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1  Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise

Vor dem Beginn der Installation, der Inbetriebnahme, dem
Betrieb und vor Wartungsarbeiten lesen und beachten Sie unbe-
dingt die entsprechenden Warn- und Sicherheitshinweise in die-
sem Handbuch.

Die Installation, die Inbetriebnahme, der Betrieb und die War-
tung der Module oder Gerate hat bestimmungsgemalfs zu erfol-
gen, d.h. innerhalb der in diesem Handbuch und in den techni-
schen Daten des betreffenden Moduls oder Gerates aufgefithrten
Einsatzbedingungen.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Die Produkte der Reihe Q.series sind fiir den Einsatz in der indus-
triellen und experimentellen Priiftechnik sowie fiir die Uberwa-
chung von Montage- und Produktionsprozessen konzipiert. An
die Module konnen Aufnehmer (Sensoren) zur Erfassung physi-
kalischer GrofRen wie Spannung, Strom, Widerstand, Tempera-
tur, Kraft, Weg, Drehmoment, Masse, Dehnung und Druck ange-
schlossen werden. Die Module sind ausschliefSlich fiir solche
Mess- und Steuerungsaufgaben zu verwenden. Jeder daruber
hinausgehende Gebrauch gilt als nicht bestimmungsgemaRi.

Zur Gewahrleistung eines sicheren Betriebes diirfen die Module
und Gerate nur nach den Angaben in den Handbiichern und tech-
nischen Datenblattern betrieben werden. Zusatzlich sind die fiir
den jeweiligen Anwendungsfall erforderlichen Rechts- und
Sicherheitsvorschriften zu beachten.

Kontrolle auf Transportschaden

Kontrollieren Sie direkt nach Erhalt der Ware die Verpackung
und das Modul oder Gerat bzw. den Datentrager optisch auf
seine Unversehrtheit. Kontrollieren Sie die Lieferung auch auf
ihre Vollstandigkeit (Zubehorteile, Dokumentation, Hilfsmittel
etc.). Wurde die Verpackung durch den Transport beschadigt
oder sollten Sie einen Verdacht auf eine Beschadigung oder Fehl-
funktion des Produkts haben, darf das Produkt nicht in Betrieb
genommen werden. Kontaktieren Sie in diesem Fall Thren Kun-
denberater oder die Gantner Instruments GmbH.

Personal

Die Installation, Inbetriebnahme und Wartung der Module oder
Gerate darf nur durch sachkundige Personen erfolgen. Sachkun-
dig sind Personen dann, wenn sie durch ihre fachliche Ausbil-

Q.series
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dung ausreichende Kenntnisse auf dem geforderten Gebiet
besitzen und mit den einschlagigen nationalen Arbeitsschutzvor-
schriften, Unfallverhiitungsvorschriften, Richtlinien und aner-
kannten Regeln der Technik vertraut sind. Sie miissen in der
Lage sein, die Ergebnisse ihrer Arbeit sicher beurteilen zu kon-
nen, und sie miissen mit dem Inhalt dieses Handbuchs vertraut
sein.

Elektrische Anschliisse diirfen nur von dafiir ausgebildetem
Fachpersonal ausgefiihrt werden.

Beachten Sie insbesondere:

* die nationalen Montage- und Errichtungsvorschriften (z.B.
OVE, VDE, etc.)

* die allgemein anerkannten Regeln der Technik

¢ die Angaben zu Transport, Montage, Betrieb, Wartung,
Instandhaltung und Entsorgung in diesem Handbuch

¢ die Kennwerte, Grenzwerte und die Angaben fur die Betriebs-
und Umgebungsbedingungen auf den Typenschildern und in
den Datenblattern.

Besondere Risiken

Die Module A123, A124, A127 und A128 sind speziell fur Messun-
gen an hohen Spannungen konzipiert. An den Modulen kann
daher eine Spannung von bis zu 1200 V anliegen, die bei Beriih-
rung der Anschlusskontakte oder von blanken Stellen der
Anschlussleitungen zu Tod oder schwersten Korperverletzungen
fihren kann. Stellen Sie deshalb sicher, dass nur qualifiziertes
Personal Zugang zu den Modulen oder Geraten hat und die
Module zu Wartungszwecken durch einen Lasttrennschalter oder
ahnliche Vorrichtungen spannungsfrei geschaltet werden kon-
nen.

Aufstellungsorte

Die Gerate der Reihe Q.series sind gemals IP 20 gegen Wasser,
Schmutz und Kleinteile geschutzt. Falls es die Umgebungsbedin-
gungen erfordern, konnen die Module in wassergeschiutzte oder
wasserdichte Gehause eingebaut werden.

Bitte beachten Sie die in den technischen Daten angegebenen
zulassigen Umgebungstemperaturen.

Vers.-Nr. 1.3
Freigabe: 18.03.2015



1  Sicherheitshinweise

Modifikationen

Es ist nicht gestattet, Veranderungen an Modulen oder Geraten
vorzunehmen. Schutz- und Abdeckhauben dirfen nur zu War-
tungs- und Servicezwecken entfernt werden.

Wartung und Reinigung

Die Module oder Gerate sind wartungsfrei. Eine Reinigung darf
ausschliefSlich im spannungsfreien Zustand erfolgen. Beachten
Sie daher folgende Punkte:

* Trennen Sie vor der Reinigung die Verbindung zu allen
Anschlussen.

* Reinigen Sie das Gehause mit einem weichen und nur leicht
angefeuchteten Tuch. Verwenden Sie auf keinen Fall
Losungsmittel, da diese die Beschriftung angreifen konnten.

¢ Achten Sie beim Reinigen darauf, dass keine Fliissigkeit in
das Gerat oder an die Anschliisse gelangt.

Versuchen Sie keinesfalls, Gerate nach einem Defekt, einem Feh-
ler oder einer Beschadigung selbststandig zu reparieren oder
wieder in Betrieb zu nehmen. Kontaktieren Sie in diesem Fall
unbedingt Thren Kundenberater oder die Gantner Instruments
GmbH.

Entsorgung

Nicht mehr gebrauchsfahige Altgerate sind gemals den nationa-
len und ortlichen Vorschriften fur Umweltschutz und Roh-
stoffriickgewinnung zu entsorgen. Elektronische Bauteile dirfen
nicht zusammen mit Hausmill entsorgt werden. Die Verpackung
ist recyclebar und kann der Wiederverwertung zugefuhrt wer-
den. Wir empfehlen jedoch, die Verpackung bis zum Ende der
Gewahrleistungszeit aufzubewahren, damit Sie fehlerhafte
Gerate oder Module wieder sachgerecht verpacken konnen.

Allgemeine Gefahren bei Nichtbeachten der
Sicherheitshinweise

Die Module oder Gerate entsprechen dem Stand der Technik und
sind betriebssicher. Es konnen jedoch Restgefahren bestehen,
wenn die Produkte von ungeschultem Personal unsachgemaf ein-
gesetzt und bedient werden.

Jede Person, die mit Aufstellung, Inbetriebnahme, Wartung oder
Reparatur eines Moduls oder Gerates der Q.series beauftragt ist,
muss die Bedienungsanleitung und insbesondere die sicherheit-
stechnischen Hinweise gelesen und verstanden haben.

Q.series
Gantner Instruments GmbH
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2 Kennzeichnungen

Kennzeichnungen

Kennzeichnungen auf den Modulen

Symbol: C €

Bedeutung: Dieses Symbol ist die CE-Kennzeichnung. Mit ihr
garantieren wir, dass unser Produkt den Anforderungen der rele-
vanten EG-Richtlinien entspricht.

Symbol: CAT I, CAT Il, CAT lll

Bedeutung: Module mit diesem Symbol sind fur den Anschluss
von Hochspannung vorgesehen. Die maximal zulassige Spannung
ist ebenfalls angegeben.

Symbol: A

Bedeutung: An den Anschlissen dieses Moduls kann Hochspan-
nung anliegen. Der Anschluss darf nur mit den dafir vorgesehe-
nen isolierten Anschlusssteckern erfolgen.

Kennzeichnungen in diesem Handbuch

Um Thnen das Lesen dieses Handbuchs zu erleichtern, verwen-
den wir die folgenden Kennzeichnungen und Schreibweisen:

B wichTiG
Absatze mit diesem Symbol geben wichtige Informationen zum
Produkt oder zur Handhabung des Produkts.

KN Tipp
Enthalt Anwendungstipps und andere besonders nitzliche Infor-
mationen.

kursive Schrift kennzeichnet Hervorhebungen

Schnittstelle kennzeichnet Eingaben und Eingabefelder in
Programmoberflachen

Q.series
Gantner Instruments GmbH 11
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Optionen kennzeichnet Menupunkte in Programm-
oberflachen
> kennzeichnet eine Abfolge von Meniipunkten,
z.B. in Optionen > Einstellungen
- weist auf Besonderheiten oder Einschrankun-
gen hin
Vers.-Nr. 1.3
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3 Einleitung

Einleitung

Verehrte Kundin, verehrter Kunde!

Wir bedanken uns fiir den Kauf eines Produktes aus der Q.series
der Gantner Instruments GmbH. Wir sind uns sicher, dass Sie ein
hervorragendes Produkt erworben haben, das Thnen schnelle und
zuverlassige Messungen mit geringen Messunsicherheiten
ermoglichen wird.

Zum Lieferumfang gehort auch dieses Handbuch. Bewahren Sie
das Handbuch auf oder laden Sie sich ggf. die aktuellste Version
von unserer Website herunter. Falls Sie auf Fehler am Produkt
oder in der produktbegleitenden Dokumentation stofSen oder
wenn Sie Verbesserungsvorschlage haben, wenden Sie sich bitte
vertrauensvoll an Thren Kundenberater oder direkt an die
Gantner Instruments GmbH, wir freuen uns uber Ihre Anregun-
gen.

Weitere Informationen finden Sie auch im Abschnitt Technical
Information in unserem Wiki auf https://dev.gantner-instru-
ments.com/dokuwiki. Der Benutzername ist support, das Pass-
wort ist gins (es sind nicht alle Bereiche 6ffentlich zuganglich).

Osterreich Gantner Instruments GmbH
Montafonerstralde 4
6780 Schruns/Osterreich

Tel.: +43 (0) 5556 77463-0
Fax: +43 (0) 5556 77463-300

E-Mail: office@gantner-instruments.com
Web: www.gantner-instruments.com

Deutschland Gantner Instruments Test & Measurement GmbH
Heidelberger LandstralRe 74
64297 Darmstadt

Tel.: +49 (0) 6151 95136-0
Fax: +49 (0) 6151 95136-26

E-Mail: testing@gantner-instruments.com
Web: www.gantner-instruments.com

Q.series
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Die Dokumentation der Q.station

Die Dokumentation zur Q.station besteht aus diesem Handbuch.

Fir die an die Q.station anzuschlieSenden Module ist jeweils ein

weiteres Handbuch erhaltlich.

Sie finden dieses Handbuch auch als PDF auf unserer Homepage

www.gantner-instruments.com und auf der Gantner-CD, die Ihrer

Q.station beiliegt oder die Sie von Gantner Instruments GmbH

kostenlos anfordern konnen.

Uber dieses Handbuch

Dieses Handbuch beschreibt die Installation, die Inbetriebnahme

und die Konfiguration der Q.station iber das Programm test.com-

mander. Die Programmierung der Q.station mit dem Programm
test.con ist in einem separaten Handbuch beschrieben.

Das Handbuch ist in mehrere Kapitel aufgeteilt:

¢ Sicherheitshinweise in Kapitel 1, ab Seite 7.

¢ Eine Beschreibung der auf der Q.station und in dieser Doku-
mentation verwendeten Kennzeichnungen und Symbole fin-
den Sie in Kapitel 2, ab Seite 11.

+ Eine Ubersicht, wie ein komplettes System (inklusive Module)
aussieht und welche Varianten es gibt, finden Sie im nachsten
Abschnitt.

¢ Die Beschreibung der Anschlussbelegungen der Ein- und Aus-
gange finden Sie in Kapitel 4, Anschliisse und Anzeigen, ab
Seite 17.

* Kapitel 5, Q.station anschliefSen, beschreibt, wie Sie mit
einem PC die Verbindung aufnehmen, wie Sie mehrere Test
Controller synchronisieren und wie Sie bei Bedarf ein Firm-
ware-Update vornehmen (ab Seite 27).

¢ Die Grundkonfiguration Ihres Systems, welche Einstellungen
Sie uber das Programm test.commander vornehmen miissen,
damit Sie Messungen durchfithren kénnen, erlautert
Kapitel 6, Grundkonfiguration Ihres Systems, ab Seite 37.

» Die Einstellungen zum Aufzeichnen von Daten uber einen der
integrierten Datenlogger sowie Beispiele zur Konfiguration
von Loggern enthalt Kapitel 7, Aufzeichnen mit dem Daten-
logger, ab Seite 71.

* Kapitel 8, Zugriff auf Daten in der Q.station, Seite 107,
beschreibt die Moglichkeiten, die Sie haben, um auf die
Q.station oder die aufgezeichneten Daten zuzugreifen.

Vers.-Nr. 1.3
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Systembeschreibung

Die Module der Q.series wurden fur die industrielle und experi-
mentelle Mess- und Priftechnik entwickelt, speziell fir mehrka-
nalige Messungen von elektrischen, mechanischen und thermi-
schen Signalen an Motor- und Komponentenpriifstanden sowie
fur die Langzeit- und Prozessuberwachung.

Die einzelnen Module konnen beliebig in einem System mit der
Q.station 101 kombiniert werden. Sie konnen bis zu 64 Module
an einen Test Controller Q.station anschliefRen und dann iber
eine einzige Schnittstelle von PC oder SPS aus ansprechen.

Die Q.station ist in folgenden Varianten erhaltlich:

VGA-Display PAC, grafisch program-
480x640, mierbar mit test.con,

Touchscreen HMI-Designer

Q.station 101 - -

Q.station 101 T - X

Q.station 101 D X -

Q.station 101 DT | X X

In dieser Dokumentation wird der Anschluss und die Konfigura-
tion fur alle Varianten beschrieben, nur die Beschreibung der
PAC-Funktionalitat bzw. das Arbeiten mit test.con ist nicht Teil
dieses Handbuchs. Die Abschnitte zum Display sind in den Vari-
anten ohne D nicht relevant.

Einsatz der Q.station

Der Q.station Test Controller ist ein programmierbares Modul
mit 1 GByte RAM und interner Festplatte, von der 1 GByte fiir die
Datenspeicherung iiber Loggerfunktionen zur Verfigung steht.
Der Test Controller lasst sich in weiten Bereichen konfigurieren
und programmieren und besitzt in einigen Versionen zusatzlich
ein grafisches Display. Optional stehen IThnen EtherCAT Slave,
Standard-Ethernet mit 1 GBit/s, USB-Schnittstellen, CAN-Bus und
ein Webserver zur Verfigung.

Sie konnen bis zu 16 Messmodule an jede der vier seriellen
Schnittstellen (UARTSs) des Q.station Test Controllers anschlie-
Ben (Abb. 3-1, Seite 16). Damit konnen 8 Kanale bei 100kHz
Messrate pro UART erfasst werden. Ab Firmware V1.1 sind auch
48MBaud Ubertragungsrate und damit eine Verdoppelung der
Geschwindigkeit moglich. Die Einstellung ist jedoch nicht bei
allen Konfigurationen sinnvoll. Kontaktieren Sie im Zweifel den
Gantner Support (http://www.gantner-instruments.de/support).

Q.series
Gantner Instruments GmbH
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Abb. 3-1 Q.station 101 mit bis zu 64 Modulen

UART-Datendurchsatz bei 24 MBaud

Messrate 10kHz 128 Kanale

Messrate 100kHz 8 Kanale
Ethernet-Datendurchsatz (Ubertragungsrate bei 512 Real-Variable (10kHz)
Blocktransfer) 32 Real-Variable (100kHz)

253 Werte lesen und 253 Werte schreiben

EtherCAT-Datendurchsatz (Ubertragungsrate) bei 10kHz, Zykluszeit =1007s

Ethernet, EtherCAT, 4x UART, 1x CAN-Bus,

hnittstell
Schnittstellen SD-Karte, 2x USB 2.0 mit bis zu 4MByte/s

Max. Anzahl Slaves 64

Vers.-Nr. 1.3
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4  Anschlisse und Anzeigen — Montage Q.station

Anschlusse und Anzeigen

Dieses Kapitel enthalt die Beschreibung der Anschliisse (Stecker-
belegungen), der LED-Anzeigen und der Funktionsweise des
LCD-Displays (optionale Komponente).

Montage Q.station

Der Q.station Test Controller kann direkt auf eine Tragschiene
(DIN-Schiene 35mm entsprechend DIN EN 60715) gesteckt wer-
den.

Anschlussbelegung Q.station

Die Q.station bietet Thnen 8 digitale Eingéange und 4 digitale Aus-
gange, 1 CAN-Bus-Schnittstelle, 2 USB 2.0-Schnittstellen und die
Moglichkeit, eine SD-Karte als Speichererweiterung einzuste-
cken. Die Steckerleisten fiir die digitalen Ein-/Ausgange und die
Versorgungsspannung sind in zwei 10-polige Stecker aufgeteilt

(Abb. 4-2).
@ SD-Card EtherCAT EtherCAT EtherCAT @
@
o I :
c 4 USB1 USB2 2
\_ J
Abb. 4-1 Anordnung der Anschliisse der Q.station (Oberseite)
I wichTic
Beim Zugriff auf die Q.station iber FTP wird USB1 als USBO und
USB2 als USB1 angezeigt.
é Ethernet )
© TCP/IP CAN CAN ©
1 2 o<
N AN OO M E > >
I 0 I 4 n<C<OoO<<OoOCO<Nn
Digital Input Digital Output Power
7500288528253083517373853
Abb. 4-2 Anordnung der Anschliisse der Q.station (Unterseite)
Q.series
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4  Anschlisse und Anzeigen — Anschlussbelegung Q.station instruments

CAN-Bus

UARTs

Digitale Eingange

Steckerbelegung CAN-Bus Bedeutung

CAN 1
CAN 1
CAN 2
CAN 2

H

L
H
L

CAN1-High
CAN1-Low
Noch nicht verfigbar

Noch nicht verfigbar

Abb. 4-3 Anschlussbelegung der Steckklemme fiir den CAN-Bus
des Q.station 101 Test Controllers

Wir empfehlen, nur abgeschirmte CAN-Bus-Kabel zu verwenden
und die Abschirmung flachig auf die Schaltschrank-Masse aufzu-

legen.

Steckerbelegung UARTSs der Q.station

UART 1 B (B1)
UART 1 A (A1)
UART 2 B (B2)
UART 2 A (A2)
UART 3 B (B3)
UART 3 A (A3)
UART 4 B (B4)
UART 4 A (A4)
Sync B (SyB)

Sync A (SyA)

Max. 16 Module

Max. 16 Module

Max. 16 Module

Max. 16 Module

Eingang/Ausgang zur Synchronisation, z.B.
mit einem weiteren Test Controller

Abb. 4-4 Anschlussbelegung der Steckklemme fiir die UARTs des
Q.station 101 Test Controllers, Position der Steckerleiste
siehe Abb. 4-2

Der Anschluss der Q.bloxx-Module ist im Manual Q.bloxx

beschrieben.

Steckerbelegung Digital Input

+5V Hilfsspannung fir digitale Eingange

DI1
DI2
DI3
D14
DI5

18
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4 Anschlisse und Anzeigen — Anschlussbelegung Q.station

Digitale Ausgange und
Spannungsversorgung

Steckerbelegung Digital Input

DI6
D17
DI8
Digital input 0V, GND

Abb. 4-5 Anschlussbelegung der Steckklemme fiir die digitalen
Eingdnge des Q.station Test Controllers

Sie konnen die digitalen Eingange uber den test.commander frei
belegen (Abschnitt 6.3, Seite 53). Der Eingang DIO1 muss ver-
wendet werden, wenn Sie eine Synchronisierung tiber IRIG-B
und digitale Eingange einrichten mochten. Sie konnen den Ein-
gangspegel im test.commander zwischen TTL (Schaltpegel <1V
und >3,5V) und SPS (Schaltpegel <7V und >8V) umschalten
(Einstellungen > Generell > Schaltschwelle der digitalen
Eingange, siehe Abschnitt 6.1.1, Seite 39).

Steckerbelegung Digital Output und Power

+UH (Versorgungsspannung, max. 30Vpc, 100mA) / Live-Signal
DO1 Live-Signal

DO2 Ansteuerung frei wahlbar

DO3 Ansteuerung frei wahlbar

DO4 Ansteuerung frei wahlbar

OH (Digital output 0V)

Speisung +10 bis 30Vp¢ Beide Klemmen sind intern mitein-

Speisung +10 bis 30Vp ander verbunden

ov Beide Klemmen sind intern mitein-
oV ander verbunden

Abb. 4-6  Anschlussbelegung der Steckklemme fiir die digitalen
Ausgdnge und die Versorgungsspannung des Q.station
Test Controllers

Das Live-Signal (Lebenszeichen, siehe Abschnitt 6.1.1.2,

Seite 40) liegt entweder als TTL-Pegel zwischen +UH und OH an
oder - wenn zwischen diesen Anschliissen eine Spannung >5V
angelegt wird - es wird mit dieser Spannung als Spannungshub
an DO1 ausgegeben. Sie konnen die digitalen Ausgange des
Q.station Test Controllers uber den test.commander frei belegen
(Abschnitt 6.3, Seite 53).

Q.series
Gantner Instruments GmbH
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Die Anschlusse fiir die Versorgungsspannung sind doppelt ausge-
legt, Sie konnen nur jeweils einen Anschluss oder beide belegen.

KN Tipp

Verwenden Sie die doppelten Anschliisse z.B. dazu, die Versor-
gungsspannung von hier aus zu den angeschlossenen Modulen
weiter zu verbinden.

Zur Stromversorgung wird eine ungeregelte Gleichspannung
zwischen 10 und 30Volt benotigt. Die Q.station benétigt ca. 12W
Anschlussleistung. Die benotigte Anschlussleistung ist im gesam-
ten Spannungsbereich nahezu konstant.

Schnittstellen, SD-Karte

Ethernet-Anschluss

Die Ethernet-Buchsen verwenden die Standardanschlussbele-
gung, Sie konnen Standard-Ethernet-Kabel (R]J45) direkt einste-
cken. Cross-Kabel sind nicht notig, bei Bedarf erfolgt die
Umschaltung in der Q.station automatisch.

Wir empfehlen, Kabel der Kategorie Cat-5 oder besser zu verwen-
den.

USB-Anschluss

Die Anschlussbelegung der USB-Buchsen ist wie iblich, Sie kon-
nen entsprechende USB-Speichersticks direkt einstecken. Die
Speichersticks miissen im Format EXT3 formatiert sein, andere
Formate, z.B. NTFS, sind nicht erlaubt.

Die Schnittstelle darf mit maximal 100mA belastet werden. Ver-
wenden Sie fir Gerate mit hoherem Strombedarf (auch Anlauf-
strom), z.B. externe Festplatten, eine separate Stromversorgung.

Die maximale Ubertragungsrate betragt ca. 4 MByte/s, falls dies
vom angeschlossenen Speichergerat unterstutzt wird.

SD-Karte (SD-Card)

Sie konnen alle handelsiiblichen Standard-SD-Karten verwenden,
die im Format EXT3 formatiert sind.

Wir empfehlen SDHC-Karten Class 10 von SanDisk oder PNY mit
einer Schreibgeschwindigkeit von mehr als 30 MB pro Sekunde,
z.B. die 16 GB-Karte von PNY mit einer Datenrate von bis zu

20
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4 Anschlisse und Anzeigen — Blinksequenzen der LEDs

100MB pro Sekunde. Beachten Sie dabei, dass die auf den Karten
angegebene Geschwindigkeit nur die Spitzengeschwindigkeit ist.
Die Angabe sagt nichts Uiber die Dauertransferrate aus, also ob
Sie mit dieser Geschwindigkeit liber langere Zeitraume spei-
chern konnen. Oft sind auch die Geschwindigkeiten fur Lesen
und Schreiben (meist kleiner) getrennt angegeben.

Blinksequenzen der LEDs

Blinksequenzen der Q.station

Kein Fehler, alles in Ordnung

Die blaue LED (RUN) leuchtet dauerhaft, die orangefarbene LED
(ERR) ist aus.

Speicherung auf externen Speicher lauft

Die blaue LED blinkt in schnellem Rhythmus. Wenn das Blinken
aufhort, konnen Sie das Speichermedium, z.B. einen USB-Stick,
entfernen.

Fehler

Die blaue LED leuchtet dauerhaft, die orangefarbene LED blinkt
(jeweils ein Mal mit Pause danach).

Lesen Sie den Fehlerstatus uber den test.commander aus, siehe
Abschnitt 6.5.4, Statusinformationen lesen, auf Seite 69.

Firmware-Fehler

Die orangefarbene LED leuchtet dauerhaft: Die Firmware konnte
nicht geladen werden.

Die blaue LED ist dauerhaft aus: Das FPGA kann die Firmware
nicht starten.

Versuchen Sie, einen Neustart durchzufithren. Falls dies nicht
hilft, kontaktieren Sie bitte unseren Support. In den meisten Fal-
len kann das System durch ein Service-Script zuriuckgesetzt wer-
den, das sich im Unterordner Additional des Installationsver-
zeichnisses befindet. Kopieren Sie das Script auf einen USB-
Speicherstick, den Sie vor dem Einschalten der Q.station aufste-
cken.

Es kann auch vorkommen, dass sowohl die orangefarbene als
auch die blaue LED dauerhaft leuchten. Falls dies langer als ca. 2
Minuten der Fall ist, konnte die Aktualisierung der Firmware
fehlgeschlagen sein. Versuchen Sie, die Aktualisierung erneut
durchzufiihren oder kontaktieren Sie unseren Support.

Q.series
Gantner Instruments GmbH
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4 Anschlisse und Anzeigen — Blinksequenzen der LEDs instruments

blaue LED m =
rote LED1 m =
rote LED2 mn n

Blinksequenzen der Module

Die Module besitzen drei LEDs: eine blaue LED am oberen Rand
und je eine rote LED pro Steckerleiste. Im normalen Betrieb
leuchtet die blaue LED, die roten LEDs leuchten nicht. Je nach
Fehlerfall leuchtet die LED der betreffenden Steckerleiste oder
die blaue oder alle LEDs blinken in einer bestimmten Reihen-
folge. In den folgenden Darstellungen entspricht ein kurzer
Strich einem kurzen Leuchtintervall und ein langer Strich einem
langen Leuchtintervall.

SO0S, Konfigurationsfehler

Abb.

[N

-7  Blinksequenz bei falschem Modul oder nicht vorhandenen
Einstellungen im Sockel

Ursache: Die im Sockel gespeicherte Konfiguration stimmt nicht
mit der im Modul uberein.

Dies kann zwei Grunde haben:
1. Es gibt noch keine Konfiguration im Sockel.

2. Der in der Konfiguration des Sockels gespeicherte Modultyp
unterscheidet sich vom aufgesteckten Modul, die Konfigura-
tion kann daher nicht ibernommen werden.

Wechseln Sie deshalb entweder das Modul gegen den richtigen

Modultyp oder konfigurieren Sie das Modul neu (Kapitel 6,

Grundkonfiguration Ihres Systems, Seite 37), dabei wird dann

die (neue) Konfiguration automatisch in den Sockel gespeichert.

Firmware-Download

E B B E B B E § N blauelLED
B B B B ® B ®E ® nmrotelED1
I B B B B B B B nmroteLED2

Abb. 4-8 Blinksequenz beim Download der Modul-Firmware

Die LEDs blinken, solange der Download der Firmware in das
Modul erfolgt.

Firmware-Download aktivieren

[ | [ | [ | [ | [ | m blaue LED
| [ | | [ | [ | m rote LED 1
| | | | [ | m rote LED 2

Abb. 4-9 Blinksequenz beim Aktivieren der Firmware

22
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4 Anschlisse und Anzeigen — Blinksequenzen der LEDs

Die LEDs blinken, wahrend die Firmware nach einem Download
konfiguriert wird. Danach muss ein Neustart des Moduls durch-
gefuhrt werden.

Probleme bei der Dateniibertragung

oder

[ | [ | [ | [ | [ | [ |
Abb. 4-10 Blinksequenz bei Problemen mit der Datentibertragung

Bei diesen Blinksequenzen gibt es ein Problem mit der Kommuni-
kation. Priifen Sie bitte Folgendes:

1. Ist die Schnittstellenverbindung zwischen den Modulen in
Ordnung (sind die Sockel zusammengesteckt bzw. korrekt mit
Leitungen verbunden)?

2. Ist die Schnittstellenverbindung zwischen den Modulen und
dem Test Controller in Ordnung?

3. Ist die Verschaltung der Schnittstellenverbindungen richtig?

Fihren Sie danach einen Neustart des Systems durch (ausschal-
ten, eine Minute warten und wieder einschalten). Falls diese
Malinahmen den Fehler nicht beseitigen, wenden Sie sich bitte
an Thren Kundenberater oder direkt an die Gantner Instruments
GmbH.

LED-Anzeigen im normalen Betrieb

Eine rot leuchtende LED zeigt bei den Modulen mit analogen Ein-
gangen an, dass der Messbereich an mindestens einem Eingang
uberschritten wurde. Diese Anzeige konnen Sie iiber die Konfigu-
ration des Moduls unterdriicken.

Eine orange leuchtende LED zeigt bei den Modulen mit digitalen
Ein- oder Ausgangen an, dass ein Ein- oder Ausgang aktiv ist.

Q.series
Gantner Instruments GmbH

23



Gantner
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LCD-Bildschirm

Der kapazitive Touchscreen lasst sich direkt durch Antippen der
gewlnschten Option bedienen.

system overview

Controller |D||||||

test.con

no application "WW '{L"J]WW""J\M

no information

System Performance
I/O Modules 1 Application Realtime &

083 %98 %

Alale 0o 76 % (|84 98 %

Network

+ DHCP: [0
192.168.3.198

Qk 01

Abb. 4-11 Startbildschirm der Q.station 101 D/DT

In der Werkseinstellung gibt es funf verschiedene Kacheln:

Controller mit Informationen zu Typ, Seriennummer und
Firmware-Version. Tippen Sie auf die Kachel, um weitere
Daten anzuzeigen, z.B. die aktiven Kanale und ihre Mess-
werte.

Eine Kachel fur test.con. Falls in diesem Programm Anzeigen
festgelegt wurden, sind diese hier bzw. auf den folgenden
Bildschirmen zu sehen.

I/0O Modules mit Anzahl und Typ der angeschlossenen bzw.
gefundenen Module. Tippen Sie auf die Kachel, um die Uber-
sicht aufzurufen und einzelne Module oder Kanale zur
Anzeige (auch als Grafik) auszuwahlen.

Eine Kachel fur die Anzeige von Daten, z.B. als Grafik.

Network mit den Einstellungen der Netzwerk-Schnittstelle.
Tippen Sie auf die Kachel, um auch Subnetzmaske und Gate-
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4 Anschlisse und Anzeigen — LCD-Bildschirm

way-Adresse anzuzeigen oder die Einstellungen andern zu
konnen.

Sie konnen iber test.con weitere Kacheln definieren oder die
Anzeige andern.

Q.series
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Q.station anschlie®en — Q.station an Ethernet-Netzwerk mit Server anschlieRen

Q.station anschlieRen

Dieses Kapitel enthalt die Beschreibung, wie Sie die Q.station an
einen PC anschlielsen.

Zum Anschluss der Q.bloxx-Module siehe Manual Q.bloxx.

Falls Sie eine der Ausfithrungen Q.station 101 D oder Q.station
101 DT verwenden, konnen Sie die IP-Adresse uber das Display
eingeben. Andernfalls miissen Sie zunachst die Kommunikation
mit der Q.station 101 tiiber das Programm test.commander ein-
malig aufbauen. Dies kann iiber eine feste IP-Adresse oder die
automatische Adressvergabe (DHCP) erfolgen. Falls notig, kon-
nen Sie dann dem Test Controller eine feste Adresse fiir den wei-
teren Betrieb zuweisen, siehe dazu Abschnitt 6.1.3.2, Seite 44.

Bei bekannter Adresse konnen Sie auch iiber den VNC Viewer
eine Verbindung aufbauen, siehe Abschnitt 8.2, Fernsteuern iiber
VNC, Seite 103.

Q.station an Ethernet-Netzwerk mit Server
anschlieRen

In der Werkseinstellung verwendet der Test Controller Q.station
DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol), d.h., er erhalt von
einem im Netzwerk vorhandenen Server eine giultige Netzwerka-
dresse. Verbinden Sie den PC mit einem Ethernet-Switch, wird
eine IP-Adresse automatisch vergeben und Sie konnen tiber
test.commander die Verbindung aufnehmen.

ﬂ Tipp

Wir empfehlen die Verwendung industrietauglicher Ethernet-
Switches. Die Q.station verwendet Autonegotiation und arbeitet,
soweit verfiigbar, mit 1000Mbit/s und Vollduplex zur Ubertra-

gung.

Q.station an Ethernet-Schnittstelle anschliefen

Falls Sie nicht an einem Netzwerk angeschlossen sind oder falls
sich kein Server im Netzwerk befindet, haben Sie folgende Mog-
lichkeiten:

1. Sie verwenden eine feste Adresse aus dem Bereich
192.168.1.x fur Thren PC. Im Prinzip konnen Sie damit auch
bei einem Netzwerk eine Verbindung aufbauen, wenn das
Netzwerk einen anderen Adressbereich verwendet. Es ist
aber gunstiger, in diesen Fallen zunachst eine direkte Verbin-

Q.series
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5 Q.station anschlielen — Verbindungsaufnahme instruments

Vorgehensweise

dung aufzubauen und dann der Q.station eine Adresse aus
dem Adressbereich Thres Netzwerkes zuzuweisen.

Falls der Test Controller keine IP-Adresse von einem Server
erhalt, stellt er sich nach wenigen Sekunden auf seine stati-
sche IP-Adresse ein. Die Werkseinstellung der statischen IP-
Adresse ist 192.168.1.28. Setzen Sie IThren PC deshalb z.B.
auf 192.168.1.10.

2. Sie verwenden eine der Ausfihrungen Q.station 101 D oder
Q.station 101 DT und andern die Adresse der Q.station.
Tippen Sie auf die Kachel und geben Sie im folgenden Bild-
schirm eine IP-Adresse aus dem Adressbereich Ihres PCs ein.

Die verwendete IP-Adresse (und ob DHCP verwendet wird oder
nicht) wird bei den Ausfihrungen Q.station 101 D und Q.station
101 DT im Display angezeigt.

Network

DHCP: ﬁ
192.168.100.15

Abb. 5-1 Anzeige der IP-Adresse im Display

H Tipp
Siehe auch Abschnitt 5.7, Ethernet am PC, auf Seite 37 zum
Anzeigen und Einstellen der IP-Adresse des PCs.

Verbindungsaufnahme

Im Verlauf der Verbindungsaufnahme wird vom test.commander
ein Projekt erstellt. Ein Projekt enthalt den Aufbau der Hard-
ware, die in den Modulen vorhandenen Sensor- und I/O-Einstel-
lungen sowie die verwendeten Sensorsignale und Berechnungen,
die sogenannten Variablen, die ausgegeben werden sollen. Laden
Sie spater dieses Projekt, um Einstellungen vornehmen zu kon-
nen.

1. Achten Sie darauf, dass auf Ihrem PC die aktuelle Version der
Software test.commander installiert ist.
Die aktuelle Version finden Sie im Download-Bereich unserer
Homepage. Installieren Sie ggf. die aktuelle Version, siehe
Abschnitt 5.6 auf Seite 36.

2. Starten Sie die Software und wahlen Sie Erstinbetrieb-
nahme-Assistent offnen.

Es wird ein weiteres Programmfenster geoffnet.
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5 Q.station anschliefen — Verbindungsaufnahme

Geben Sie einen Namen fur das Projekt ein.

Wahlen Sie den Netzwerkadapter aus, an den der Test Con-
troller angeschlossen ist.

Geben Sie an, welchen Netzwerktyp Sie verwenden.

a) In dem verwendeten Netzwerk ist ein DHCP-Server
vorhanden. Aktivieren Sie bei einem neuen Test Controller
auch DHCEP ist aktiviert.

b) Der Controller wird mit einem Netzwerk ohne DHCP-
Server verbunden oder Der Controller wird direkt mit
dem PC verbunden.

Stellen Sie sicher, dass die Ethernet-Schnittstelle des Test
Controllers angeschlossen ist und die Stromversorgung erst
nach der Verbindung mit dem Netzwerk oder dem PC einge-
schaltet wurde. Klicken Sie dann auf Weiter.

Falls dies die erste Verbindung ist, die Sie aufbauen, miissen Sie
den Zugriff auf das Netzwerk fur den test.commander freigeben
(erfordert Administratorrechte).

7.

10.

Warten Sie, bis Thr Q.station Test Controller angezeigt wird.
Markieren Sie den Eintrag und klicken Sie auf Weiter.

Falls der Test Controller nicht angezeigt wird, prifen Sie die
[P-Adresse im Display (falls vorhanden). Priifen Sie andern-
falls, ob der Server dem Modul eine Adresse zugewiesen hat.
Prifen Sie auch, ob die Netzwerkkabel richtig eingesteckt
sind und ggf. ob der Port am Switch aktiv ist. Fihren Sie dann
einen erneuten Scan durch.

Falls Sie kein Netzwerk mit DHCP-Server verwenden, erhal-
ten Sie einen Dialog mit der Moéglichkeit, dem Controller eine
feste IP-Adresse zuzuweisen. Geben Sie dann eine IP-Adresse
aus dem Bereich Thres Netzwerkes oder PCs ein.

SchliefSen Sie Thre Module an den oder die UARTSs des
Q.station Test Controllers an, schalten Sie die Stromversor-
gung fir die Module ein und warten Sie, bis die Module initi-
alisiert sind (blaue LEDs blinken kurz im 2-Sekunden-Rhyth-
mus). Klicken Sie dann auf Weiter.

Es werden alle Schnittstellen nach Modulen durchsucht. Falls
Adresskonflikte bestehen, werden die Adressen entsprechend
geandert, sofern dies iiber den PC mdoglich ist (keine Hard-
ware-Adressen iiber den DIP-Schalter im Sockel).

Lassen Sie die Konfiguration erneut auslesen, die Variab-
len(namen) iiberprifen und ggf. korrigieren und schlieRen
Sie den Assistenten mit Klick auf Weiter ab.

Zum Abschluss wird ein Fenster angezeigt, in dem der Test Con-
troller und alle Module mit den Werten der Messkanale (soweit
bereits konfiguriert bzw. in der Standardkonfiguration messfa-
hig) zu sehen sind.

Q.series
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Nachdem Sie die Prozedur einmal gesehen haben, konnen Sie fur
weitere Projekte alle Einstellungen auch selbst vornehmen, d.h.,
ein neues (leeres) Projekt anlegen und dann Thren Controller
Online hinzufigen etc.

Hinweise zum Anschluss der Module

Abschlusswiderstand aktivieren

Die Abschlusswiderstande miissen am letzten Sockel jeder
Schnittstellenleitung (und nur dort) aktiviert werden, da das
Ende der Leitung mit Widerstanden abgeschlossen werden muss
(Terminierung). Andernfalls kommt es zu Reflexionen auf der Lei-
tung und damit zu Storungen bis hin zum Ausfall der Datentiiber-
tragung.

I wichHTic

Die Abschlusswiderstande dirfen nur an den Endpunkten der
Schnittstellenleitung aktiviert werden. Falls zwischendurch
ebenfalls Widerstande aktiviert werden, wird das Signal
geschwacht und es kommt zu Storungen bis hin zum Ausfall der
Datenubertragung fiir die nach den zusatzlichen Widerstanden
liegenden Module.

Eine separate Terminierung an der Q.station ist nicht erforder-
lich.

Fir den Anschluss sollten Sie nicht zu diinne Kabel verwenden,
damit die benotigte Leistung ohne grofe Verluste zum Modul
ubertragen werden kann.

Der Kabeldurchmesser, der an die Klemmen angeschlossen wer-
den kann, betragt minimal 0,14mm? und maximal 1,5mm? bzw.
bei Aderendhiilsen ohne Kunststoffhiilse zwischen 0,25mm2 und
1,5mm? und mit Kunststoffhiilse zwischen 0,25mm? und
0,5mm?. Insgesamt sollten nie mehr als 16 Module iiber mitein-
ander verbundene Sockel versorgt werden. Bei mehr Modulen ist
eine weitere Versorgungsleitung erforderlich, z.B. iiber den
Q.bloxx Erweiterungssockel QES.

Der Erweiterungssockel speist nur die rechts von ihm liegenden
Module, die links davon liegenden Module benotigen eine Strom-
versorgung uiber den ganz links liegenden Sockel.

Module an Q.station anschliefen

Der Q.station Test Controller wird direkt auf eine Tragschiene
(DIN-Schiene 35mm entsprechend DIN EN 60715) gesteckt und
uber Kabel und Stecker mit den Sockeln verbunden. Falls Sie die
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5 Q.station anschlielen — Synchronisation mehrerer Systeme

maximale Anzahl von 64 Modulen ausnutzen mochten, miissen
Sie alle vier seriellen Schnittstellen (UARTSs) der Q.station mit
jeweils 16 Modulen verbinden. Die Sync-Leitungen werden hier-
fur nicht bendétigt, die Synchronisierung erfolgt tiber die UART-
Leitungen. Beachten Sie dabei die maximale Leitungslange der
einzelnen Schnittstellenleitungen, siehe Tabelle in

Abschnitt 6.1.2.1, Seite 41.

Steckerbelegung UARTSs der Q.station

UART 1 B (B1)
UART 1 A (A1)
UART 2 B (B2)
UART 2 A (A2)
UART 3 B (B3)
UART 3 A (A3)
UART 4 B (B4)
UART 4 A (A4)

Mazx. 16 Module
Max. 16 Module
Max. 16 Module

Max. 16 Module

Sync B (SyB) Eingang/Ausgang zur Synchronisation mit
Sync A (SyA) einem weiteren Test Controller

Abb. 5-2 Anschlussbelegung der Steckklemme fiir die UARTSs des
Q.station Test Controllers, Position der Steckerleiste
siehe Abb. 4-2 auf Seite 17

Falls Sie alle vier Schnittstellen verwenden mochten, missen Sie
bei allen vier Gruppen jeweils den Anschluss fiir UART 1 am
Sockel verwenden oder den Q.bloxx Erweiterungssockel QES ein-
setzen, um die an den Sockeln vorhandenen Schnittstellenleitun-
gen fir UART 2 nutzen zu konnen.

Synchronisation mehrerer Systeme

Die Synchronisation mehrerer zusammengeschalteter Q.series-
Module wird uber den Test Controller Q.station sichergestellt.
Sie konnen dabei die Q.station auch mit anderen Test Controller-
typen zusammenschalten, z.B. mit Q.pac. Bei Q.gate ist der
Anschluss optional moglich.

Alle synchronisierten Module arbeiten synchron, der maximale
Jitter liegt bei ca. =0,5us uber alle Module. Dabei wird uber die
Synchronisationsleitung nicht nur ein Takt iibertragen, sondern
auch Datum und Uhrzeit.

Verbinden Sie jeweils SyA mit SyA (SyncA) des nachsten Moduls,
SyB mit SyB (SyncB) des nachsten Moduls und so weiter.
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Sie haben verschiedene Moglichkeiten, um auch bei mehreren
Systemen, d.h. mehreren Test Controllern, eine Synchronisation
zu erreichen (siehe auch Abb. 5-3 auf Seite 33):

1.

Sie nutzen das bei den Q.station Test Controllern auf dem
IRIG-Standard (Inter Range Instrumentation Group) basie-
rende Zeitsignal, um mit einem Master Controller alle ande-
ren Test Controller zu synchronisieren.

Der Master Controller (das Gerat, das nicht als Slave konfigu-
riert wurde, siehe Abschnitt 6.1.1.3, Synchronisation,

Seite 40) verwendet seine interne Uhr fir die Datum/Zeit-
stempel (grauer Pfad in Abb. 5-3). Fir diese Synchronisati-
onsart (Eingange SyA und SyB) miissen Sie zwischen den Test
Controllern Synchronisationsleitungen verlegen, die maxi-
male Lange aller Leitungen zusammen betragt 400m. Der
Master Controller Uibertragt die Zeitstempel tiber eine RS-
485-Verbindung zu den anderen Test Controllern. Diese
Methode erreicht die beste Zeitsynchronisation mit dem
kleinsten Jitter (ca. £2ps) zwischen den einzelnen Modulen,
da die Zeitinformation gleichzeitig an alle Test Controller
geht.

Sie verbinden einen Funkempfanger fur Zeitsignale, z.B. fur
DCF77, der das empfangene Zeitsignal auf IRIG-B oder
AFNOR NF S87-500 umsetzt, mit einem Q.station Test Con-
troller.

Dieser synchronisiert dann als Master Controller alle anderen
Test Controller uber IRIG (orangefarbener Pfad in Abb. 5-3)
wie bei Variante 1. Falls keine Verbindung der einzelnen Test
Controller uber Synchronisationsleitungen moglich oder
erwinscht ist, konnen Sie auch an jeden Test Controller einen
Empfanger anschlielen (Variante 2b).

Sie verbinden einen NMEA-0183-kompatiblen GPS-Empfan-

ger (Gobal Positioning System) mit einem Q.station Test Con-
troller, der dann wie bei Variante 1 als Master Controller alle
anderen Test Controller synchronisiert (ab Firmware V1.08).

Bei dieser Methode wird anstelle eines reinen Zeitsignals die
Zeitinformation des GPS-Signals ausgewertet. Zusatzlich kon-
nen Sie hier auch die Positionsangaben des GPS-Empfangers
im System verarbeiten und den Messwerten zuordnen (hellb-
lauer Pfad in Abb. 5-3). Falls keine Verbindung der einzelnen
Test Controller iber Synchronisationsleitungen moglich oder
erwinscht ist, konnen Sie auch an jeden Test Controller (auch
an einen Q.gate Test Controller) einen Empfanger anschlie-
Ben (Variante 3b).

Sie legen einen PC als SNTP-Zeitserver fest, der die NTP-Zeit-
stempel an alle Q.station, Q.gate oder Q.pac Test Controller
verteilen kann (dunkelblauer Pfad in Abb. 5-3).
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DCF77/GPS

NMEA over USB

5. Sie verwenden EtherCAT fur die Synchronisation der Test
Controller (distributed clock).

B wicHTic
Die maximale Lange der Synchronisationsleitungen an SyA und
SyB betragt 400m.

Controller 2

i
IRIG over RS485
EtherCAT
00008 £ree 0e0ee0000s
A Master Controller
Controller 3
——
O N O N
"h §_4 ™ ™ - . . . .
o - BH. B. §H- H- #H- 8- H-
SNTP over Ethernet > a% CHOE OB E 1 H N
Controller 4

Abb. 5-3 Maégliche Arten der Zeitsynchronisation

Die absolute Genauigkeit der Zeitinformation hangt vom verwen-
deten Verfahren ab. Falls Sie keine Synchronisationsleitungen
verwenden wollen oder konnen, z.B. weil der Abstand der Sys-
teme zu grof ist, miissen Sie mit groSeren Abweichungen rech-
nen. In der Variante 2b liegen die Abweichungen im Bereich von
einigen Millisekunden bis zu ca. 100 Millisekunden, dies hangt
jedoch von verschiedenen Faktoren ab, z.B. wie haufig die Zeitin-
formationen empfangen werden. In der Variante 3b ist die Zeit-
genauigkeit des GPS-Signals entscheidend, die absolut nur ca. 1
Sekunde betragt.

Die vierte Methode nutzt das z.B. im Betriebssystem Microsoft
Windows verwendete SNTP-Protokoll (Simple Network Time Pro-
tocol), um Datum und Uhrzeit via Ethernet zu iibertragen. Aller-
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dings missen die einzelnen Test Controller immer wieder Anfra-
gen an den Zeitserver stellen, um ihre Zeiten auf den Zeitserver
synchronisieren zu konnen. Die erreichbare Genauigkeit ist des-
halb nicht so gut wie bei den ersten drei Methoden. Bei Bedarf
konnen Sie auch einen (vollen) NTP-Zeitserver auf einem PC ein-
richten und diesen mit einem Zeitserver im Internet synchroni-
sieren. Sie finden weitere Informationen hierzu unter http://
www.meinberg.de (hier konnen Sie auch ein Zeitserver-Pro-
gramm herunterladen) und unter http://www.pool.ntp.org. Die
Zeitgenauigkeit ist dann nur noch von der Veranderung der Ant-
wortzeiten in Threm Netzwerk abhangig.

Die fiinfte Methode empfangt das Zeitsignal von einem EtherCAT
Master. Dabei wird der zeitliche Verzug des Signals an den Mas-
ter zurickgemeldet (ab Firmware-Version 1.7.6), der daraufhin
ein neues Zeitsignal berechnet. Die zeitliche Auflosung des Sig-
nals betragt 1ps, der 1.1.2000 ist das Startdatum dieser Zeitrech-
nung.

Falls Sie mehrere Synchronisationsmethoden kombinieren, wird
immer die bestmogliche unter den aktuell vorhandenen verwen-
det:

1. Hardwaresynchronisation (Synchronisation der Q.series,
EtherCAT, IRIG-B oder AFNOR uber Zeitsignal, z.B. DCF77)

2. Zeitsignal aus GPS (NMEA-0183)
3. SNTP

Die Konfiguration der Synchronisation erfolgt in allen Fallen
iber das Programm test.commander. Bis auf die Synchronisation
ilber SNTP (Abschnitt 6.1.3.5, Seite 48) stellen Sie die verwen-
dete Synchronisationsart uber das Menu Einstellungen > Syn-
chronisation ein, siehe Abschnitt 6.1.1.3, Seite 40.

Anschluss eines Funkempfangers fiir Zeitsignale
Die Q.station 101 kann folgende Zeitsignale verarbeiten:
« AFNOR NF S87-500

« IRIG B003

« IRIG B005

Je nach Ausgangssignal Ihres Empfangers haben Sie prinzipiell
folgende Moglichkeiten:

1. Der Empfanger, z.B. fur DCF77, wird an die digitalen IOs des
Q.station Test Controllers angeschlossen (Steckklemme Digi-
tal Input, Anschliisse DI1 und GND, siehe Abschnitt 4.2,
Seite 17f). Die Variante eignet sich dann, wenn der Empfan-
ger Signale mit TTL-Pegel ausgibt. Dies ist z.B. bei Hopf-
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Positionsdaten auswerten

Uhren (IRIG-B003 oder IRIG-B005 je nach Typ) mit TTL-Aus-
gang der Fall (z.B. Modul 4465 mit Schnittstellenversion 5).

2. Der Empfanger wird tiber den Sync-Eingang angeschlossen
(Steckklemme UART, Anschliisse SyA und SyB, siehe
Abschnitt 4.2, Seite 17f). Die Variante ist nur moglich, wenn
der Empfanger uiber eine RS-485-Schnittstelle verfugt, da der
Sync-Eingang diese Schnittstelle verwendet.

Geben Sie uber Einstellungen > Synchronisation an, welche
Variante Sie verwenden, siehe Abschnitt 6.1.1.3, Seite 40.

Anschluss eines GPS-Empfangers

NMEA-kompatible oder Garmin GPS-Empfanger konnen Sie uber
die USB-Schnittstelle an den Q.station Test Controller anschlie-
RBen. Falls Ihr Gerat nur einen RS-232-Schnittstelle besitzt, kon-
nen Sie einen handelsiiblichen RS-232-zu-USB-Adapter verwen-
den.

f Qustation 101 DT 192.168.100.115 (@192.168.100.18) Darmstadt [ |5l &I
Mame ‘ierk
#- 5 Einstellungen -
+- 55 ModulSchnittstells
+ Eg Host-Schnittstelle
= USE Gerite
[ Anzahl 1
= Gerdt i
¥ anzchiuss: LsSE 1 =
= [ Protokoll Garmin USE-GPS
[ Zeitzonen Offzet [sek] 3600
[¥ adesse: 0
[¥ Baudrate; 9B
[& Ob. Format: fel
[ Kommunikationsiiberwachung [s]: 5
[¥ antwortverzdgerung [z 0 -
|
0K ‘ < hhhluch‘

Abb. 5-4  Einstellungen fiir einen GPS-Empfdinger von Garmin

Legen Sie die Schnittstelleneinstellungen hier fest (zum
Anschluss siehe auch Abb. 4-1 auf Seite 17). Falls innerhalb der
bei Kommunikationsiiberwachung angegebenen Zeit keine neue
Zeitinformation empfangen wird, verwendet die Q.station die
nachste verfiigbare Synchronisationsmethode.

Verwenden Sie die Variable PositionsDaten (GetPositioningData),
um die einzelnen Daten Thres GPS-Empfangers auszuwerten,
siehe Abb. 5-5. Sie benotigen eine eigene Variable fur jedes
Datum, das Ihr Empfanger liefert. Die verschiedene Botschaften,
die den betreffenden Wert enthalten, z.B. GGA, sind in der Erlau-
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terung zum Befehl aufgefuhrt. Sie mussen den Port dabei erneut
eingeben, da mehrere Empfanger angeschlossen sein konnten.

. Formel von virtueller Variable bearbeiten =RECN X
Wh:=|FositionsDaten(100;1) -
vi-10 |

W1 Timestamp WE: Force left

W SyzstemTimeDC W7 TenzileForce left

W Diigital Input Wi Force right

W Start_Bed. W9 TensileForce right

Wh Arithmetic_Empty

System Variablen

|Zeilslempel j Setzen |

Funktionen und Operatoren

OLEZDaturnZeit -
PerformanceReserve ! ( )
PIDRegler
FositionsDaten = lAaMD] OR
PufferGrosse
Cluadrat - |xor| =%
Rundesufert <

Funktion auswihlen i
1 Latitude GaminGPS, GGLGGARMC | =
2 Longitude GaminGPS, GGLGGA RMC
3 Speed meter/second GaminGPS, RMC
4 Heading 0 =north, 30 = east, 180 = south, 270 = west GaminGPS, RMC
5 Sat Court numbers of seen satellites GaminGPS, GSV.GGA i

0K | ;{'Ahhmch|

Abb. 5-5 Ausgabe des Breitengrades (Latitude, Parameter = 1) in
einer Variablen vom Typ ARITHMETIC EMPTY; Der GPS-
Empfdnger ist an USB1 (Parameter = 100, siehe auch
Abb. 5-4) angeschlossen.

test.commander installieren

Wir empfehlen, alle gedffneten Programme vor der Installation
zu schlieRen. Fir die Installation werden Administratorrechte
benotigt.

Legen Sie die Gantner-CD in Thr Laufwerk ein. In der Standard-
konfiguration 6ffnet Windows automatisch die CD, und es
erscheint das Startfenster. Sollten Sie die Windows-Autostart-
funktion deaktiviert haben, so suchen Sie bitte die Datei
StartUp.exe im Hauptverzeichnis der CD und doppelklicken Sie
auf das zugehorige Symbol, um das Startfenster zu erhalten.
Alternativ konnen Sie auch das Programm Setup.exe im Ordner
test.commander starten, um die Installation direkt vorzunehmen.
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Vorgehensweise

= Das Programm ICP 100 wird zusammen mit dem Programm

test.commander installiert.

Sie finden die jeweils neuesten Versionen der Programme auch
auf unserer Homepage www.gantner-instruments.com tiber
Software > Download.

¢ Klicken Sie auf das Symbol iiber Software laden.

¢ Klicken Sie auf das Symbol g neben dem Programm, das

Sie installieren mochten.
Das Programm Setup.exe wird gestartet.

+ Erlauben Sie das Offnen der Datei, um die Installation zu
beginnen.

Der Startdialog des Setup-Programms erscheint.

¢ Folgen Sie den Anweisungen des Setup-Programms, um das
Installationsverzeichnis und die Programmgruppe fur die
Software festzulegen.

Setup.exe legt - falls notwendig - das von Thnen bestimmte
Verzeichnis neu an und kopiert dann alle Dateien dorthin.

Beim ersten Start des Programmes test.commander legen Sie die
Sprache der Programmoberflache fest (die Festlegung konnen
Sie jederzeit wieder uber Extras > Einstellungen > Sprache
andern).

Fir das Programm ist eine Lizenznummer notig, die Sie eingeben
miussen, um Konfigurationen speichern zu konnen. Die Lizenz-
nummer finden Sie in der Threr Lieferung beiliegenden PDF-
Datei und auf dem separaten Ausdruck mit Thren Lizenzdaten.

Geben Sie Thre Lizenzdaten uber Hilfe > Info und Lizenzierung
ein. Wenn Sie das Programm test.commander lizenziert haben,
ist auch das Programm ICP 100 freigeschaltet, eine weitere
Lizenz ist dann nicht erforderlich.

Ethernet am PC

Die folgenden Abschnitte beschreiben verschiedene Einstellun-
gen, die Sie am PC vornehmen konnen, um einen Verbindungs-
aufbau zu ermoglichen. Die Bilder verwenden die in Windows 7
benutzten Meniis und Dialoge; die Namen der Dialoge und Felder
in anderen Versionen von Windows sind jedoch ahnlich und meist
zusatzlich angegeben.

IP-Adresse und Subnetzmaske des PCs ermitteln
Offnen Sie in Windows 7 oder 8 das Netzwerk- und Freiga-

becenter, z.B. iiber [E unten rechts in der Taskleiste. Klicken
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Sie auf die LAN-Verbindung (der Name kann unterschiedlich
sein), iiber die der Test Controller mit dem PC verbunden wird
(Abb. 5-6). Klicken Sie im folgenden Statusdialog (ebenfalls in
Abb. 5-6) auf Details.

Die aktuelle Adresse wird im nachsten Dialog unter IPv4-

Adresse angezeigt.

Die Subnetzmaske bestimmt, welche Adressen vom PC aus
erreichbar sind: Nur Adressen, deren Ziffern an den Stellen iden-
tisch sind, die eine 255 in der Subnetzmaske enthalten, konnen
erreicht werden. Die IP-Adressen von PC und Test Controller soll-
ten in der Regel im gleichen Ethernet-Segment liegen (nur die
letzte Zifferngruppe der IP-Adresse ist unterschiedlich), andern-
falls muss die Subnetzmaske 255.255.0.0 betragen, damit die
zwei letzten Zifferngruppen unterschiedlich sein diirfen.

Zeigen Sie die grundlegenden Informationen zum Netzwerk an, und richten Sie

@ Gesamtibersicht anzeigen

Verbindungen ein.

A o

VMPC12 tid.local
(dieser Computer)

Altive Metzwerke anzeigen

:h tidJocal
a5 Dominennetzwerk

Internet

Verbindung herstellen eder trennen

Zugriffstyp: Internet

Verbindungen:

@ LAN-Verbindung 4—

Metzwerkeinstellungen dndern

It}
™

Status von LAN-Verbindung

S

“ﬁ;. Meue Verbindung oder neues Met
-2

Richtet eine Drahtlos-, Breitband-
Zugriffspunkt ein.

E. Verbindung mit einem Metzwerk
Stellt (erneut) eine Verbindung mi

cder VPM-MNetzwerk her.

Heimnetzgruppen- und Freigabed

&

Erméglicht Zugriff auf Dateien un
Freigabeeinstellungen.

Probleme beheben
Diagnostiziert und behebt Netzwel

Allgemein
Verbindung
IPv4-K.onnekkivibat: Inkernet
IPwe-Konnekkivitat: Kein Internetzugriff
Medienstatus: Akkiviert
Draver: 0o:40:50
Ubertragungsrate: 1,0 GEitfs
-
Akkivitak
Gesendet L“*-»,E Empfangen
G
Bytes: 228,637 1,102,565
[ '$'Eigenschaften ] [ '5'Deaktivieren ] [ Diagnose ]
Schilieffien

"

Abb. 5-6

IP-Adresse des PCs ansehen/dndern
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Beispiel 1

Beispiel 2

Subnetzmaske 255.255.255.0, IP-Adresse 192.168.100.26

Es konnen nur Adressen erreicht werden, die mit 192.168.100.
beginnen, d.h., die ersten drei Zahlengruppen miissen identisch
sein, nur die Vierte darf sich unterscheiden.

Subnetzmaske 255.255.0.0, IP-Adresse 192.168.100.26

Es konnen alle Adressen erreicht werden, die mit 192.168 begin-
nen, d.h., auch die dritte Zahlengruppe darf sich zwischen PC
und Test Controller unterscheiden.

IP-Adresse am PC einstellen

Falls Sie sich direkt mit einem Test Controller verbinden moch-
ten, miussen Sie dem PC eine (temporare) IP-Adresse zuweisen.

Wir empfehlen, eine temporare IP-Adresse am PC einzurichten,
da dann die Netzwerkeinstellungen Ihres PCs fiir die normalen
Verbindungen nicht geandert werden. Sollten Sie bereits fiir ein
anderes Netzwerk eine solche ,alternative Konfiguration” einge-
richtet haben, so missen Sie die vorhandenen Einstellungen
notieren, um Sie nach dem Abschluss der Konfiguration von
Modulen oder Test Controller wieder herstellen zu konnen.

Offnen Sie in Windows 7 oder 8 das Netzwerk- und Freiga-

becenter, z.B. iiber [E unten rechts in der Taskleiste. Klicken
Sie auf die LAN-Verbindung (der Name kann unterschiedlich
sein), uber die der Test Controller mit dem PC verbunden wird
(siehe auch Abb. 5-6 auf Seite 38). Klicken Sie im folgenden Sta-
tusdialog auf Eigenschaften (erfordert Administratorrechte).
Markieren Sie dann Internetprotokoll Version 4 und klicken
Sie auf Figenschaften (siehe Abb. 5-7).

Gehen Sie dann auf die Registerkarte Alternative Konfigura-
tion und legen Sie eine Adresse fur den PC fest, z.B.
192.168.100.5 und eine Subnetzmaske, z.B. 255.255.255.0
(Abb. 5-8).
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I
w

Eigenschaften von LAN-Verbindung

M etzwerk

Werbindung herstellen Uber:

L IntellR)] PRO/1000 MT-Netzwerkverbindung

Dieze Werbindung venwendet folgende Elemente:

& Clierit fiir Microsoft-N etzwerk e
SBDS-F’aketplaner

E’, D atei- und Druckerfreigabe fur Microsoft-Netzwerke

i |nternetprotokoll Yerzion & [TCP/APYE
W | tesnetpr ior 4 [TCPAP

i B0 -Tredber fuir Werbindungzzchicht-Topologieerk ennun. .
i Ambwart fur Yerbindungsschicht-Topologieerkennung

Inztalligren... Deinztallieren Eigenzchaften

Beszchreibung

TCP/IP, das Standardpratok.all fur Wbk -MNetzwerke, daz den
Datenaustausch ber verschiedene, miteinander verbundene

Metzwerke ermaoglicht.

| 0Kk || Abbrechen |

Abb. 5-7 Eigenschaften der LAN-Verbindung (Windows 7 und 8)

#

Eigenschaften von Internetprotokoell Version 4 (TCP/IPvd)

=~

_’»

allgemein | Alternative Konfiguration | ﬁ
aeben Sie alternative IP-Einstellungen an, falls dieser Computer in
mehreren Mekzwerken verwandat wird,

() Aukomatisch zugewiesene, private IP-Adresse
(@ Benutzerdefiniert
IP-Adresse: 192 . 1658 100 . 5
Subnetzmasks: 255 . 255 . 255 . 0
Standardgatessay:
Beworzugter DMN3-Server:
Alternativer DN3-Server:
Bevvarzugter WINS-Server:
Alternativer WINS-Sarver:
Geanderte Einstelungen beim Beenden dberprifen
[ oK ] [ abbrechen ]

Abb. 5-8

Konfiguration festlegen

IP-Adresse und Subnetzmaske fiir alternative (tempordre)
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Zugriff auf Netzwerkteilnehmer erlauben (Firewall)

In der Regel ist auf dem PC eine Firewall installiert, die den
Zugriff des PCs auf das Netzwerk und umgekehrt iiberwacht.
Daher missen Sie den Zugriff auf den Test Controller oder das
Modul freigeben, sonst kann keine Verbindung tuber Ethernet
aufgenommen werden. Sie erhalten beim ersten Verbindungsver-
such eine Meldung ahnlich der in Abb. 5-9 gezeigten. Klicken Sie
auf Nicht mehr blocken, um die Verbindung zuzulassen.

¥ wicHTiG

Sie miissen Uber Administratorrechte auf dem PC verfiigen, um
die Freigabe durchfihren zu konnen. Bitten Sie andernfalls Thren
Administrator, die Freigaben durchzufithren. Sie missen die
Freigabe fur alle Programme durchfithren, die eine Verbindung
mit Modulen bzw. Test Controllern iiber Ethernet aufnehmen.

& Windows-Sicherheitshinweis Iﬁ

@ Die Windows-Firewall hat einige Funktionen dieses

Programms blockiert.

Einige Features won SetupAssistant.exe wurden in allen ffentlichen Metzwerken, privaten
Mekzwerken und Domanennetzwerken von der Windows-Firewall blockiert,

G Marne: Setuphssistant.exe
ﬁw Herausgeber:  Unbekannt

Pfad: C:h\program files\gantner inskrumentsitest, commander
itoolshsetupassistant, exe

Kommunikation von SetupAssistant, exe in diesen Metzwerken zulassen:
[¥] Doménennetzwerke, z. B. Arbeitsplatznetzwerk.

[] Private Metzwerke, beispielsweise Heim- oder Arbeitsplatznetzwerk

[T] &ffentliche Metzwerke, z. B. in Flugh&fen und Cafés {nicht empFohlen,
da diese Netzwerke oftrals gar nicht oder nur geringfligig geschiitzt sind)

wielche Risiken beskehen beim Zulassen eines Programms durch eine Firewall?

['ﬁ'ZugriFF zulassen] [ Abbrechen ]

Abb. 5-9 Meldung der Firewall von Windows 7 beim Verbindungs-
versuch liber Ethernet, hier fiir den Setup Assistenten
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6  Grundkonfiguration Ihres Systems

Grundkonfiguration lhres
Systems

Um eine Konfiguration vornehmen zu konnen, miissen Sie als
Erstes ein Projekt erstellen und die Kommunikation mit dem
Modul aufnehmen. Eine Beschreibung der Arbeitsschritte finden
Sie in Kapitel 5, Q.station anschliefSen, Seite 27.

Im folgenden Kapitel sind die wichtigsten Einstellungen beschrie-
ben, um mit der Q.station messen zu konnen.

I wichTiG

Falls Sie Module oder Test Controller aus alteren Anwendungen
und neu gekaufte kombinieren mochten, sollten alle Komponen-
ten die jeweils neueste interne Software verwenden, die soge-
nannte Firmware. Fiithren Sie dazu ein Firmware-Update durch,
siehe Abschnitt 6.6, Seite 70.

Prinzipielle Vorgehensweise

e Stellen Sie die Verbindung (Kommunikation) zwischen PC
und Test Controller her, siehe Kapitel 5, Q.station anschlie-
Sen, Seite 27.

e Starten Sie das Konfigurationsprogramm.

¢ Nehmen Sie zunachst nur die Basiskonfiguration des Test
Controllers vor, legen Sie weitere Einstellungen wie System-
variablen oder Speichereinstellungen zum Schluss fest.

¢ Geben Sie die verwendeten Sensoren und ihre Kennwerte ein,
um eine Anzeige in der gemessenen physikalischen Grofse zu
erhalten. Legen Sie Berechnungen, digitale Ein-/Ausgaben,
Alarmiuberwachungen etc. fest. Diese Arbeitsschritte sind im
Handbuch zu den Q.series-Modulen beschrieben.

¢ Legen Sie fest, welche Daten wie aufgezeichnet werden sol-
len, siehe Kapitel 7, Aufzeichnen mit dem Datenlogger,
Seite 71.

* Aktivieren Sie alle Einstellungen in den Modulen und im Test
Controller.

B wichHTic
Nach Anderungen an der Konfiguration von Modulen oder einem

Test Controller wird # im Projektbaum angezeigt. Wahlen Sie
=, ¥
E:'-j 1 oder Datei > Schreibe Projekt (Update) im test.comman-

der, um die Einstellungen im Projekt (und im Test Controller) zu
aktualisieren. Die Projektdatei wird automatisch gespeichert.
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foe. Projekt: DaMess12

= Bl Q.station 101 DT 192168100115
System Yariablen

Digitale EAA

Yirtuelle ¥ ariablen

() blows 8101 [2/2) TestStand3
(3 bloxs 8101 [2/3) TestStand3

3

A A A 4

ﬂ Tipp

An vielen Stellen der Software konnen Sie iiber das Kontextmenii
eines Eintrags die Einstelldialoge aufrufen oder Einstellungen
vornehmen. Das Kontextmenii rufen Sie mit der rechten Maus-
taste auf.

Bearbeiten Sie eine komplette Variable im Konfigurationsdialog,
indem Sie die Variable in der linken Spalte (enthalt die Variablen-
nummer Vx) anklicken und damit markieren. Uber das Kontext-
meni konnen Sie dann die Variable ausschneiden, kopieren, mit
einer kopierten iiberschreiben, einfiigen oder 16schen.

Q.station-Grundeinstellungen

Im Test Controller geben Sie z.B. Art und Umfang der Synchroni-
sation vor, stellen die zu verwendende (synchrone) Ausgaberate

und Baudrate der Module ein oder legen fest, welche Busdiagno-
sedaten oder Lebenszeichen gesendet werden sollen. AulSerdem

konnen Sie alle Einstellungen von Host- und Modul-Schnittstellen
kontrollieren, einen Standortnamen vergeben etc. Die folgenden
Abschnitte behandeln die wichtigsten Einstellungen, weitere Ein-
stellungen werden in separaten Kapiteln erlautert.

Markieren Sie den einzustellenden Test Controller und wahlen
Sie aus dem Kontextmenii Einstellungen oder doppelklicken Sie
auf den Test Controller, um das Konfigurationsprogramm zu star-
ten.

42 Q.station 101 DT 192.168.100.115 (@192.168,100.13) Darmstadt [

Mame ‘ierk

= @ Einstellungen -~
+- 55 Generell
+ Eg Lebenzzeichen
+- [55 Sunchronisation
= 15 ModulSchnittstelle
+- 55 RS 485 #1
+ Eg RS 485" #2
+- [55 RS 489" #3
3
=

m

[ RS 465 4
5 canm
=) @ Host-5chnittstelle
[ Feldbus
[5 ETHERMET
& £re
E-_'g Metzlaufwerke
B SNTF
B E-Mal i

—

3
H
+
3
3
H

o/ 0K | 2 Abbruch

Abb. 6-1 Konfigurationsdialog fiir einen Q.station Test Controller
(Ausschnitt)
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Standort

PAC-Funktionalitat

Puffer Vorinitialisierung

Flllmuster

Schaltschwelle der digitalen
Eingédnge

System-Zyklusfrequenz

Im Fenster dieses Dialogs konnen Sie dann alle Moduleinstellun-
gen vornehmen. Eine Baumstruktur ahnlich wie im Windows-
Explorer zeigt die einzelnen Parametergruppen. Klappen Sie die

Eintrage ggf. durch einen Klick auf [+ auf.

Einstellungen

Legen Sie Uber diese Parametergruppe z.B. Lebenszeichen oder
Standortname fest.

Generell

Vergeben Sie hier einen Namen fur den Test Controller, z.B. den
Standort. Die Voreinstellung ist Undef.

Die PAC-Funktionalitat bietet die Moglichkeit, mit der grafischen
Programmiersoftware test.con beliebige Funktionen aus mehre-
ren MessgrofSen und I/Os, aus Berechnungen, Verkniipfungen,
Zeit- und Ubertragungsgliedern usw. autark (PC-unabhéngig) zu
realisieren.

Aktivieren oder deaktivieren Sie hier den generellen Datenzugriff
(Lesen und Schreiben) der test.con-Applikationen aus RealTime-
und UserSpace auf Variablen der Q.station. Die Voreinstellung ist
aktiviert.

In der Voreinstellung schnelles Fiillen fihrt jeder Messwert,
der mit einem Bitfehler ubertragen wurde, zu einem Fehler: der
Messwert wird zu -1 (Voreinstellung fur Fiillmuster) und der
Fehlerzahler wird gesetzt. Dadurch wird in der Regel auch der
Prifstand gestoppt. In der Einstellung deaktiviert wird der vor-
herige Messwert auch fur den aktuellen Wert verwendet. Falls
der nachste Messwert wieder in Ordnung ist, wird normal weiter-
gemessen. Der Fehler wird allerdings trotzdem gezahlt, es wird
nur kein Alarm ausgel6st. In der Einstellung langsames Fiillen
wird fur 2 Sekunden wie in der Einstellung deaktiviert verfah-
ren, danach wie in der Einstellung schnelles Fiillen. Dadurch
werden kurze Storungen ignoriert.

Wert, der bei einem fehlerhaften Messwert verwendet wird
(siehe Puffer Vorinitialisierung).

Wahlen Sie hier, ob fiir die digitalen Eingange TTL-Pegel (5V)
oder SPS-Pegel (24V) verwendet wird. Die Schaltschwellen lie-
gen bei TTL bei <1V und >3,5V, bei SPS-Pegel bei <7V und >8V.
Siehe auch Abschnitt 4.2, Seite 17.

Die Zyklusfrequenz gibt den (internen) Takt fur die Abarbeitung
von virtuellen Variablen und test.con-Applikationen in der
Q.station vor. Die Zyklusfrequenz kann kleiner oder gleich der
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hochsten Messrate eingestellt werden. Die maximale Zyklusfre-
quenz ist 10kHz, sie bestimmt die Auslastung des Systems.

Lebenszeichen

Legen Sie hier fest, wie das Lebenszeichen-Signal (Live-Signal)
erzeugt werden soll. Sie konnen ein statisches Signal ausgeben
lassen, dass nur im Fehlerfall seinen Zustand andert oder Sie
konnen ein dynamisches Signal verwenden, dass mit einer
bestimmten Frequenz seinen Zustand zwischen High und Low
andert. Die Frequenz bzw. die halbe Zykluszeit geben Sie unter
E/A-Statuswechselzeit in Sekunden ein. Wahlen Sie bei den
Bedingungen aus, wann ein Fehler signalisiert werden soll.
Siehe auch Abschnitt 4.2, Seite 17.

Il wickTic

Die Bedingungen andern sich (Text beachten), wenn Sie von
Statisch auf Dynamisch umstellen, da je nach Signaltyp mit
UND bzw. mit ODER verknupft wird.

Synchronisation

Im Meniu Eingangs-Synchronisationsprotokoll stellen Sie
sowohl die verwendete Synchronisationsart als auch die dazu
verwendeten Eingange ein.

Falls Ihr Gerat als Slave betrieben wird, d.h., falls Sie einen ande-
ren Test Controller, der uber die Zeitinformation verfugt, an SyA
und SyB anschliefSen oder einen Funkempfanger fir Zeitsignale
mit RS-485-Ausgang mit diesen Anschlissen verbinden, geben
Sie Q.sync iiber RS-485 an.

I wichTic
Die maximale Lange der Synchronisationsleitungen an SyA und
SyB betragt 400m.

Die Angabe von EtherCAT DC Zeit (distributed clock) ist nur
sinnvoll, wenn ein EtherCAT-Master vorhanden ist.

In der Einstellung keine arbeitet der Test Controller mit der
internen Uhrzeit (als Master fir angeschlossene weitere Test
Controller).

Falls Sie iiber SNTP synchronisieren mochten, miissen Sie den

Zeitserver tiiber Host-Schnittstelle > SNTP angeben, siehe
Abschnitt 6.1.3.5, Seite 48.

Modul-Schnittstelle

Legen Sie Uiber diese Parametergruppe die Geschwindigkeit der
Datenubertragung auf den einzelnen Schnittstellen (UARTS) fest.

Q.series
Gantner Instruments GmbH

40



6 Grundkonfiguration lhres Systems

6.1.2.1

Auch fur die CAN-Bus-Schnittstelle wird hier die Baudrate einge-
stellt.

UART-Schnittstellen (RS-485 #1 bis #4)

Wiéhlen Sie die gewiinschte Baudrate (Ubertragungsgeschwin-
digkeit) aus. Die Voreinstellung ist 24 MBaud.

A5 Q.station 101 DT 192.168.100.115 (@192.168.100.13) Darmstadt |- =) [

Mame ‘ierk

#- 5 Einstellungen

= €5 ModubSchrittstells

= 15 RS 485' #1

- [¥ Protokoll Localbuz

e oy B

[ Ub Format: 115k2

K, ik ationsiiberwach : 187k5
[¥ Kommunikationsiiberwachung [z] S

[¥ Antwortverziigerung [s]
[ RS 485 #2

B RS 485 83

= 5 RS 485 4

® B Cant

#- (5 Host-Gchnittstells

i (5 USB Gerste

o]

o/ 0K || Abbruch|

Abb. 6-2 Auswahl der Baudrate

Die maximal mogliche Geschwindigkeit hangt von der Gesamt-
lange und der Qualitat der Leitung ab, die an der betreffenden
Schnittstelle angeschlossen ist. Beim Einsatz hochwertiger Kabel
gilt fur die maximal erreichbaren Entfernungen:

Leitungslange in Metern Maximale Baudrate

1000 <500kBaud

100 <1500kBaud

20 <6000kBaud

10 >6 bis 24 MBaud

Beachten Sie, dass je nach verwendeter Kabelqualitat (Kapazi-
tatsbelag, Schleifenwiderstand und Wellenwiderstand) auch
wesentlich kiirzere Entfernungen realisierbar sein konnen. Stel-
len Sie in allen Fallen sicher, dass die Abschlusswiderstande akti-
viert sind (Abschnitt 5.4.1, Seite 30).

Eine Anderung der Baudrate wird automatisch auch bei den an
der Schnittstelle angeschlossenen Modulen durchgefihrt.
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Kommunikations-
tiberwachung

Antwortverzégerung

6.1.2.2

Kommunikations-
tiberwachung

Antwortverzégerung

6.1.2.3

Bei einem Wert >0 wird bei fehlender Kommunikation nach die-
ser Zeit die Fehler-LED des Moduls aktiviert.

Dieser Parameter ist nur notig, wenn die Module an dieser
Schnittstelle nicht direkt, sondern z.B. iber ein Modem ange-
schlossen sind. Geben Sie dann hier die Zeit ein, die aufgrund der
langsamen Verbindung zusatzlich abgewartet werden soll.

CAN-Bus-Schnittstelle

Uber diese Schnittstelle kénnen Sie Daten sowohl lesen als auch
senden. Die maximal mogliche Geschwindigkeit hangt von der
Gesamtlange der Leitung ab, die an der betreffenden Schnitt-
stelle angeschlossen ist.

Leitungslange in Metern Maximale Baudrate

1000 <50kBaud
100 <500kBaud
50 <800kBaud
25 <1MBaud

I wicHTic

Eine Anderung der Baudrate wirkt nur auf die Q.station, ange-
schlossene CAN-Teilnehmer miissen separat auf die gewéahlte
Baudrate gesetzt werden.

Bei einem Wert >0 wird bei fehlender Kommunikation nach die-
ser Zeit die Fehler-LED des Moduls aktiviert.

Mit diesem Parameter konnen Sie eine zusatzliche Zeit angeben,
die abgewartet wird, bevor die Kommunikatonsiiberwachung
einen Fehler meldet.

Weitere CAN-Bus-Schnittstelle iiber USB einrichten

Sie konnen bei Bedarf eine weitere CAN-Bus-Schnittstelle ver-
wenden, wenn Sie den PCAN-USB-Adapter von PEAK-System
Technik GmbH einsetzen (http://www.peak-system.com).

Geben Sie bei der Konfiguration des Test Controllers im
Abschnitt USB-Geridte als Protokoll CAN an und stellen Sie die
zu verwendenden CAN-Baudrate ein (Abb. 6-3). Siehe
Abschnitt 6.4.2, Seite 58, zur Festlegung der einzulesenden bzw.
auszugebenden Daten.
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447 Qustation 101 DT 192,162,100.115 (@192,168.100.28) Darmstact [ = [ = |25
Mame Wert

#- 5 Einstellungen
+ Eg Modul-5 chhittztelle
+- 55 Host-Schnittstelle

= 5] USB Gersts
[¥ aAnzahl 2
= 5] Gerat #1
¥ Anschiuss: 1JSE 1
[ Protokalt CAM
[ | CAN Baudrate: 250000 ﬂ
+ [5 Gerat #2 20000 -
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500000
£00000
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=
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Abb. 6-3 CAN-Schnittstelle iiber USB konfigurieren

Host-Schnittstelle

Diese Parametergruppe legt die Einstellungen fir die Kommuni-
kation uber die Schnittstellen EtherCAT, Modbus, Ethernet, FTP
und Dataport fest und ermoglicht Thnen, einen Zugriffsschutz fur
die Q.station zu realisieren.

Sie haben hier auch die Moglichkeit, E-Mail-Einstellungen fur die
Benachrichtigung von einem Datenlogger festzulegen und Netz-
laufwerke zu definieren, auf die der Q.station Test Controller zur
Datenspeicherung zugreifen kann. Damit kann ein Datenlogger
auch auf ein Netzlaufwerk sichern, nicht nur auf ein lokales Lauf-
werk.

Feldbus (EtherCAT)

Der Abschnitt enthalt die Einstellungen fur die EtherCAT-Schnitt-
stelle. Deaktivieren Sie die Schnittstelle, falls Sie sie nicht beno-
tigen.

I wicHTiG

Legen Sie uber das Kontextmenu des Test Controllers und Lese-
/Schreib-Zugriffe zuweisen fest, welche Variablen auf dem
Feldbus zur Verfiigung stehen sollen. Aktivieren Sie den Lesezu-
griff (LESE-Rechte) in der Spalte Feldbus fiir die betreffende
Variable (Abb. 6-4).
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( e LESE-Zugriffe zuweisen = | E S ]
Wihlen Sie die zu editierenden Rechte: |LESE-Rechte -
Element Ringpuffer  PacKermel | Feldbus Highspeed TCPIP Highspeed UDP Distributor Port Datenport RS485Host  RS232 Host
= [l Undef
WV V1: Timestamp [v [v [v [v [v [v [v [v [v
%W V2 StatdStopp_Bed. [v [v v [v [w [w [w [w 2
|/ 0K || X Abbruch|
Abb. 6-4 Lesezugriff fiir den Feldbus erlauben
Kommunikations- Bei einem Wert >0 wird bei fehlender Kommunikation nach die-
liberwachung ser Zeit der Fehler-Status aktiv, siche Abschnitt 4.4.1.3, Seite 21.
Frequenzteiler Mit dem Wert wird die Transferrate zur EtherCAT-Schnittstelle
bestimmt. Der Teiler ist bei hohen Datenraten notig, um eine
Uberlastung der Schnittstelle zu vermeiden. Der Wert bezieht
sich auf die Messrate #1 und reduziert ggf. die Datenrate auf der
EtherCAT-Schnittstelle. Bei einer Einstellung von 4 und einer
Messrate #1 von 4000Hz betragt die Transferrate 1000Hz
(Abb. 6-5).
( 42 Qistation 101 DT 192.168.100.115 (@192.168,100.13) Darmstadt | B e |
MNarne Wert
#- 5 Einstellungen -
+- 55 ModulSchnittstells
= @ Hoszt-Schnittstelle
= 5] Feldbus
[ Protokolt Ethercat
[ Kommunikationsiiberwachung [s]; n
[¥ Frequenzteiler 4 =
4[5 ETHERMET
+ E{j ETP
+- 55 Metzlaufwerke
%[5 SHTP
+- 55 Dataport
7. B Renersl A7
0K | ;('Ahh.uch‘
Abb. 6-5 Einstellung fiir Frequenzteiler
Ethernet
Verwenden Sie diesen Abschnitt, um der Q.station eine feste IP-
Adresse zuzuweisen oder sie wieder auf DHCP umzustellen, falls
Sie die Ausfithrung Q.station 101 oder Q.station 101 T (ohne Dis-
play) verwenden.
-

Die angegebene statische IP-Adresse ist nur wirksam, falls kein
DHCP-Server verwendet wird.
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Server-Einstellungen

Client-Einstellungen

Die in der Einstellung DHCP-Server verwenden: Ja verwendete
IP-Adresse finden Sie unter Generell, sieche Abschnitt 6.1.3.8,
Seite 49.

FTP

Mit der Funktion Server-Einstellungen > Zugriffsnamen kon-
nen Sie eine Zugriffssteuerung (Passwortschutz) realisieren.

Il wickTic
Sie konnen nur ganz ohne (Zugriffsnamen: Nein) oder mit allen
drei Passwortern arbeiten.

Notieren Sie die Passworter und bewahren Sie sie an einem
sicheren Ort auf. Falls Sie ein Passwort vergessen, notieren Sie
die Seriennummer Ihres Test Controllers und nehmen Sie mit uns
Kontakt auf: office@gantner-instruments.com

Sie erhalten dann einen Freischaltcode, der alle drei Passworter
wieder zurucksetzt.

Legen Sie hier einen FTP-Server fest, mit dem sich die Q.station
als Client verbinden kann. Sie konnen dann fiir einen Logger fest-
legen, dass die erzeugten Dateien direkt an den FTP-Server
geschickt werden sollen.

I8 wichHTic

Sie mussen einen FTP-Server auf einem PC entsprechend einrich-
ten. Es gibt mehrere Programme, die dies ermoglichen, z.B. File-
Zilla.
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i Q.station 101 DT 192.168.100.115 (@192.168.100.18) Darmstadt =ANCN X
Mame Wert
= @ ETP. -
+ Eg Server Einstellungen
= 15 Client Enstellungen
=1 [& Korfigurationsmodus: manuell
[¥ Client Verbindungstimeout [s] 120
[ Client Kommunikationsiberwachung [s] 100
L& Sendeintervall zur Aufrechterhaltung der Verbindun... 30
=1 [ Anzahl FTP Verbindungen 2 |
= 5 Verbindung #1 i
[& Server Adresse: 152.168.100.2 h
[¥ Benutzemame: Mustermann
& Passwort: 123456
[¥ Por: 21
[& passiven Modus verwenden: MNein
& Typ: unbekannt
¥ Verzeichnis: /Daten1
+ Ea Verbindung #2 -
oK ‘ 7< Abbruch

Passiven Modus verwenden

Typ

Abb. 6-6 Angaben zum FTP-Server, damit die Q.station als Client
darauf zugreifen kann

Prifen Sie, ob fur Ihren FTP-Server die Einstellungen bei
Verbindungstimeout, Kommunikationsiiberwachung oder
Sendeintervall geandert werden miissen. Legen Sie dann fest,
wie viele (maximal 10) FTP-Server Sie einrichten mochten. Die
FTP-Server konnen sich auch nur durch die Verzeichnisse unter-
scheiden. Das bei Verzeichnis angegebene Verzeichnis wird als
Unterverzeichnis zu dem im FTP-Server freigegebenen Verzeich-
nis angelegt.

Beim passiven FTP sendet der Client ein spezielles Kommando,
dass den Server veranlasst, einen Port zu 6ffnen und Port und IP-
Adresse an den Client zu schicken. Der Client verwendet einen
Port iber 1023 und den eben vom Server ibermittelten Port.
Diese Technik ist notig, wenn der Server nicht selbst eine Verbin-
dung zum Client aufbauen kann, z.B, wenn der Client sich hinter
einem Router befindet oder wenn eine Firewall den Client vor
Zugriffen von aulRen abschirmt.

Da der FTP-Server auf einem beliebigen Betriebssystem aufge-
setzt werden kann, benotigt der Client die Information, wie die
Antwort auf eine Abfrage des Verzeichnisses aussieht. Dies ist
leider nicht standardisiert, je nach Betriebssystem werden die
Dateiinformationen in verschiedenen Formaten tiibermittelt.
Damit kann der Client z.B. die GrofRe einer Datei abfragen. Beim
Format Unbekannt wird daher nur gepriift, ob eine Datei mit
dem Namen der ibertragenen Datei existiert. Es kann nicht
geprift werden, ob die Datei die richtige GrofSe hat, d.h., ob alle
Daten ubertragen wurden.
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Verzeichnis

Name

Benutzername

Passwort

Hostname

Mit dieser Option konnen Sie am FTP-Server ein Unterverzeich-
nis definieren. Falls Sie die Daten verschiedener Logger in ver-
schiedene Verzeichnisse speichern mochten, legen Sie einfach
den gleichen FTP-Server mit verschiedenen Unterverzeichnissen
an, z.B. /Datenl1 und /Daten2.

E Tiep

Sie konnen innerhalb des angegebenen Verzeichnisses uiber
Platzhalter vom Logger weitere Unterverzeichnisse anlegen las-
sen. Die moglichen Platzhalter sind identisch mit denen in
Abschnitt 7.3.1 fur Loggername beschriebenen, siehe Seite 77.

¥ wichTic
Bei der Schreibweise des Verzeichnispfades wird Grol3- und
Kleinschreibung unterschieden.

Netzlaufwerke

Sie konnen als Speicherziel fur einen Logger auch ein Netzlauf-
werk verwenden, falls Sie nicht auf ein Speichermedium an der
Q.station (z.B. auf USB) aufzeichnen mochten. Die dafir notwen-
digen Angaben nehmen Sie iiber diesen Dialog vor (Abb. 6-7).

Geben Sie hier den Namen ein, der spater im Logger fiir dieses
Speicherziel verwendet werden soll.

Geben Sie hier den Benutzernamen ein, fiir den das Speicherziel,
d.h. das Verzeichnis, freigegeben ist.

Passwort zum Benutzernamen.

IP-Adresse oder Name (erfordert einen DNS-Server) des PCs, auf
dem das Verzeichnis liegt.
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Entferntes Verzeichnis

42 Q.station 101 DT 192.168.100.1 (@192.168.100.45) Undef RN X

Mame ‘Wert
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- [ Modul-Schnitstells
= @ Host-S chnittstells
+- (5 Feldbus
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+ @ FTP
= @ Metzlaufwerke
[¥ Anzshl 2
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m

oK ‘;(Ahhmch

Abb. 6-7 Netzlaufwerke festlegen

Tragen Sie hier den Verzeichnispfad ein, z.B. /Data/EngineTest.
Der Pfadname entspricht dem Verzeichnispfad ab dem freigege-
benen Ordner.

Beispiel: Sie haben den Unterordner DataFiles im Ordner Testing
auf dem Laufwerk D: freigegeben. Der Verzeichnispfad lautet
dann /DataFiles, da dies (zumindest in der Voreinstellung) der
Name der Freigabe auf dem betreffenden PC (Hostname) ist. Sie
konnen beim Freigeben allerdings auch einen anderen Namen
als Freigabenamen setzen.

SNTP

Geben Sie hier die IP-Adresse des NTP-Servers an, falls Sie eine
Synchronisation iiber NTP einrichten wollen.

Siehe auch Abschnitt 5.5, Synchronisation mehrerer Systeme,
Seite 31.

E-Mail

Damit ein Logger E-Mails versenden kann, miissen Sie die fur die
Felder Adresse, Betreff und Inhalt moglichen Auswahlen hier
festlegen.

Geben Sie im Dialog (Abb. 6-8) an:

¢ An welchen Server die Mails geschickt werden sollen (Sen-
deserver-Adresse),

* ob und wenn ja wie die Authentifizierung erfolgen soll,

e wie viele E-Mail-Adressen und Informationen (Betreff, Inhalt)
Sie benotigen.

Sie konnen bis zu 10 verschiedene Adressen, Betreffzeilen und
Inhaltstexte angeben. In einer Signatur konnen Sie z.B. den Ort
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oder den Prifstand des Test Controllers angeben, der Text wird
dann immer an den Schluss der Mail angehangt.

Zur Konfiguration der E-Mail siehe Abschnitt 7.3.3.8, E-Mail ver-

senden, Seite 85.

foe. Q.station 101 DT 192.168.1.1 Undef
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[ O Oy Y e B

#- 5 Einstellungen
+ Eg Modul-Schhittstelle
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A ‘;('Ahhmch

Abb. 6-8 E-Mail-Einstellungen

Dataport

Dieser Abschnitt enthalt die Einstellungen fir Modbus, falls die-
ser iiber TCP/IP verwendet wird (Modbus/TCP).

Generell (eigene IP-Adresse)
Zeigt in der Einstellung DHCP die aktuelle IP-Adresse an.

USB-Gerate (GPS, Modbus, CAN)

In diesem Abschnitt konnen Sie besondere USB-Gerate definie-
ren, z.B. ein Garmin GPS-Empfanger bzw. allgemein einen
NMEA-0183-kompatiblen GPS-Empfanger (siehe Abschnitt 5.5,
Synchronisation mehrerer Systeme, Seite 31), eine Modbus-
Schnittstelle oder einen PCAN-USB-Adapter (siehe

Abschnitt 6.1.2.3, Weitere CAN-Bus-Schnittstelle tiber USB ein-
richten, Seite 42).
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Modbus-Schnittstelle

Uber den USB-zu-RS-485-Konverter ISK 103 von Gantner kénnen
Sie auch einen Modbus-Anschluss einrichten. Die Treiber fiir den
Konverter sind ab Firmwareversion 1.09 in der Q.station vorhan-
den, Sie konnen aber auch viele der marktiblichen Konverter

anschliefSen. Klicken Sie auf E oder verwenden Sie Datei >
Lese Online Statusinfos vom Controller, um die Statusinfor-
mationen des Test Controllers aufzurufen, die zeigen, ob der Kon-
verter erkannt wurde (Abb. 6-9).

-

i Zeige Dateiinhalt: #actual.sta_mod | -

Statusinfos anzeigen:

GENERAL STATES:

RUN STATES:
FTP SERVER ACTIVE

HEALTH: S5Y5_Act=78.33% / SYS_Aver=75.75% / RT_Act=09.96% / RT_Aver=99.96%
MEASUREMENT MODE ACTIVE

USER TESTCON PROGRAM ACTIVE: Heizungsregelung

DEVICE STATES:
DATA DRIVE Mame: Fash thdl) Files: 9596 Size: 1033166848 Loggd: 840
LISB DEVICE Mame: Serial Port on USE 1 1Dhusb0_vart $
ERROR STATES:
<ERROR:: Obj-(3 Station System Code:-5056 TS:2015-02-26 14:40:40 Cnit:1
<ERROR:: Obj-(3 Station System Code:-5057 TS5:2015-02-26 14:40:40 Crit:1

rFa
« Ok

Abb. 6-9 Statusinformationen mit erkanntem USB-Konverter an
USBI1 (wird als usb_0 angezeigt)

Legen Sie dann Modbus als Protokoll fest und geben Sie die
Daten fur Thr Bussystem an: Soll die Q.station als Master oder
Slave arbeiten, welche Baudrate soll verwendet werden etc.
(Abb. 6-10). In der Konfiguration als Master konnen Sie z.B.
Daten eines Ammonit Datenloggers Meteo-40 empfangen oder
uber zwei Funkmodule Phoenix RAD-2400-IFS Modbus-Daten per
Funk tbertragen.
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A% Q.station 101 DT 192.168.1.1 Undef =NREE X

+ Eg Einztellungen -
£ Ea Modul-5 chittstele
+- 55 Host-Schnittstelle

= {55 USB Geriite
[¥ Anzahl 1
= {5 Gerat #1 £
¥ Anschiuss: SE 1
L& Protokalt odbus
[¥ arbeitet als Master: Ja
[¥ Baudrate; 19k2
[& Ob. Format: el
[¥ Kommunikationsiiberwachung [z]: 5
[¥ antwortverzdgerung [z 0
+ E}g Meszsrate i

iert

A ‘;('Ahhmch

Ubertragunsformat

Kommunikations-
tiberwachung

Antwortverzégerung

Abb. 6-10 Modbus als Schnittstelle fiir USB-Konverter festlegen

Geben Sie an, welche Paritat verwendet werden soll: keine (n),
gerade (e) oder ungerade (0). Es werden immer 8 Datenbits und
1 Stoppbit verwendet, daher gibt es nur die Einstellungen 8n1,
8el (Standard) und 8o1.

Bei einem Wert >0 wird bei fehlender Kommunikation nach die-
ser Zeit der Fehler-Status aktiv, sieche Abschnitt 4.4.1.3, Seite 21.

Mit diesem Parameter konnen Sie eine zusatzliche Zeit angeben,
die abgewartet wird, bevor die Kommunikatonsiitberwachung
einen Fehler meldet.

Die weiteren Einstellungen nehmen Sie iiber die Angaben bei den
virtuellen Variablen vor, die Daten von dieser Schnittstelle emp-
fangen oder Uber die Schnittstelle senden sollen, siehe
Abschnitt 6.4.5, Modbus-RTU-Signale festlegen, Seite 64.

Messrate und Logger-Einstellungen

Bei der Q.station konnen Sie bis zu 4 Messraten und Datenspei-
cher einrichten. Welche Daten wie oft und wo gespeichert wer-
den, legen Sie bei Datenlogger fest. Die Einstellungen sind in
einem eigenen Kapitel beschrieben, siehe Kapitel 7, Aufzeichnen
mit dem Datenlogger, Seite 71.
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fp. Projekt: DaMess12

W SystemVariablen

»  Digitale E/2

» Vituelle Variablen
| Q.bloxe 21071 [2/2] TestStand3
| O.bloxs &107 [2/3) TestStand3

Systemvariable

Unterhalb der Grundeinstellungen fir die Q.station gibt es noch
zwei Eintrage fir die Festlegung von Variablen.

I wichTic

Die in der Voreinstellung bereits angelegte Variable Timestamp
(DCSystemZeit, d.h. Datum und Uhrzeit seit dem 1.1.2000) darf
nicht geloscht werden. Sie konnen die Variable aber umbenen-
nen. Das Zeitformat besitzt eine Auflosung in ps.

Legen Sie im Abschnitt System Variablen weitere Zeitvariablen
fest, wenn Sie andere Zeitformate als in der voreingestellten Sys-
temzeit verwenden mochten: Kontextmenu zu System Variablen
Neue Variable hinzufiigen > ABSDATETIME. Nach einem
Doppelklick auf die Variable und einem weiteren Klick auf
Formel konnen Sie dann andere Formate auswahlen (Abb. 6-11).

i Formel von Systemvariable bearbeiten =B S

Y2:=|ZeitOLEZ -

System Variablen

|Zeilslempel ﬂ Setzen |
ZeitOLEZ2

DCSystems eit

psSeitStart ( )
Tagessekunden

StundenSekunden

ZeitinfoFeldbus

Funktion auswihlen ;

| Der Zeitstempel kann fur diverse Berechnungen herangezogen werden, Dieser wird vom Modul generiert,

/ oK | 7 Abbruch

Abb. 6-11 Dialog zum Festlegen des Zeitformats

In Abschnitt System Variablen (oder im Abschnitt Virtuelle Varia-
blen) konnen Sie auch Zeitvariablen definieren falls z.B. zu einer
bestimmten Tageszeit oder stindlich Aktionen ausgefithrt wer-
den sollen: Kontextmenii Neue Variable hinzufiigen > ARITH-
METIC_EMPTY. Klicken Sie dann auf Formel, um eine Funktion
auszuwahlen.
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iz Projekt: DaMess12

Digitale Ein-/Ausgange festlegen

Erzeugen Sie in diesem Bereich die Variablen fiir Ihre digitalen
Ein- und Ausgange. Sie konnen auch mehrere Ein- oder Ausgange

= W | zu einem Statusfeld zusammenfassen, zwei Eingange fur einen
= : 3?8_"3:" \;gab'e” Aus-/Abwartszahler oder ein Drehwinkelsignal mit Richtungser-
igitale .
B Vituelleariablen kennung verwenden. PWM- oder Frequenzmessungen sind eben-
+ 51 O.bloxs 8107 [242] TestStand3 faus moghch
+ 51 O.bloxs 8107 [243] TestStand3 ’
Digitale Eingange
Wahlen Sie im Kontextmeni zu Digitale E/A Neue Variable >
DIGITAL_INPUT. Sie konnen auch vorhandene Variablendefini-
tionen importieren (Neue Variable > Verzeichnis im Explorer
offnen).
i Digitalen Kanal bearbeiten <Digital Input> = | G|
Tarme ‘Wert
[¥ MName Digital Input
& Twp Zahler Standard
[ snschlussklemme Digital it 4
[& Einheit
+- [ Skalierungs At Falekor und Offzet
= D aten-Faormat Einstelungen
L& Fomnat BOOL
[ Feldlange 1
¥ Machkomma 1]
[ Datenrichtung IMPUT
= [# “emwends Rechte fir Lese-Zugriff Ja
[ Ringputfer Zugriff Ja
¥ Pac Kemel Zugriff Ja
L& Feldbus Zuritt Mein
[¥ Highspeed TCPIP Port Zugriff Ja
[ Highspeed UDP Port Zugriff Ja
¥ Distributor Port Zugriff Ja
[ Datenport 2ugrift Ja
[¥ Host Schnittstelle - R5485 Ja
[ Host Schnittstelle - R5232 Ja
o/ 0k || Abbruch|
Abb. 6-12 Konfigurationsdialog fiir einen digitalen Eingang
Typ des Eingangs
Die Einstellung entscheidet, wie der Eingang verwendet wird und
welche weiteren Einstellungen Sie vornehmen miissen.
1. Status
Bei dieser Funktion ist nur die Angabe der Anschlussklemmen
notig, alle anderen Einstellungen konnen Sie auf den Vorein-
stellungen belasssen, da hier nur der Pegel High oder Low
ausgewertet wird.
Q.series
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2. Frequenz

Sie konnen zwischen einfacher Frequenzmessung (Frequenz
Standard) und Frequenz 2-Leiter wahlen. Letzteres ermog-
lich Thnen, mit zwei digitalen Eingangen die Drehrichtung
iber das Vorzeichen der Frequenz (Drehzahl) zu erkennen.
Die Einstellung ist momentan nicht interaktiv konfigurierbar.
Bitte nehmen Sie bei Bedarf Kontakt mit unserem Support
auf.

3. Zahler

Sie konnen hier wahlen zwischen einem einfachen Zahler
(Zdhler Standard), einem Vor-/Ruckwértszahler mit zwei um
90° versetzten Signalen (Zdhler Quadratur 2-Leiter), einem
Vor-/Ruckwartszahler mit einem statischen Richtungssignal
fir vorwarts/riickwarts (Zdhler Auf/Ab) und einem Vor-/
Rickwartszahler mit zwei um 90° versetzten Signalen plus
Index-Signal (Zdhler Quadratur 4-Leiter) wahlen, d.h.,
einem Referenzsignal an einer Nullposition.

Die Einstellung ist momentan nicht interaktiv konfigurierbar.
Bitte nehmen Sie bei Bedarf Kontakt mit unserem Support
auf.

4. Impulsdauer

Impulsdauer Periode misst die Zeit, die zwischen der Low-
nach-High-Flanken eines Signals vergeht. Impulsdauer
Aktiv mist die Zeit des High-Pegels, Impulsdauer Passiv
misst die Zeit des Low-Pegels. Bei Impulsdauer PWM-
Tastverhdltnis wird das Verhaltnis zwischen der Zeit mit
High-Pegel zu der mit Low-Pegel ausgewertet.

Falls gewlinscht, konnen Sie einen Umrechnungsfaktor zwi-
schen der Impulsdauer oder dem Tastverhaltnis des Ein-
gangssignals und dem angezeigten Wert tiber Skalierungs-
art angeben. Setzen Sie das Datenformat z.B. auf SINT32
(Signed Integer, 32 Bit), Feldlange 8 und Nachkommal(-
stelle) 4 (das Komma zahlt ebenfalls als eine Stelle).

5. Statusfeld
Mit der Funktion Statusfeld konnen Sie mehrere Eingange zu
einem Feld zusammenfassen. Die Eingange werden binar aus-
gewertet.
Die Einstellung ist momentan nicht interaktiv konfigurierbar.
Bitte nehmen Sie bei Bedarf Kontakt mit unserem Support
auf.

Die folgenden Prinzipschaltbilder geben Thnen einen Uberblick
uber die verschiedenen Schaltungsmoglichkeiten.
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Messung von Status, Zeit, Frequenz oder PWM
(Pulsweitenmodulation), 1 Signal

MIrLruL g
Din
_l__® oV

Vor-/Riickwartszahler oder Messung von Frequenz und Richtung
mit statischem Richtungssignal, 2 Signale

Din
Moo —0Q

+/- — o

_l__®0V

Messung von Frequenz und Richtung oder Vor-/Riickwartszéhler
mit 2-kanaligem Frequenzsignal (90° phasenverschoben)

_l__®0V

Messung von Frequenz und Richtung oder Vor-/Riickwértszéhler
mit 4-kanaligem Signal

Din
Moo —0

nrnnr —o

Index —0

Index

enable

_I__®0V

Digitale Ausgange

Bei den digitalen Ausgangen haben Sie die Wahl zwischen
Status (einzelner Eingang, High oder Low) und Statusfeld
(mehrere verknipfte Eingange). Die Eingabe einer Einheit oder
von Skalierungsinformationen macht nur beim Statusfeld Sinn.
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-

Beachten Sie, dass DO1 fur das Live-Signal belegt ist, siehe Digi-
tale Ausgange und Spannungsversorgung, Seite 19.

In der Einstellung Statusfeld werden DO2 fir 22, DO3 fiir 2lund
DO4 fiir 20 verwendet. Sie miissen aber nicht alle diese Ausgénge
auch belegen, nur die mit Statusfeld belegten Ausgange werden
angesteuert. Die Einstellung ist momentan nicht interaktiv konfi-
gurierbar. Bitte nehmen Sie bei Bedarf Kontakt mit unserem Sup-
port auf.

IF wichTic
Legen Sie uiiber das Kontextmentu des Test Controllers und Lese-

/Schreib-Zugriffe zuweisen fest, welche Ausgange z.B. fur
Feldbus oder Test Controller (Spalte Pac Kernel) zur Verfiigung
stehen sollen. Aktivieren Sie den Schreibzugriff (SCHREIB-
Rechte) fur den betreffende Ausgang (Abb. 6-13).

45 SCHREIB Zugriffe zuweisen = | e
Wihlen Sie die zu editierenden Rechte: |SCHREIB-Rechte -|
Element Ringpuffer PacKernel Feldbus Highspeed TCPIP  Highspeed UDP  Distributor Port  Datenport RS485Host RS232 Host
= [l Undef
s W1 Timestamp
% V2 Digital Output 1 [v [v I [v [v [v [v [v 2
% V3 Digital Output 2 [v [ [v [v [v [v [v [v v
" \4: Start&Stopp_Bed.
i/ 0K | X Abbruch|

i Projekt: DaMess12

Abb. 6-13 Schreibzugriff erlauben

Virtuelle Variable

Mit virtuellen Variablen konnen Sie Berechnungen durchfihren,
Triggerbedingungen auswerten, Bewertungen vornehmen oder
CAN-Bus- oder Modbus-Signale fur Eingang oder Ausgabe defi-
nieren. Die Variablen konnen wie Messwerte ausgegeben werden
oder Sie konnen sie mit anderen Variablen, Messwerten oder
digitalen I/Os verkniipft werden. Virtuelle Variablen werden auch
benotigt, wenn Sie Berechnungsergebnisse eines Loggers liber
z.B. EtherCAT oder Modbus/TCP ausgeben mochten. Die maxi-
male Verarbeitungsgeschwindigkeit betragt 10kHz.

B wichTic

Wahlen Sie nach dem Erstellen neuer Variablen E{ﬁ oder Datei
> Schreibe Projekt (Update) im test.commander, um die neue
Definition in den Test Controller zu iibertragen. Die Projektdatei
wird dabei automatisch aktualisiert.

= [ |
+- @ System Variablen
W Digitale EA2
W Virtuellz ¥ ariablen
- 0 Qbloxx A107 [2/2] TestStand3
- 0 Q.bloxx A107 [243] TestStand3
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Formeln und Ereignisse definieren

Wahlen Sie im Kontextmeni zu virtuelle Variablen Neue Varia-
ble hinzufiigen > ARITHMETIC_EMPTY. Nach einem Doppel-
klick auf die Variable konnen Sie entweder eine Formel zur
Berechnung angeben, ein Ereignis definieren, das iiberwacht
werden soll (Trigger) oder das zu verwendende Datenformat fest-
legen (Abb. 6-14).

p\,.,\G, virtuellen Kanal bearbeiten <Variable_3> | B -,
Tarme ‘i'ert
[& Mame Yariable_3
¥ Twp Avithrnetik
[ Formel
[& Einheit
= Ereigriz
¥ Steuernechner Mein
[ beiariablenwert [ > 0.5) deakltiviert
= Datenformat Einstellungen
& Fomat FLOAT
¥ Feldlange 8
[¥ Machkomma 3
[¥ Daterrichtung INPUT
[& “erwende Rechte fur Lese-Zuriff Mein
o/ 0K | X Abbruch

Abb. 6-14 Konfigurationsdialog fiir eine virtuelle Variable

Klicken Sie z.B. auf Formel, um eine Berechnung einzugeben
(Abb. 6-15).

Im Dialog stehen Ihnen alle bereits definierten Variablen zur Ver-
figung (Register V1-10 und weitere Register, falls mehr als 10
Variablen definiert wurden). Klicken Sie auf eine der Variablen,
um sie in die Formel einzufiigen. Verwenden Sie das Feld Funk-
tionen und Operatoren, um eine mathematische oder logische
Funktion auszuwahlen (Funktion auswahlen und auf Funktion
auswdhlen klicken, damit sie in das Formelfeld ibernommen
wird). Fugen Sie ggf. noch Klammern hinzu (einfach uber die Tas-
tatur eingeben), um die richtige Berechnungsreihenfolge zu
erhalten. Die Syntax der gewahlten Funktion ist im unteren
Bereich des Fensters erlautert. VergrofSern Sie gegebenenfalls
diesen Bereich, um den Text besser lesen zu konnen.

SchliefSen Sie den Dialog mit OK.
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fe Formel von virtueller Variable bearbeiten =NNE X
Y= -
¥1-10

W1 Timestamp Wh TenzileForce left

W SystemTimeDC W7 Force right

W3 Digital Input W TensileForce right

W Vanable_3

Wh: Force left

System Variablen

|Zeilslempel j Setzen |

Funktionen und Operatoren

IailSenden -
/ )

kAN
Mittsbwert Ll = [anD| OR
MNICHT
OLEZDaturnZ eit - | ®0R| %%
FPeformanceReserve =

Funktion auswihlen | SHL|SHR
b aximalwert: -
b ert) |El

Ez wird der Masirmalwert einer Yariablen gespeichert und kann bei Bedarf wieder zuriickgesetzt werden.
Die Ruickeetzung erfolgt unter “Ereignis” -

/ 0K |;<'Ahhmch‘

Abb. 6-15 Berechnung (Formel) festlegen

CAN-Signale festlegen
Zum Festlegen von CAN-Signalen haben Sie mehrere Moglichkei-
ten:

1. Eingangssignale iiber die virtuelle Variable CAN_INPUT
anlegen.

2. Mehrere Eingangssignale iiber den Import einer Vector
CANdb-Datenbank anlegen.

Ausgangssignale iiber das Symbol :n" festlegen.

Ausgangssignale iiber die virtuelle Variable CAN_OUTPUT
festlegen (nicht mehr empfohlen).

CAN-Signale einzeln festlegen

Wahlen Sie im Kontextmenii zu virtuelle Variablen Neue Varia-
ble hinzufiigen > CAN_INPUT. Nach einem Doppelklick auf die
Variable konnen Sie den Namen andern und die CAN-Parameter
eingeben (Abb. 6-16).
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/% Remote Kanal bearbeiten <WHEEL SPEED_FL> = | E i S
Mame ‘Wert
[ Mame wHEEL_SFEED_FL
[ ‘ariable Typ CaM
[& CaM Schnittstelle Schnittstelle #1
[ verwende extended D Mein
L& CaM Machricht 1D [hex] 300
[& Byte Anordrung Motorola
[& CaM Daten-Format LSINT1E
[# StarEit 7
[ BitLange 16
[& Einheit kmith
= [& Skalierungs A Faktor und Offzet
¥ Faktor 0.0625
[ Offzet ]
= Daten-Format Einstellungen
& Fomat FLOAT
¥ Feldlange 3
[¥ Machkomma 3
[¥ Daterrichtung INPUT
[& “erwende Rechte fur Lese-Zuriff Mein
CAN DB... o/ 0K || Abbruch|

Abb. 6-16 Beispiel eines CAN-Signals

CAN-Signale aus CANdb importieren

Indem Sie Signale aus einer CAN-Datenbank im Vector CANdb-
Format importieren (Dateierweiterung dbc), konnen Sie in einem
Schritt mehrere Variablen erzeugen. Wahlen Sie im Kontextmenu
zu virtuelle Variablen Neue Variable hinzufiigen > Impor-
tiere CAN-Variablen von DBC. Wahlen Sie die Datei aus und
markieren Sie im folgenden Dialog (Abb. 6-17) die Signale, die
Sie importieren mochten. Das Markieren von Botschaften liest
alle Signale, Sie konnen jedoch auch einzelne Signale markieren.

file CAM Signal ausushlen ... EI@
10 [hex] Mame DLC Send... | Start-Bit | L&nge | Byteor... Datentyp  Fakkor | Offset | Minim...  Maxi... | Einheit | EmpFanger...
+# [ &CO ENGIME_TEMP_&ND_Ba&.. 8 ECS
ESI e R GEMERAL_STATUS_ABS g ABS
[ERES | | | | | | | | | | |
“  Signal  WHEEL_SPEED_RR 48 18 Motorola USINTIE 00825 O 1] 300 kméh Wector__dx
“»  Signal  WHEEL_SPEED_RL 32 18 Motorola USINTIE 00825 O 1] 300 kméh Wector__dx
“  Signal  WHEEL_SPEED_FR 18 18 Motorola USINTIE 00825 O 1] 300 kméh Wector__dx
“  Signal  WHEEL_SPEED_FL a 18 Motorola USINTIE 00825 O 1] 300 kméh Wector__dx
# [ 100 THROTTLE g ECS
# [ 1A0 EMGIME_SPEED_&WD_T.. & ECS
# [ 120 EWNGINE_TORQUE_REQ_... 8 ABS
C:\Users\Downloads\BEISPIEL DATENBASISY\DEMO.DEC y) .
53 Signale geladen A 4 OK | (’(Ahh""Ch

Abb. 6-17 CAN-Signale oder Botschaften auswdhlen
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CAN-Ausgaben festlegen

Markieren Sie den Test Controller und klicken Sie auf das Sym-

bol EAM, um den Dialog aufzurufen. Geben Sie im Dialog

(Abb. 6-18) an, welches Signal auf welchem CAN-Bus-Ausgang
wie ausgegeben werden soll.

15 CAM Konfiguration

Variable

“1: Timestamp

W2 WHEEL_SPEED_..
W3 WHEEL_SPEED_..
W4 WHEEL_SPEED:
W5 WHEEL_SPEED:
6: Load_Cell

Wi Force left

W8 TensileForce left
3 Force right

“10: TensileFarce right

1 Y A =2

Z
-
=
=
-
=
|7
r2
2
2
e

LA

1D [hex]
300
am
a0z
303
304
ans
208
307
306
anv

1171117171711 edended Frame

i o o o o e e e e O T

vte Format

B

)
=

Intel
Intel
Intel
Intel
Intel
Intel
Intel
Intel
Intel

Data Format

LSINT
FLOAT
FLOAT
FLOAT
FLOAT
FLOAT
FLOAT
FLOAT
FLOAT
FLOAT

oM ooooo oo o Stathitl0.Ed]

Lange [1..64]

Richtung

send
send
send
send
send
send
send
send
send
send

Schrebregel

nur bei wertdndenung
nur bei wertdnderung
hur bei Wertandening
nur bei wertdndemning
nur bei wertdndenung
zvklisch

hur bei Wertandening
nur bei wertdndemning
nur bei wertdndenung
nur bei wertdnderung

+ Iykluszedt [m=]

1000

e i

coocoo oo oo o Ofe

cocaooo

=

B100.0..
-0
51000
-0

cocaooo

1]
51042,
10
5104.2
10

b
E
-
-
-
r
r
-
-
r2
-
ra

1)
i
el
-
b=
=
]
=
=]
=
0
0
0
]
0
0
0
]
0
0

m oo oo oo o oo MUK Lange [1..64]

il
B
i

UX Byte Format

M

=
T

Ikl
Iritel
Iritel
Intel
Ikl
Iritel
Iritel
Intel
Ikl

Moo= oo oo oo oo MUK Wert

/< Abbruch

Abb. 6-18 Ausgangssignale fiir CAN-Bus festlegen

Das Beispiel in Abb. 6-18 zeigt Ihnen mehrere Varianten, Daten
zu ubertragen:

1.

Die Variable V6 (Load_Cell) wird kontinuierlich

(Schreibregel: zyklisch) auf CAN 1 mit der CAN-ID 305
ausgegeben, die Zykluszeit betragt 1000ms.

Die Variablen V7 und V9 (Force left/right) werden in einer

Botschaft mit der CAN-ID 306 ausgegeben, wenn sich einer
der Werte andert. Die Variable V7 belegt dabei die unteren 32
Bits (Startbit: 0), die Variable V9 die oberen (Startbit: 32).

Die Variablen V8 und V10 (TensileForce left/right) werden
iiber den an USB 1 (siehe Abschnitt 6.1.2.3, Weitere CAN-
Bus-Schnittstelle liber USB einrichten, Seite 42) angeschlos-
senen CAN-Bus ausgegeben, wenn sich einer der Werte
andert. Die CAN-ID ist in beiden Fallen 307, d.h., das Signal
wird gemultiplext. Die Information, welches Signal Uibertra-
gen wird, steckt im MUX-Wert (1 oder 2). Der Wert wird mit
dem MUX-Startbit 0 und der MUX-Ldnge 8 Bits im Intel-
Format {ibertragen. Uber die MUX-Mask kénnen Sie
bestimmte MUX-Werte ausblenden (hier nicht verwendet).

B Tiep
Fir die hier festgelegten Ausgabesignale wird automatisch im

Projektordner eine Vector CANdb-Datei erzeugt, wenn Sie tiber
das Menu Extras > Einstellungen und Projekt-Einstellungen

die Option CAN-DBC-Datei erzeugen aktivieren.
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Variable fiir Berechnungsergebnisse eines Loggers

Um Berechnungen eines Loggers (siehe Abschnitt Statistik oder
Arithmetikkandle erzeugen, Seite 79) auch ausgeben oder in wei-
teren Berechnungen verwenden zu konnen, miissen Sie diese in

eine virtuelle Variable ,verpacken”.

Wahlen Sie im Kontextmeniu zu virtuelle Variablen Neue Varia-
ble hinzufiigen > LOGGER_INTERNAL.

[& “erhaltemn bei Senzorfehler
=) @ D atenformat Einstellungen

e Remote Kanal bearbeiten <LoggerIntVar> = | B S
Mame ‘i'ert
[& Mame Loggerlntar
[& “ariablenart Loggervariable
[& Logger Datalogger_1
[¥ Variablentyp Logger-ariable
L& " ariable |Force right_Min j
[& Einbeit SysternTimeDC
= [# Skalierungsart EWCE |'_3th
L Fekior Y —
¥ Offset Farce right_tax
: Force right_Awvg
[ Fehlergenerierung Force right_SDev

Lrefauiltwert

¥ Fomat SINT32

[ Feldlsnge a

[¥ Machkomma 3

& Datenichtung IMPUT
[¥ “emwende Rechte fir Lese-Zudariff Mein

«f 0K ‘;('Ahhruch

Abb. 6-19 Konfigurationsdialog fiir eine Loggerinterne Variable

Wahlen Sie den Logger aus, der die Variable berechnet und
geben Sie die Variable an. In der Liste werden alle verfiigharen
(definierten) Variablen angezeigt (Abb. 6-19). Legen Sie bei
Datenformat fest, wie der Wert uibertragen werden soll und
beachten Sie dabei, welche Ausgabe dafiir vorgesehen ist (bei
EtherCAT oder Modbus/TCP miissen Sie mindestens 2 Byte ver-
wenden).

Variable fiir den Status eines Loggers

In ahnlicher Weise, wie Sie eine Variable fiir Berechnungen eines

Loggers erzeugen, legen Sie auch eine Variable fir einen Logger-
zustand an.

Wahlen Sie im Kontextmeni zu virtuelle Variablen Neue Varia-
ble hinzufiigen > LOGGER_INTERNAL. Geben Sie dann als
Variablentyp Logger-Status an.
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. Remote Kanal bearbeiten <LoggerIntVar> L = | E g
Mame Wert
- ¥ Mame Loggerntyar
aniablenart oggervariable
[¥ ariabl L iabl
- ¥ Logger Datalogger_1
anablentyp ogger-status
[ W ariabl L S
- Cr[Status| Enabled ]
- [ Einheit gespeicherte Datgisn (2]
= ¥ Skalierungsart [ ateifartschritt
LY F=k Triggerfortzchitt —
aktor gesendete Mails |E
L Offzet FTP gesendet
- Ziel
Ed Fehlergenene.lung el Griisse
- L& “erhaltem bei Sensorfehler E
= @ D atenfarmat Einstellungen
ormat
XF SINT32
- [& Feldlange 8
“ ¥ Machkomma 3
atenrichtung
gl hi INFUT
- ¥ Wemwende Rechte fir Lese-Zuritf Mein

o oK |?<'Ahhmch|

Abb. 6-20 Konfigurationsdialog fiir eine Loggerstatus-Variable

Danach stehen Ihnen im Feld Status zahlreiche Moglichkeiten

zur Verfugung. Sie konnen uber die Variable z.B. prifen, ob der
Logger aktiv (Enabled) ist, ob der Start- oder Stopp-Trigger
erfolgt ist, wie viele Dateien gespeichert wurden oder auch, wie
viel Platz noch auf dem Ziellaufwerk vorhanden ist (siehe Tabelle

zur Erlauterung der Begriffe).

Status Erlauterung Parameter
. ) e 1 = Datenlogger speichert
Enabl Z D 1 k
nabled eigt an, ob ein Datenlogger aktiviert ist 0 = Datenlogger speichert nicht
. Zeigt an, ob der Datenlogger momentan 1 = Speicherprozess ist aktiv
Logging . . . .
speichert 0 = es wird nicht gespeichert
1= Tri st akti
Start-Trigger Zeigt an, ob ein Start-Trigger aktiv ist Start-Trigger st aktiv

0 = Start-Trigger ist nicht aktiv

Stopp-Trigger

Zeigt an, ob ein Stopp-Trigger gerade
aktiv ist

1 = Stopp-Trigger ist aktiv
0 = Stopp-Trigger ist nicht aktiv

Gibt an, wie viele Dateien der Datenlog-
ger gespeichert hat, seitdem die Funktion

Gespeicherte aktiviert wurde. Dies ist nicht die Anzahl
Dateien der Dateien, die der Datenlogger seit dem
Einschalten oder der Auslieferung ange-
legt hat.
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Status

Dateifortschritt

Erlauterung

Fillstand der aktuellen Datei (0 - 100%).
100% bedeuten, dass die Datei komplett
ist (Einstellung GréfSe der einzelnen
Datei).

Parameter

Trigger-
fortschritt

Speicherldnge der aktuellen Logger-
datei in Prozent (0 -100%)

Gesendete Mails

Anzahl der gesendeten Mails, seitdem die
Funktion aktiviert wurde

FTP gesendet

Anzahl von Dateien, die per FTP gesendet
wurden, seitdem die Funktion aktiviert
wurde

Ziel

Index des Speicherziels (aus der Liste der
Speicherziele), auf dem gerade gespei-
chert wird. Der Index der einzelnen Spei-
cherziele wird bei den Statusinformatio-
nen des Test Controllers angezeigt. Im
Modus Automatische Laufwerks-
auswahl konnen Sie damit feststellen,
auf welchen Speicher gerade geschrieben
wird.

Beispiel:

SDO = Index 0
USBO = Index 1
USB1 = Index 2

Ziel-Grolse

Gesamtkapazitat des Speichers in Byte.
Dies ist eine feste GroRRe, die sich nur ver-
andert, wenn Sie einen anderen Speicher
anschliefSen. Siehe auch die folgenden
Parameter.

Ziel-verbleibend

Zeigt an, wie viele Bytes auf dem Spei-
cher noch frei sind, der aktuell zum
Schreiben verwendet wird.

Ziel-Auslastung

Zeigt an, wie viel Platz auf dem aktuellen
Speicherziel bereits belegt ist (0 - 100%).

Hier sollte immer 0 als Wert gelesen wer-

Datenquelle- den. Andernfalls (=1) gehen Daten verlo-
Uberlauf ren. Der Wert gibt die Anzahl der Uber- |
laufe des Ringpuffers an.

Zeigt an, wie viele Bytes im Ringspeicher
waren, als der Datenlogger das letzte Mal
Datenquelle- in den Ringspeicher geschrieben hat. Die

aktuelle Grolse

Anzeige sollte gleich bleiben. Wird sie
groRer, so droht ein Uberlauf des Puffer-
speichers.
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Gantner

instruments

Status Erlauterung Parameter
Datenquelle- Maximale Kapazitat des Ringspeichers in |
Kapazitat Bytes. Dies ist eine feste Grofe.
Zeigt die GrofRe des grofSten Pakets, das
vom Datenlogger aus dem Ringspeicher
Datenquelle- geholt wurde. Der Wert ist so lange gul-

maximale GrofRRe

tig, wie kein Pufferuberlauf auftritt. Der
Wert wird zurickgesetzt, wenn der
Datenlogger deaktiviert wird.

Hier sollte immer 0 als Wert gelesen wer-

aktuelle Grolse

Postprozessor!)- | den. Andernfalls (=1) gehen Daten verlo- |
Uberlauf ren. Der Wert gibt die Anzahl der Uber-
laufe des Postprozessors an.
Zeigt an, wie viele Bytes im Postprozessor
Postprozessorl)- | waren, als der Datenlogger das letzte Mal

in den Postprozessor geschrieben hat. Die
Anzeige sollte gleich bleiben.

maximale GrofRRe

Postprozessor!)- | Maximale Kapazitat des Postprozessors in
Kapazitat Bytes. Dies ist eine feste GroRe.
Zeigt die Grofe des grofSsten Pakets, das
vom Datenlogger aus dem Postprozessor
Postprozessor!)- | geholt wurde. Der Wert ist so lange giil-

tig, wie kein Pufferuberlauf auftritt. Der
Wert wird zurickgesetzt, wenn der
Datenlogger deaktiviert wird.

1) Ppostprozessor: Sobald ein Datenlogger nicht mit der gleichen Geschwindigkeit wie seine
Datenquelle, d.h. der Ringspeicher, arbeitet, oder falls Daten im Logger berechnet wer-
den, wird von der Q.station ein Postprozessor erstellt. Von diesem holt der Logger seine
Daten ab. Der Postprozessor und der Ringspeicher sind damit hintereinander geschaltete

Speicher.

6.4.5

Modbus Schnittstelle

Modbus-RTU-Signale festlegen

Wahlen Sie im Kontextmenii zu virtuelle Variablen Neue Varia-
ble hinzufiigen > MODBUS_RTU.

In Abb. 6-21 wird der USB-zu-RS-485-Konverter ISK 103 verwen-

det, um auf die Modbus-Schnittstelle zuzugreifen: USB 1 (siehe

Abschnitt 6.1.4, Seite 49).

Sensor Adresse Adresse des Teilnehmers, von dem empfangen bzw. an den
gesendet werden soll.
Vers.-Nr. 1.3
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Modbus Registertyp

Register

Modbus Regeln/
Schreibregeln

Modbus Datenformat

Skalierung

Verhalten bei Sensorfehler

J'\,..?_ Remote Kanal bearbeiten <kodbuss EI@
Mame ‘i'ert
[& Mame Modbus
[& “Yariablenart Modbus RTU
[& Modbus 5chittstelle LSE
[& Sensor Adiesse 1
[& Modbus Registertyp Read holding register [code: 3]
[& Register 33
= [& Modbus Regeln 2yklisch
[ Zukluszeit [mz] 1000
[& Modbus Datenformat FLOAT
[& Einheit 4
+- [ Skalierungsart Faktor und Offset
= [& “erhaltem bei Sensorfehler Defaulbwert
[ Default wert 0
=) D atenformat Einstellungen
¥ Fomat DOUBLE
[ Feldlsnge a
[¥ Machkomma 3
& Datenichtung INPUT
[¥ “emwende Rechte fir Lese-Zuariff Mein
o/ 0K | X Abbruch

Abb. 6-21 Variable fiir Modbus-Signal

Abhangig davon, ob ein Wert gelesen oder geschrieben werden
soll, miissen Sie den entsprechenden Modbus-Registertyp im Dia-
log angeben. Fur Eingaben werden meist die Hold-Register
30.000 folgende verwendet, fir Ausgaben die Register 40.000
folgende.

Geben Sie die zu verwendende Registeradresse (aus dem oben
festgelegten Bereich) hier an.

Geben Sie an, wie Werte gelesen bzw. geschrieben werden sol-
len: zyklisch, nur bei einer Anderung des Wertes oder auf Anfor-
derung (iiber Host). Bei schnell werden die Werte mit der
System-Zyklusfrequenz bearbeitet (siehe Seite 39).

Bei der Auswahl von zyklisch miissen Sie noch die Zykluszeit
angeben.

Geben Sie an, in welchem Format der Wert auf dem Modbus
ubertragen wird. Fir das Format FLOAT werden vier Byte und
damit zwei Register benotigt.

Hier konnen Sie bei Bedarf den tiber den Modbus iibertragenen
Wert skalieren.

Legen Sie hier den Wert fest, der angezeigt werden soll, wenn
der Modbus-Teilnehmer keine Werte mehr liefert.
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Datenformat
(in der Q.station)

Lese-/Schreib-Rechte

Legen Sie hier fest, in welchem Format der Wert in der Q.station
vorliegen soll und ob es sich um eine Ein- oder Ausgabe handelt
(Datenrichtung). Sie konnen z.B. einen FLOAT-Wert auf dem
Modbus in DOUBLE, d.h. einen 64-Bit-Wert (double precision)
umrechnen lassen. Beachten Sie, dass die Formate mindestens 2
Byte haben miissen, um die Modbus-Information vollstandig
ubertragen zu konnen.

Legen Sie hier oder iiber das Kontextmeni des Test Controllers
und Lese-/Schreib-Zugriffe zuweisen fest, ob die Variable fir
andere Schnittstellen zur Verfiigung stehen sollen. Aktivieren Sie
dann den Zugriff (Lesen oder Schreiben) fir die betreffende
Schnittstelle.
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Online-Tools

Datenpuffer (mit Messwerten) lesen

Klicken Sie auf oder verwenden Sie Datei > Lese Online
Datenpuffer vom Controller, um alle Werte aus dem Ringpuf-
fer auslesen und ansehen zu konnen.

£ fbufferl.dat - testviewer Pro-Online 2.41 = | B |-
Datei Bearbeiten Ansicht Einstellungen Extras  Online 7
FE RE 2 E & T
Datum/Zeit: 04 Juli 2014 15:01:02
$hufferl
= Force left = Force right
ki
GO0
500+
400+
300+
2004
100+
0
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1] 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50
=
Variable Wert K.ommentar
Bereit Mem: 7.25 MB

Abb. 6-22 Darstellung des Pufferinhalts mit test.viewer

Uber das Menii und die Symbole kénnen Sie weitere Einstellun-
gen vornehmen, z.B. die Kanalliste einblenden, Spektren anzei-
gen lassen oder einen Live-Datenstrom iibertragen lassen.

Messwerte anzeigen

Klicken Sie auf oder verwenden Sie Datei > Lese Online
Werte vom Controller, um die Werte Ihrer Variablen ansehen
zu konnen. Falls Sie entsprechende Variablen festgelegt haben,
konnen Sie in diesem Dialog auch Ausgangswerte setzen.
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4% Zeige Werte ... Q.station 101 DT <Darmstadt> @192.168.100.13 =RECN X
Controller - @192, 168,100.13 FerofTara \ert
= - Inberm
WV TimeDLE2 (1) 36.526.001108
YW Max_DMS [#2) 1,226,827
= % ModulRS 485 1 Zyklenzahler; 132500 ¢ Fehlerzahler.0
= § | Fehlerzghler.0
WV DMS (#3) 9268 prnm
WV Uexc [#4] 2,500
Vo Test[#19) Setzen
T Gblows 107 &3 [TestStand3) Fehlerzahler.0
I~ “Werte in HEX darstellen. |Nu|| j | Nl Tara |
zeige online Grafik RTC setzen... ‘ Alle Zahler zunicksetzen ‘ \VA? DK

-

Abb. 6-23 Dialog zur Anzeige der Variablenwerte

Klicken Sie im Dialog auf Zeige Online-Grafik, um die Werte in
einer Grafik Uber der Zeit dargestellt zu bekommen.

Modulinformationen lesen

Klicken Sie auf m oder verwenden Sie Datei > Lese Online
Modulinfos vom Controller, um Informationen wie Adresse
oder Seriennummer Ihres Systems angezeigt zu bekommen.

i Zeige Dateiinhalt: #actual.sta_mod

.

=[] -

Modulinfos anzeigen:

G.bloxe 27100 OK®  DEV:EUARTT  O5V-x00. 404000 50 AFFY-a00.61  SHR-F70113 STA-020000000000
G.blows 107 OK*  DEMVEUARTT  05V-x00.40/00.50 APFV-a00617  SNR-FF0111 STA-D20000000000

Abb. 6-24 Anzeige der Modulinformationen
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Statusinformationen lesen

Klicken Sie auf E oder verwenden Sie Datei > Lese Online
Statusinfos vom Controller, um Statusinformationen Thres Sys-
tems angezeigt zu bekommen.

i Zeige Dateiinhalt: #actual.sta_med

Statusinfos anzeigen:

GEMERAL STATES:

MEASUREMENT MODE ACTIVE
RUMN STATES:

FTF SERWER ACTIVE

DaTA LOGGER ACTIVE
LOGGER STATES:

Logger 0. Diatalogger_1

TWal 0.000

ERROR STATES:

SWARNING::

<ERROR>:

HEALTH: 5v5_Act=8090% / 5¥5_Aver=71.80% / RT_Act=08.46% / RT_éver=38.43%

5 tationD atalogger_0 4405
G 5tationD atalogger_0 -4401

Act 1 Dest: ) Log: 1 TOr: 0 TOf O
File: 0 Trig: 0 Stor: 0 Mails: 0 FTF:-0

Failed to request free storage space
Buffer overrun detected!

Abb. 6-25 Anzeige der Statusinformationen

Bedeutung der Logger-Informationen

Act

Gibt an, ob der Logger aktiviert (1) ist oder nicht (0).

Des

Speicherziel, z.B. sd0 (SD-Karte).

Log

Gibt an, ob der Logger gerade aufzeichnet (1) oder nicht

(0).

TOn

Gibt an, ob der Start-Trigger aktiv ist (1) oder nicht (0).

TOff

Gibt an, ob der Stopp-Trigger aktiv ist (1) oder nicht (0).

TVal

Zeigt den aktuellen Wert der Triggervariablen.

File

Gibt die Grof3e der aktuellen Datei in Prozent an (O -
100%).

Trig

Gibt den Fortschritt des aktuellen Triggervorgangs in Pro-
zent an (0 - 100%).

Stor

Gibt an, wie viele Dateien seit dem Start des Loggers
gespeichert wurden.

Mails

Gibt an, wie viele Mails seit dem Start des Loggers gesen-
det wurden.

FTP

Gibt an, wie viele Dateien seit dem Start des Loggers
gesendet wurden.
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Vorgehensweise

Firmware-Update

Neu erworbene Module oder Test Controller enthalten immer die
neueste Firmware, d.h., die Software in den Modulen bzw. Test
Controllern ist auf dem aktuellen Stand. Falls Sie diese Module
jedoch mit alteren Modulen und/oder Test Controllern kombinie-
ren mochten, miissen Sie alle alteren Module oder Test Con-
troller sowie Thre Software auf den aktuellen Stand bringen, da
andernfalls Storungen im Betrieb bis hin zum Ausfall der Kommu-
nikation auftreten konnen.

B wichHTic

Bis einschliefSlich der Seriennummer 750638 erfordert das Firm-
ware-Update einen Neustart des Q.station Test Controllers (Ver-
sorgungsspannung aus- und wieder einschalten). Falls Sie keinen
direkten Zugang zum Gerat haben, sollten Sie z.B. eine iiber
Ethernet schaltbare Steckdosenleiste verwenden.

Ab der Seriennummer 750639 (ab erstes Quartal 2015 ausgelie-
fert) ist dies nicht mehr notig.

Die aktuelle Firmware ist jeweils in den aktuellen Installationen
der Programme ICP 100 oder test.commander enthalten. Die
Programmlizenzen gelten dabei fur alle Versionen eines Pro-
grammes. Laden Sie bei Bedarf die neuesten Versionen von unse-
rer Website herunter: www.gantner-instruments.com. Die Pro-
gramme finden Sie Uber Software > Download.

Firmware-Update fiir Q.station

Deinstallieren Sie vor einer Neuinstallation die existierende Ver-
sion iiber die Systemsteuerung von Windows. Installieren Sie die
neueste Version des Programms test.commander, um damit auch
die neueste Version der Firmware auf IThrem PC zu installieren.

1. Wahlen Sie im Programm test.commander Dienstpro-
gramme > Controller Firmware Update.

Das Netzwerk im Segment der PC-Adresse wird durchsucht
und die gefundenen Q.station Test Controller im Fenster
angezeigt. Falls kein Test Controller gefunden wird, miissen
Sie evtl. die Adresse manuell eingeben oder die IP-Adresse
Thres PCs auf das vom Test Controller verwendete Segment
einstellen, siehe auch Kapitel 5, Q.station anschliefSen,

Seite 27.

2. Markieren Sie den zu aktualisierenden Test Controller und
klicken Sie auf OK.
Es wird das Update-Tool gestartet und die im Netzwerk vor-
handenen Test Controller werden erneut angezeigt.
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Vorgehensweise

3. Markieren Sie den zu aktualisierenden Test Controller und

klicken Sie auf Update.

Der Windows-Dateidialog wird geoffnet und zeigt IThnen die
auf Threm PC vorhandene neueste Firmware-Version. (Nach
der Installation der neuesten Version ist auch die neueste
Firmware installiert. Die Version wird aus der Kennnummer
der Q.station (MK-Nummer) ermittelt.)

Markieren Sie die neueste der vorhandenen Firmware-Versio-
nen (schalten Sie ggf. auf die Detailansicht um) und klicken
Sie auf Offnen.

Der Update-Prozess wird gestartet. Warten Sie, bis die Aktua-
lisierung erfolgt ist.

Bis einschlief8lich der Seriennummer 750638 miissen Sie zum
AbschlieRen des Updates die Q.station neu starten, indem Sie
die Stromversorgung fur ca. 5 Sekunden unterbrechen. Dies
wird IThnen mit einem Dialog angezeigt.

Ab der Seriennummer 750639 ist dies nicht mehr notig, die
Q.station wird intern fiir 5 Sekunden stromlos gemacht.

Klicken Sie auf OK und schliel3en Sie das Fenster des Update-
Tools.

Warten Sie, bis die Q.station den Neustart beendet hat. Das Firm-
ware-Update ist damit beendet.

Firmware-Update fiir Module

Installieren Sie ggf. die neueste Version des test.commanders,
um damit auch die neueste Version der Firmware auf Ihrem PC
zu installieren.

Wahlen Sie im Programm test.commander Dienstpro-
gramme > Modul Firmware Update.

Stellen Sie sicher, dass die Einstellungen bezuglich der ver-
wendeten Schnittstelle richtig sind: Optionen > Kommuni-
kationseinstellungen.

Lassen Sie den Test Controller bzw. die Module suchen:
Suche nach Modulen.

Falls die Module uber einen Test Controller angeschlossen
sind, markieren Sie im nachsten Fenster den Test Controller,
an den die zu aktualisierenden Module angeschlossen sind,
und klicken Sie auf OK.
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Aufzeichnen mit dem Datenlogger — Einstellung der Messraten (und Datenpuffer)

Aufzeichnen mit dem
Datenlogger

Der Q.station Test Controller ermoglicht Thnen, mit bis zu vier
Messraten in bis zu 20 Datenlogger zu speichern. Legen Sie dazu
zunachst fest, wie viele Messraten (und zugehorige Datenpuffer)
Sie benotigen. Legen Sie dann fiir die einzelnen Kanale (UARTS)
fest, mit welcher Messrate sie arbeiten sollen. Definieren Sie im
dritten Schritt die Einstellungen fur den oder die Logger.

I8 wichHTic

Die Einstellungen der aufzuzeichnenden Kanale basieren auf den
Kanalnamen. Sobald Sie nachtraglich Kanale umbenennen, wer-
den die (alten) Kanalnamen nicht mehr gefunden und die betref-
fenden Kanale werden deaktiviert.

Die Einstellungen nehmen Sie Uber die Systemansicht (Zuord-
nung der Kanale zu den Messraten) und uiber die folgenden
Kontextmeniis des Test Controllers vor:

¢ Einstellungen fir Messraten und Datenpuffer,

* Logger-Einstellungen zum Erzeugen und Einstellen der
Datenlogger.

I wichTic

Die Konfigurationsdateien sind nicht vollstandig abwartskompa-
tibel. Kontrollieren Sie deshalb alle Einstellungen (Speicherrate,
Aufzeichnungsmodi etc.) und die Variablen, wenn Sie ein Firm-
ware-Update des Q.station Test Controllers durchgefihrt haben
und dann ein altes Projekt laden.

Einstellung der Messraten (und Datenpuffer)

Rufen Sie den Dialog iiber das Kontextmeni Einstellungen des
Test Controllers auf (Abb. 7-1).

Fir jede Messrate missen Sie gleichzeitig einen Datenpuffer
(Ringpuffer) definieren, der die (Original-)Werte aufnimmt. Ob
und wie diese Werte spater im Logger oder uber z.B. EtherCAT
verarbeitet werden, ist dabei nicht relevant. Sie konnen auch z.B.
zwei Datenlogger verwenden und dann einen mit der Original-
messrate und den anderen mit einer reduzierten Datenrate (=
Speicherrate) , befiillen” (siehe Speicherrate, Seite 80).
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Anzahl

Messrate #1 bis #4

4E Q.station 101 DT 192.168.100.1 (@192.168.100.13) .. EE—

Mame iert

+ Eg Einztellungen

£ Ea Modul-5 chittstele
+- 55 Host-Schnittstelle
+- 55 USB Gerste

= @ Meszsrate
[ Anzahl 3

= @ Messrate #1
L& Mame Schhele Messrate
[¥ sbtastirequenz 10000 Hz
[¥ Puffergrisse [Bytesk a000000

= @ Messrate #2
L& Mame Langzame Messrate
[¥ Synchionisationsquells intern
[ sbtastirequenz B20 Hz
[ Zeitstempel Spstemzeit DT
[¥ Puffergrdsse [Butesk 110000

+ Eg Meszrate #3

« OK ‘;{'Ahhmch|

Abb. 7-1 Einstellung der Messraten

Geben Sie die gewiinschte Anzahl von Messraten ein, falls Sie
mehr als eine Messrate verwenden mochten (maximal 4 sind
moglich).

Sie sollten pro UART nur eine Messrate verwenden, insbeson-
dere bei analogen Signalen. Zwei Messraten, die Uiber einen
UART (ein Bussystem) arbeiten sollen, konnten sonst zu (kleinen)
Ungenauigkeiten im Zeitraster der Messwerte fithren. Bei Bedarf
konnen Sie einzelne Module mit reduzierter Datenrate in einen
Logger schreiben lassen. Das Befiillen des Datenpuffers sollte
jedoch fiir alle Module eines UARTSs mit der gleichen Messrate
erfolgen. Verwenden Sie im Zweifel die hohere Messrate fur alle
Module eines UARTsS.

Eine besondere Rolle hat die Messrate #1 (Ringpuffer 1): Sie ist
die Basismessrate des Systems. Keine andere Messrate kann
hoher sein als die Messrate #1. Gleichzeitig dient sie als Syn-
chronisationsbasis fiir die anderen Messraten, d.h., die anderen
Messraten werden so auf diese Messrate synchronisiert, dass zu
Zeitpunkten, an denen in einer niedrigeren Messrate eine Mes-
sung erfolgen soll, diese zeitgleich zum Zeitpunkt erfolgt, an dem
auch in der Messrate #1 eine Messung erfolgt. Nur in der
Betriebsart Synchronisationsquelle: extern ist dies nicht der
Fall.

B wicHTic
Wenn Sie die Messrate #1 andern, wird auch die System-Zyklus-
frequenz so geandert, dass das Verhaltnis zwischen Messrate
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Name

Synchronisationsquelle

und System-Zyklusfrequenz gleich bleibt. Haben Sie z.B. eine
System-Zyklusfrequenz von 1000Hz gewahlt und setzen dann die
Messrate #1 von 10.000Hz auf 1000Hz herab, dann wird auch
die System-Zyklusfrequenz auf 1/10 herabgesetzt, d.h. auf
100Hz.

Sie konnen die Vorgabenamen lassen oder den Zweck der Mess-
rate im Namen verwenden, z.B. LangsameMessrate.

Bei der ersten Messrate konnen Sie keine Synchronisationsquelle
angeben, da diese Messrate die Basismessrate des Systems ist.

In der Voreinstellung werden die anderen Messraten intern auf
die Messrate #1 synchronisiert. Sie konnen jedoch bei den Mess-
raten 2 bis 4 auch auf ein externes Signal (Synchronisations-
quelle: extern) synchronisieren, z.B., um eine winkelsynchrone
Messung zu erreichen (siehe auch Abschnitt 7.4.3, Winkelsyn-
chrone Messung, Seite 97). In diesem Fall stehen Thnen weitere
Eingabefelder zur Verfugung:

e Digitaler Eingang
Legen Sie fest, auf welchem digitalen Eingang das Synchroni-

sationssignal liegt. Beachten Sie, dass DI1 evtl. fur eine Zeit-
synchronisation verwendet wird.

e Flanke

Legen Sie fest, ob die steigende oder fallende Flanke verwen-
det werden soll.

e Entprellung

Falls das Signal durch einen mechanischen Kontakt erzeugt
wird, konnen Sie mit dieser Einstellung den Effekt eines prel-
lenden Kontaktes unterdricken: Erst wenn - bei einer Abtast-
frequenz von 48 MHz - die hier angegebene Anzahl von
Samples (Messwerten) den entsprechende Pegel (flankenab-
hangig) aufweist, ist der Pegel auch giltig.

¢ Mindestzeit zwischen zwei Syncs

Mit dieser Einstellung konnen Sie ebenfalls ein Prellen oder
kurzzeitige Storungen nach einer Flanke unterdricken: Erst
wenn die hier angegebene Zeit verstrichen ist, wird auf die
nachste Flanke uiberwacht. Stellen Sie sicher, dass die ange-
gebene Zeit kleiner ist als die sich bei der hochsten Drehge-
schwindigkeit ergebende Impulsfolgezeit.

¢ Resetmodus fiir Zeitstempel
Speziell bei winkelsynchroner Messung konnen Sie hiermit
den Zykluszahler zuricksetzen. Die Q.station unterstiutzt vier
verschiedene Verfahren, je nach Verfahren sind weitere Ein-
gabefelder vorhanden:
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Abtastfrequenz

Zeitstempel

Puffergrofe

- Ricksetzen bei Referenzimpuls, d.h., sobald ein (einzel-
ner) Impuls auf dem Reset-Eingang fur Zeitstempel
(digitaler Eingang) auftritt, wird der Zahler zuriuckgesetzt
und die Zahlung beginnt mit dem nachsten Impuls wieder
bei 1.

- Riucksetzen bei Referenzlicke, d.h., es mussen gleichzei-
tig mit den Synchronisationsimpulsen auch auf dem
Reset-Eingang fiir Zeitstempel Impulse auftreten.
Fehlt der Impuls auf dem Reset-Eingang, wird der Zahler
zuruckgesetzt.

- Rucksetzen bei fallender Flanke des Referenzsignals, d.h.,
wenn der Pegel auf dem Reset-Eingang fiir Zeitstempel
auf Low geht, wird der Zahler zurickgesetzt.

- Ricksetzen bei steigender Flanke des Referenzsignals,
d.h., wenn der Pegel auf dem Reset-Eingang fir Zeit-
stempel auf High geht, wird der Zahler zurickgesetzt.

Ob und wenn ja welches Verfahren Sie verwenden koénnen,
hangt vom eingesetzten Winkelsensor ab. Meist wird ein
Impuls beim Erreichen der Null- oder Startposition ausgege-
ben, d.h., Sie konnen je nach Lange des Impulses das erste
oder eines der beiden letzten Verfahren verwenden.

Keine Messrate darf hoher sein als die Messrate #1. Die Abtast-
frequenz ist die Frequenz, mit der die Messwerte in den Test
Controller eingelesen werden und ist unabhangig von der Spei-
cherrate der Logger.

Die Aktualisierung von virtuellen und System-Variablen wird
nicht durch die Messrate, sondern durch die Zyklusfrequenz des
Systems bestimmt, siche System-Zyklusfrequenz in

Abschnitt 6.1.1.1, Seite 39.

Bei den Messraten 2 bis 4 konnen Sie auch eine andere Zeit-
quelle angeben als Systemzeit DC (distributed clock). In der
Messrate 1 wird immer die Systemzeit verwendet. Dies darf auch
nicht geandert werden.

Die Angabe von Zykluszdhler ist z.B. bei externer Synchronisa-
tion sinnvoll, insbesondere zusammen mit einem Riicksetzsignal,
siehe auch Synchronisationsquelle, Seite 73. Damit realisieren
Sie z.B. einen Kanal, der ein Maf fir den Winkel enthalt und
nach jeder vollen Umdrehung wieder auf Null gesetzt wird.

Die Datenpuffer arbeiten als Ringpuffer, d.h., die altesten Werte
werden Uberschrieben, nachdem der Datenpuffer ein Mal gefiillt
ist. Jeder Datenpuffer kann von mehreren Stellen gleichzeitig
gelesen werden: Bis zu 10 Verbindungen allein iiber Ethernet
sind moglich.
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Insgesamt stehen Thnen fir alle (vier) Datenpuffer 200 MByte zur
Verfiigung. Die Aufteilung dieses Platzes ist beliebig, Sie konnen
einem Datenpuffer z.B. die Halfte des Platzes zuweisen und den
Rest auf die drei anderen verteilen oder den gesamten Platz fir

einen Datenpuffer verwenden.

Die Grofse muss immer in Bytes angegeben werden, kontrollieren
Sie daher die Anzahl der Nullen. Eine Angabe in Sekunden o.A.
ist nicht moglich.

Messraten den Kanalen zuweisen

Wahlen Sie in der Spalte Messrate der Systemansicht die
gewinschte Messrate fur die jeweiligen Kanale aus (Abb. 7-2). In
den Loggereinstellungen werden spater nur die Kanale ange-
zeigt, die mit der entsprechenden Messrate erfasst werden.

— ) Q.bloxs 4101 (2/2) TestStand2

— 1} O.bloxx A101 [3/2] TestStand3

Typ | Anschluss | Bereich IMessrate
= Ml Q.station 101 DT 1921681001 [@&192..
+#- W Spstem Variablen
+- | Digitale EZA
P Virtuele Variablen

A V5 Senzorl B100,0... 51043 M | Schnelle Messrate
- A e 000070000V | Schnelle Messrate
A YT Sensor2 5100,0.. 51043 M | Langzame Messrate
A ve U2 -10,000 ... 10,000 V| Langsame Messrate

Abb. 7-2  Auswahl der Messrate, im Bild Schnelle Messrate und
Langsame Messrate (die Namen legen Sie bei der Einstel-
lung der Messrate fest)

Sie sollten fiir alle Module eines UARTSs nur eine Messrate ver-
wenden, insbesondere bei analogen Signalen. Zwei Messraten,
die tiber einen UART (ein Bussystem) arbeiten sollen, konnten
sonst zu (kleinen) Ungenauigkeiten im Zeitraster der Messwerte
fihren. Bei Bedarf konnen Sie einzelne Module mit reduzierter
Datenrate (Speicherrate) in einen anderen Logger schreiben las-
sen. Das Befiillen des Datenpuffers sollte jedoch fiir alle Module
eines UARTSs mit der gleichen Messrate erfolgen. Verwenden Sie
im Zweifel die hohere Messrate fur alle Module eines UARTS.

Logger-Einstellungen

Die Datenlogger speichern die erfassten Werte in eine oder meh-
rere Dateien. Die Speichergeschwindigkeit (Speicherrate) muss
nicht identisch mit der Messrate sein. Die Dateien konnen intern
oder extern gespeichert werden, Sie konnen auch einstellen, dass
das Speichermedium wahrend der Messung gewechselt werden
kann. Siehe auch Abschnitt 7.4, Beispiele, ab Seite 89.
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Weitere Logger erzeugen,
Logger I6schen

Rufen Sie die Logger-Einstellungen uber das Kontextmeni des

Test Controllers oder iiber £ auf.

Mindestens ein Logger ist immer vorhanden, erzeugen Sie wei-

tere durch einen Klick auf '<+' oben im Fenster. Maximal 20
Logger sind moglich. Ein Klick auf * loscht den betreffenden
Logger mitsamt allen Einstellungen (sicherheitshalber wird vor

dem Loschen nachgefragt).

Werflgbare Yariablen

= DataBuffer #1
R Timestamp
[0 R Digital Output 1
O R Digital Qutpot 2
O R StattStopp_Bed.
R Sensor
R W

-Q' Experteneinstellungen

( i Logger-Einstellungen =RREN X ]
Loggerl :
| Datenquelle: Loggertyp: Loggername: Loggerstatus:
Ej DataBuffer #1 ~ | Kontinuierlich ~ | |Datalogger_#1 v aktiviert

Speicherrate 300 Hz

m

Grife der einzelnen Datei 300 sec

o oK |;<Ahhmch|

Datenquelle

Loggertyp

Abb. 7-3 Logger-Einstellungen (Beispiel kontinuierlicher Logger)

Einstellungen im Kopfbereich fiir Logger 1 bis 20

Wahlen Sie hier aus, welche Messrate (welcher Datenpuffer) fir
diesen Datenlogger verwendet werden soll. Wie viele Werte tat-
sachlich gespeichert werden, wahlen Sie Uiber die Speicherrate
aus, siehe unten.

EF wichHTic
Die Auswahl einer anderen Datenquelle setzt alle Einstellungen

des Loggers (rechte Seite) zurick.

Wahlen Sie hier zwischen Kontinuierlich, Getriggert und
Ereignisbasiert. Nach der Auswahl von Getriggert oder Ereig-
nisbasiert werden weitere Optionen eingeblendet, damit Sie die
Triggerbedingungen setzen konnen.
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( i Logger-Einstellungen E@Iﬂ
Loggert N
4 Datenquelle: Loggertyp: Loggername: Loggerstatus:
|Schne|le MWessrate |z|| |Getriggert E“ |Schne||_mit_Trigger Iv | aktiviert
werfiigbare Variablen -
= Schrelle Messrate I
R Timestamp
<O R Digtal Output 1 Speicherrate 300 Hz
-0 R Digital Output 2
w R StatiStopp Bed.
- R Sensor
..... R U Start Trigger: Bedingung E
—|| StartaStopp_Bed, > 0,5
Stop Trigger: Bedingung
| StartgStopp_Ped. <05 |
Pre- . Post- m
Trigger : - Trigger
120 sec
Gribe der einzelnen Datei
[==—————— Speicherldnge —_—
4 Experteneinstellungen « Ok | ?('Ahhruchl
Abb. 7-4 Loggertyp Getriggert
Die speziellen Einstellungen fur getriggerte oder ereignisba-
sierte Messungen finden Sie in Abschnitt 7.3.5, Seite 87, die fur
beide Loggertypen giiltigen Einstellungen sind in den folgenden
Abschnitten erlautert.
Loggername Wir empfehlen, einen Namen zu vergeben, der den Zweck des
Loggers charakterisiert, z.B. LangsameMessung oder
KraftTrigger.

Uber Platzhalter im Loggernamen konnen Sie dabei eine geeig-
nete Ordnerstruktur fur Ihre Dateien festlegen. Die Angabe von
%YYYY-%mm-%dd/%HH/LangsameMessung erzeugt folgende
Ordnerstruktur, wenn der erste Messwert der ersten Datei um 8
Uhr am 25.1.2014 erfasst wurde:
\2014-01-25\08\LangsameMessung...

Verfiigbare Platzhalter

Platzhalter Bedeutung Beispiel
%a Wochentag, abgekiirzt Thu
%A Wochentag Thursday
%b oder %h Monatsname, abgekiirzt Aug
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Platzhalter Bedeutung Beispiel
%B Monatsname August
Thu A

%cC Datum und Uhrzeit 1 3115 51(1)% 2014

%C Die ersten zwei Stellen der Jah- 20
reszahl

%d Tag mit zwei Ziffern 23

%D Datum in Kurzform 02/23/14

%e Tag mit zwei Stellen 1

? (vorangestelltes Leerzeichen)

%F Datum (Langform) 2014-02-23
Die letzten zwei Stellen der

%g . 14
Jahreszahl, wochenbasiert

%G Jahreszahl, wochenbasiert 2014

%H Stunde im 24-Stunden-Format | 13

%I Stunde im 12-Stunden-Format | 01

%)j Tag des Jahres 235

%m Monat mit zwei Ziffern 02

%M Minute 55

%p AM oder PM PM

%r Uhrzeit im 12-Stunden-Format | 01:55:02 pm

%R Uhrzeit im 24-Stunden-Format | 13:55

%S Sekunden 02

%T Zeit nach ISO 8601 13:55:02

%u Wochentag nach ISO 8601 4

? (Montag = 1)
Kalenderwoche mit Sonntag

[v)

U der ersten Woche = 1 33

%V Kalenderwoche nach ISO 8601 | 34

Yow Wochentag als Zahl mit Sonn- 4
tag =0

W Kalenderwoche mit Montag der 34
ersten Woche =1
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Loggerstatus

7.3.2

Platzhalter Bedeutung Beispiel

%y Die letzten zwei Ziffern der Jah- 14
reszahl

%Y Jahreszahl 2014
Zeitversatz gegeniiber UTC-

0,

oz Zeit nach ISO 8601 in Minuten | T 100

%7 Zeitzonenname oder Abkiir- CDT
zung

%% Prozentzeichen %

Um den Logger mit den im Folgenden angegebenen Bedingun-
gen zu verwenden, miissen Sie hier aktiviert auswahlen (Vorein-
stellung). Falls die Option nicht aktiv ist, werden die Start-/Stopp-
Trigger nicht ausgewertet. Sie konnen dann den Loggerstatus
z.B. iiber die Arithmetikfunktion InternerLoggerKontrolle akti-
vieren bzw. deaktivieren. Der Loggerstatus kann auch durch die
Experteneinstellungen geandert werden, siehe Status,
Abschnitt 7.3.4, Seite 86.

Verfuiigbare Variablen

Alle Kanale, die mit der bei Datenquelle ausgewahlten Messrate
arbeiten, werden angezeigt. Wahlen Sie die aus, die von diesem
Logger aufgezeichnet werden sollen.

Statistik oder Arithmetikkanale erzeugen

Falls Sie nicht alle Werte, sondern nur statistische Werte wie
Minimum oder Maximum etc. aufzeichnen mochten, 6ffnen Sie
das Kontextmenu zur Variablen (zum Kanal) und wahlen Sie den
gewilinschten Wert aus. Statistikwerte hinzufiigen erzeugt alle
moglichen Werte (Min/Max/Mittelwert und die Standardabwei-
chung) als Unterkanale. Leere Arithmetik erzeugt einen
Berechnungskanal (Formel). Es stehen IThnen die gleichen Funkti-
onen zur Verfiigung wie bei den virtuellen Variablen, siehe auch
Abschnitt 6.4, Virtuelle Variable, Seite 56.

Doppelklicken Sie auf den neuen Kanal, um die Einstellungen
festzulegen (Abb. 7-5).
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e Speichervariable bearbeiten <Sensorl_Max> =REC X
Mame i'ert
[& Mame Senzorl_Max
[& Formel M)
[& Einheit i
= @ Ereignis
[ im Speicherintervall Mein
[ beiariablenwert (= > 0.5) Regettdintdax
+ E-g D atenformat Einstellungen
[& emwende Rechte fiir Lese-Zudrift Mein
|
oK ‘ ?(Ahhruch‘

Abb. 7-5 Dialog fiir Funktion Maximum und Reset

Falls Sie eine leere Formel angelegt haben, klicken Sie in das
Feld rechts von Formel, um den Eingabedialog aufzurufen. Fir
die in Abb. 7-5 gezeigte Max-Funktion konnen Sie entweder fest-
legen, dass eine Variable bzw. ein digitaler Eingang das Riickset-
zen steuert (im Bild die Variable ResetMinMax) oder dass der
Wert nach jedem Speichern mit der Speicherrate zuriickgesetzt
wird (im Speicherintervall: Ja). In diesem Fall sollte die Spei-
cherrate deutlich kleiner sein als die Messrate. Legen Sie gege-
benenfalls einen eigenen Logger fur solche Werte an, siehe auch
nachsten Abschnitt.

Beispiel: Maximum-Funktion, Messrate 3000Hz, Speicherrate 5
Sekunden. Mit dieser Einstellung wird das Maximum uber jeweils
15.000 Messwerte gebildet und dann gespeichert (1 Wert).

Angaben im Bereich der Aufzeichnungseinstellungen

Die speziellen Einstellungen fur getriggerte oder ereignisba-
sierte Messungen finden Sie in Abschnitt 7.3.5, Seite 87, die fur
beide Loggertypen giiltigen Einstellungen sind im Folgenden
erlautert.

Speicherrate

Sie konnen hier festlegen, ob alle Werte, die mit der unter Daten-
quelle angegebenen Messrate (siehe Messrate #1 bis #4,

Seite 72) erfasst werden, in den Datenpuffer geschrieben werden
sollen oder nur z.B. jeder 10. Wert. Ein Wert grofSer als die
Abtastfrequenz ist nicht zulassig.

Die Messrate sollte ein ganzzahliges Vielfaches der Speicherrate
betragen. Wahlen Sie z.B. bei einer Messrate von 1000Hz eine
Speicherrate von z.B. 100, 200, 250, 500 oder 1000Hz, nicht
jedoch 300, 400 oder 750Hz.

Wahlen Sie entweder Hz und tragen Sie die bei der Messrate
angegebene Abtastfrequenz ein oder geben Sie einen kleineren
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Wert als die Abtastfrequenz ein. Um nur jeden 10. Wert zu spei-
chern, geben Sie 400 Hz bei einer Messrate (Abtastfrequenz) von
4000Hz ein.

Falls Sie nur wenige Werte benotigen, z.B. nur alle 10 Sekunden
einen Wert speichern mochten, geben Sie Sekunden bei Spei-
cherrate an und 10 bei Wert.

GroRe der einzelnen Datei

Die Grolle einer Datei konnen Sie je nach Loggertyp als Anzahl
von Datensatzen, in Sekunden, in Byte oder als Anzahl von Ereig-
nissen angeben. Ein Datensatz entspricht einer Messung uber
alle bei Verfigbare Variablen aktivierten Kanale. Ist der ange-
gebene Wert erreicht, wird eine neue Datei begonnen, falls die
Aufzeichnung noch nicht beendet ist.

I wichTiG
Auf einem Speichermedium konnen maximal 10.000 Dateien
angelegt werden.

=) Falls Sie die DateigroRe als ,runde” Zeit angeben, werden die
einzelnen Dateien zu glatten Zeiten begonnen (rounding time
feature). Wenn z.B. die erste Aufzeichnung um 13:33:43h
beginnt und 150 Sekunden (2,5 Minuten) aufgezeichnet werden
sollen, so wird in die erste Datei nur bis 13:36:00h geschrieben
und dann eine neue Datei begonnen, sodass alle weiteren
Dateien immer zu ,geraden” Zeiten beginnen (13:38:30h,
13:41:00h und so weiter). Dies wird auch bei einer Angabe in
Minuten bertcksichtigt. Falls Sie jedoch z.B. 55 Sekunden ange-
ben, wird nicht auf 60 Sekunden ,, gerundet”, d.h., es ergeben
sich dann ,ungerade” Anfangszeiten.

Der Dateiname wird aus dem Loggernamen sowie Datum und
Uhrzeit des ersten Messwertes gebildet. Uber Platzhalter im
Loggernamen konnen Sie dabei eine geeignete Ordnerstruktur
fur Thre Dateien festlegen, siehe Loggername, Seite 77.

Ereignislange

Diese Einstellung ist nur beim Loggertyp Ereignisbasiert vor-
handen.

Legen Sie fest, uber welche Anzahl von Datensatzen, wie lange
oder wie viele Bytes pro Ereignis gespeichert werden sollen. Ein
Datensatz entspricht einer Messung iiber alle bei Verfugbare
Variablen aktivierten Kanale.
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Speicherlange
Diese Einstellung ist nur beim Loggertyp Getriggert vorhanden.

Legen Sie fest, iiber welche Gesamtzeit die Speicherung erfolgen
soll. Die Einstellung ist unabhangig von der GrofSe der einzelnen
Datei, d.h., sie kann kleiner oder grofSer sein. Ist der Wert fiir die
Speicherlange groRer als die GroRe der einzelnen Datei, wer-
den mehrere Dateien geschrieben.

Siehe auch Abschnitt 7.4, Beispiele.

Speicherart

Die Speicherart bestimmt, wie und in welcher Reihenfolge auf die
im Folgenden anzugebenden Speicherziele geschrieben wird. Sie
haben prinzipiell vier Moglichkeiten:

1. Auf dem neu angeschlossenen Datentrager speichern

Die Speicherung der Daten erfolgt auf dem ersten verfugba-
ren Datentrager mit der unter GrofSe der einzelnen Datei
angegebenen DateigrofSe. Falls dort kein Platz mehr vorhan-
den ist, werden die altesten zwei Dateien geloscht und mit
neuen Daten uiberschrieben (es wird immer eine Datei mehr
geloscht als neu geschrieben wird, um eine Reserve freizuhal-
ten).

Sobald Sie einen zweiten Datentrager anschliefSen, wird die
Speicherung auf den aktiven Datentrager sofort beendet und
auf den neuen Datentrager geschrieben. Sie konnen den alten
Datentrager entfernen, sobald die blaue LED (RUN) nicht
mehr schnell blinkt (die Speicherung ist dann abgeschlossen).
Andernfalls konnen die kopierten Dateien beschadigt werden,
siehe auch Abschnitt 4.4.1.2, Speicherung auf externen Spei-
cher lduft, Seite 21. Damit konnen Sie zwei Speichermedien
abwechselnd beschreiben, z.B. eine SD-Karte und ein USB-
Speichermedium.

2. Automatische Laufwerkswahl

Die Speicherung der Daten erfolgt auf dem ersten verfugba-
ren Datentrdger in der Liste mit der unter GroRe der einzel-
nen Datei angegebenen DateigrofSe. Falls dort kein Platz
mehr vorhanden ist, wird der nachste Datentrager in der
Liste verwendet. Sind alle verfiigbaren Datentrager beschrie-
ben, werden die altesten zwei Dateien in allen Datentragern
gesucht. Diese werden dann geloscht und der betreffende
Datentrager weiter verwendet. Dabei werden immer die
altesten Dateien dieses Datentragers geloscht und mit neuen
Daten Uberschrieben (es wird immer eine Datei mehr
geloscht als neu geschrieben wird, um eine Reserve freizuhal-
ten). Alle angegebenen Speichermedien werden mit dieser
Option wie ein einziger grofSer Ringspeicher verwendet.

Um den Verlust von Daten zu verhindern, miissen Sie die
Daten vor dem Uberschreiben iiber das Netzwerk auslesen.
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3. Dateien verschieben

Die Speicherung der Daten erfolgt auf dem angegebenen
Datentrager mit der unter Grof8e der einzelnen Datei ange-
gebenen DateigrofSe. Falls dort kein Platz mehr vorhanden
ist, werden die altesten zwei Dateien dieses Datentragers
geloscht und mit neuen Daten tiberschrieben (es wird immer
eine Datei mehr geloscht als neu geschrieben wird, um eine
Reserve freizuhalten).

Sobald Sie einen weiteren Datentrager anschliefSsen, werden
die Daten auf diesen Datentrager verschoben, d.h., sie wer-
den vom urspringlichen Datentrager geloscht. Das Verschie-
ben wird durch schnelles Blinken der blauen LED (RUN)
angezeigt. Sie konnen den Datentrager wieder entfernen,
sobald die blaue LED nicht mehr schnell blinkt. Andernfalls
konnen die kopierten Dateien beschadigt werden, siehe auch
Abschnitt 4.4.1.2, Speicherung auf externen Speicher lduft,
Seite 21.

Dateien kopieren

Die Speicherung der Daten erfolgt auf dem angegebenen
Datentrager mit der unter Grof8e der einzelnen Datei ange-
gebenen DateigrofSe. Falls dort kein Platz mehr vorhanden
ist, werden die altesten zwei Dateien dieses Datentragers
geloscht und mit neuen Daten Uiberschrieben (es wird immer
eine Datei mehr geloscht als neu geschrieben wird, um eine
Reserve freizuhalten).

Sobald Sie einen weiteren Datentrager anschliel3en, werden
die Daten auf diesen Datentrager kopiert, d.h., sie bleiben auf
dem urspriinglichen Datentrager erhalten und werden nicht
wie im Fall 3 geloscht. Mit der Auswahl von ... nur neue
Daten werden nur die Daten, die noch nicht kopiert wurden,
auf den neu angeschlossenen Datentrager kopiert.

Das Kopieren wird durch schnelles Blinken der blauen LED
(RUN) angezeigt. Sie konnen den Datentrager wieder entfer-
nen, sobald die blaue LED nicht mehr schnell blinkt. Andern-
falls konnen die kopierten Dateien beschadigt werden, siehe
auch Abschnitt 4.4.1.2, Speicherung auf externen Speicher
lduft, Seite 21.

Geschiitzter Modus

Der geschutzte Modus verhindert, dass Ihre Daten unbefugt aus-
gelesen werden konnen. Dazu benotigen Sie einen speziell prapa-
rierten Datentrager, der auf die Q.station und den verwendeten
Datentrager kodiert wird. Kontaktieren Sie dazu den technischen
Support (siehe Kapitel 8, Vertrieb und Service International,
Seite 101), der dann mit Thren Angaben eine entsprechende
Datei fiir Ihr Speichermedium erstellt. Die Daten werden nach
Auswahl dieser Option dann nur noch ubertragen, wenn ein so
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kodierter Datentrager angeschlossen wird. Beim Anschluss ande-
rer Datentrager werden keine Daten ubertragen.

Speicherziele

Die Speicherung der Daten erfolgt immer auf das angegebene
Speichermedium, bei mehreren Medien auf das erste verfugbare.
Die maximale GrofSe des internen Speichers (hd0) betragt
dabei 1 GByte.

Wir empfehlen jedoch, den internen Speicher nur bei niedrigen
Datenraten zu verwenden, da hier die Anzahl von Messwerten,
die pro Sekunde gespeichert werden kénnen, relativ niedrig ist.

Wahlen Sie andernfalls eine schnelle SD-Karte, ein USB-Lauf-
werk oder ein Netzlaufwerk aus.

I wichHTic
Auf einem Speichermedium konnen maximal 10.000 Dateien
angelegt werden.

Ob und wann auf weitere Medien geschrieben wird, hangt von
den Einstellungen bei Speicherart ab.

I wichTic

Falls Sie nur ein Medium angeben, darf dieses Medium nicht ent-
fernt werden, solange einer der Logger aktiv ist. Andernfalls kon-
nen Daten verloren gehen. Achten Sie beim Speichern auf USB
darauf, dass Sie die korrekte USB-Schnittstelle angeben (siehe
Abb. 4-1, Seite 17).

Um den Anschluss mehrerer USB-Datentrager iiber einen USB-
Hub zu ermoglichen, konnen Sie verschiedene Ports fur die
jeweilige USB-Schnittstelle auswahlen.

Falls Sie wie in Abschnitt 6.1.3.4, Netzlaufwerke, Seite 47, ein
oder mehrere Netzlaufwerke definiert haben, konnen Sie auch
diese als Speicherziel festlegen: wahlen Sie den dort angegebe-
nen Namen aus.

Daten zusatzlich an FTP-Server versenden

Um Daten an einen FTP-Server schicken zu konnen, muissen Sie
die Daten fur den (oder die) FTP-Server zunachst festlegen, siehe
Client-Einstellungen in Abschnitt 6.1.3.3, Seite 45. Die Daten
werden versendet, wenn die GrofSe der einzelnen Datei
erreicht ist.

Wahlen Sie hier einen der FTP-Server aus.
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Speicherziele | «<- USB1 ~
2( deaktiviert =
2( deaktiviert =
‘?( deaktiviert =

¥ Versende Daten zusdtzlich an einen FTP Server

FTP Server los{a: il h

Abb. 7-6  Daten an einen FTP-Server versenden

B8 Tipp
Uber die Variable FTPVirtuellePufferDateiSenden kénnen Sie
ebenfalls das Senden einer Datei an einen FTP-Server auslosen.

In diesem Fall konnen Sie die Eingabe hier leer lassen.

E-Mail versenden

Um E-Mails versenden zu konnen, miissen Sie die fir die Felder
Adresse, Betreff und Inhalt moglichen Auswahlen zunachst
festlegen, siehe Abschnitt 6.1.3.6, Seite 48. Die E-Mail wird ver-
sendet, wenn die GroRe der einzelnen Datei erreicht ist, die
Datei wird als Anhang mitgeschickt.

Auswahl vornehmen
Rufen Sie die Logger-Einstellungen uber das Kontextmenu des

Test Controllers oder iiber i auf.

v Versende zusatzlich eine E-Mail

Adresse |data@ganter-instruments.com <
Betreff |Daten von Logger 1 werfligbar <
Inhalt |Bitte Daten von Logger 1 auslasen <

Abb. 7-7 E-Mail versenden

Aktivieren Sie Versende zusdtzlich eine E-Mail und wahlen Sie
eine der Einstellungen bei Adresse, Betreff und Inhalt aus.
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Datei-Speichermodus

Status

Maximale Dateien

Maximale Bytes

Experteneinstellungen

Mit den Experteneinstellungen konnen Sie verschiedene allge-
meine Einstellungen fir jeden Datenlogger vornehmen. Die Vor-
einstellungen sind fiir die meisten Anwendungsfalle geeignet,
andern Sie daher die Einstellungen nur bei Bedarf.

#% Experteneinstellungen von <Datalogger_ 1> EI@
Mame ‘derk
[ Datei-Speichermodus gepuffert
[& Status aktiviert
L& Mazimale D ateien 10000
[& Masimale Bytes 0
[& Mavimale D ateien im Verzeichnis 10000
[& Dateien automatisch lzchen akctiviert
|
o 0K ‘ 7< Abbruch |

Abb. 7-8 Experteneinstellungen

Die Einstellung gepuffert bietet die hochste Geschwindigkeit,
allerdings entscheidet das Betriebssystem, wann geschrieben
wird. In den Einstellungen mit direct wird - soweit moglich -
ohne Puffer direkt geschrieben, sync synchronisiert unmittelbar
nach jedem Schreiben einer Datei das komplette Dateisystem
(Verzeichnisstruktur), fsync synchronisiert nur die geschriebene
Datei (Aktualisierung, wo die Datei auf dem Speichermedium
liegt).

Entspricht grundsatzlich der Einstellung bei Loggerstatus
(Abschnitt 7.3.1, Loggerstatus, Seite 79). Im Modus Single shot
wird der Logger nur einmal beim Triggerereignis aktiviert. Es
werden je nach Einstellung der DateigrofSe auch mehrere
Dateien aufgezeichnet, solange das Triggerereignis vorliegt.
Nach der Aufzeichnung wird der Logger in diesem Modus jedoch
deaktiviert, es wird nicht auf ein erneutes Triggerereignis gewar-
tet.

Sie konnen den Logger auch im Modus Single shot uber die
Arithmetikfunktion InternerLoggerKontrolle (erneut) aktivie-
ren bzw. deaktivieren.

Legt fest, wie viele Dateien von diesem Logger maximal angelegt
werden dirfen (0 bis 4.294.967.295). Die Voreinstellung ist
10.000.

Mit dieser Einstellung konnen Sie den diesem Logger zur Verfi-

gung stehenden Platz in Bytes einschrinken (0 bis ca. 1,8 - 1019,
grolste Integer-64-Zahl). Die Angabe von 0 (Voreinstellung) ent-
spricht keiner Einschrankung.
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7  Aufzeichnen mit dem Datenlogger — Logger-Einstellungen

Maximale Dateien im
Verzeichnis

Dateien automatisch
l6schen

Start-Trigger, Ereignis

Stopp-Trigger

Schrankt die Anzahl von Dateien ein, die in einem Verzeichnis
angelegt werden diirfen. Die Voreinstellung ist 10.000.

Loscht die altesten Dateien, wenn der auf dem Speichermedium
zur Verfugung stehende Platz belegt ist.

Trigger- und Ereignis-Einstellungen

B8 wicHTic

Sie missen den fiir die Triggerbedingung bzw. das Ereignis ver-
wendeten Kanal bzw. die Bedingungsvariable mit der Messrate
des Loggers messen lassen (gleiche Messrate). Der Kanal muss
deshalb im Bereich Verfiigbare Variablen aufgefiithrt und akti-
viert sein.

Der Unterschied zwischen Ereignisbasiert und Getriggert
besteht darin, dass bei Getriggert sowohl Start als auch Stopp
uber ein Triggerereignis erfolgen, wahrend bei Ereignisbasiert
nur der Start iber ein Ereignis ausgelost (getriggert) wird und
ein Stopp-Trigger nicht existiert: Es wird immer die unter Ereig-
nislange angegebene Menge an Daten aufgezeichnet.

Als Bedingung fiir den Trigger konnen Sie einen Kanal oder eine
Berechnung angeben. Dies kann auch ein Kanal sein, bei dem
z.B. Uber EtherCAT von einer SPS oder von test.con in die Varia-
ble geschrieben wird. Klicken Sie auf das Eingabefeld, um den
Dialog zur Eingabe aufzurufen. Solange noch keine oder eine
ungiiltige Bedingung angegeben ist, wird das Feld mit roter
Schrift angezeigt. Geben Sie an, ob die Variable den angegebe-
nen Wert Uiberschreiten (>), unterschreiten (<), grofser gleich
(>=), kleiner gleich (<=), identisch (==) oder nur ungleich (/=)
sein muss, damit der Trigger bzw. das Ereignis ausgelost wird.

I wicHTic
Der Start-Trigger muss ebenfalls aufgezeichnet werden.

Klicken Sie auf Stopp-Trigger, um zwischen Bedingung und
Keiner umzuschalten. In der Einstellung Keiner wird die Spei-
cherung beendet, wenn die Speicherlange erreicht ist.

Als Bedingung konnen Sie einen Kanal oder eine Berechnung
angeben. Dies kann auch ein Kanal sein, bei dem z.B. tiber
EtherCAT von einer SPS oder von test.con in die Variable
geschrieben wird. Klicken Sie auf das Eingabefeld, um den Dia-
log zur Eingabe aufzurufen. Solange noch keine oder eine ungil-
tige Bedingung angegeben ist, wird das Feld mit roter Schrift
angezeigt. Geben Sie an, ob die Variable den angegebenen Wert
uberschreiten (>), unterschreiten (<), groRer gleich (>=), klei-
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Pre-Trigger

Post-Trigger

Ereignislange

Speicherlange

ner gleich (<=), identisch (==) oder nur ungleich (/=) sein muss,
damit der Trigger ausgelost wird.

B wichTiG
Der Stopp-Trigger muss ebenfalls aufgezeichnet werden.

Uber einen Pre-Trigger kénnen Sie festlegen, dass auch eine
bestimmte Zeit vor dem Eintreten des oben festgelegten Start-
Ereignisses aufgezeichnet wird. Die Angabe kann in Sekunden
oder als Anzahl von Datenséatzen erfolgen. Klicken Sie auf Pre-
Trigger, um die Option ein- oder auszuschalten.

Il wickTic
Der Pre-Trigger muss in den bei der Messrate angegebenen Puf-
fer passen, siehe PuffergrofSe, Seite 74.

Sobald Sie einen Pre-Trigger angeben, werden Werte kontinuier-
lich auf den internen Speicher aufgezeichnet. Ist die Bedingung
erfillt, werden die dort vorhandenen Daten in die Loggerdatei
gespeichert.

Geben Sie hier an, ob nach dem Stopp-Trigger noch aufgezeich-
net werden soll. Die Angabe kann in Sekunden oder als Anzahl
von Datensatzen erfolgen. Klicken Sie auf Post-Trigger, um die
Option ein- oder auszuschalten.

I wicHTiG
Bei wiederholten Messungen wird die Pre-Triggerbedingung erst
nach dem Ablauf des Post-Triggers wieder ausgewertet.

Diese Einstellung ist nur beim Loggertyp Ereignisbasiert vor-
handen.

Legen Sie fest, iber welche Anzahl von Datensatzen, wie lange
oder wie viele Bytes pro Ereignis gespeichert werden sollen. Ein
Datensatz entspricht einer Messung iiber alle bei Verfiigbhare
Variablen aktivierten Kanale.

Siehe auch Abschnitt 7.4, Beispiele.

Diese Einstellung ist nur beim Loggertyp Getriggert vorhanden.

Legen Sie fest, iber welche Gesamtzeit die Speicherung erfolgen
soll. Die Einstellung ist unabhangig von der Grof3e der einzelnen
Datei, d.h., sie kann kleiner oder grofSer sein. Ist der Wert fiir die
Speicherlange groler als die GroRRe der einzelnen Datei, wer-
den mehrere Dateien geschrieben.

Siehe auch Abschnitt 7.4, Beispiele.
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7  Aufzeichnen mit dem Datenlogger — Beispiele

Beispiele

Der folgende Abschnitt enthalt Konfigurationsbeispiele fir haufig
vorkommende Messaufgaben.

Kontinuierliche Aufzeichnung

Speicherung auf einen Datentriager, Speicherung mit oder ohne
Datenreduzierung

Es soll eine kontinuierliche Aufzeichnung aller Daten stattfinden.
Die mit der Messrate #1 (als Name wurde StandardMessrate
gewahlt) erfassten Werte sollen mit einer Speicherrate von 10Hz
(10 Werte pro Sekunde) tiber jeweils 300 Sekunden in eine Log-
datei geschrieben werden. Falls die eingestellte Messrate #1
(StandardMessrate) grofSer ist als die Speicherrate, findet eine
Datenreduzierung statt. Eine Speicherrate grof3er als die Mess-
rate ist nicht zulassig. Jede Datei enthalt 3000 Werte pro Kanal
(300 Sekunden mit 10Hz, Abb. 7-9, Seite 89).

-

i Logger-Einstellungen

Loggerl

Werfligbare Variablen
= Standardi essrate
R
R FKraftlinks
R EKraft rechts

= [0 R Schublinks

| Datenquelle:
Standardvessrate

StandardMessrate

Loggername: Loggerstatus:

Loggertyp:

- | |Kontinuierlich ~| Datalogger_1

Iv | aktiviert

Speicherrate 10 Hz

W Schub links_Max
= [0 R Schubrechts
W Schubrechts_Max

Grife der einzelnen Datei

300 zec

Speicherart | automatische Laufwerksauswahl

- Daten werden auf dem ersten verflgbaren Medium in der Liste abgelegt

- Speichermedien sollten niemals entfernt werden
- Daten werden immer Uber das Netzwerk abgeholt

m

-

verfiigbare Speicherziele a SO-Karte hd
2( deaktiviert A
2( deaktiviert =
2( deaktiviert =
) Experteneinstellungen « Ok | 2(Ahhruch|
Abb. 7-9  Beispiel fiir eine kontinuierliche Aufzeichnung
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Die Daten werden auf die SD-Karte geschrieben und miissen des-
halb von Zeit zu Zeit von dieser auf ein anderes Medium verscho-
ben werden, z.B. Uiber das Netzwerk. Andernfalls werden die
altesten zwei Dateien geloscht und mit neuen Daten Uiberschrie-
ben (es wird immer eine Datei mehr geloscht als neu geschrieben
wird, um eine Reserve freizuhalten).

Speicherung auf mehrere Datentréager, Speicherung mit oder ohne
Datenreduzierung

Es soll eine kontinuierliche Aufzeichnung aller Daten stattfinden.
Die mit der Messrate #1 (als Name wurde StandardMessrate
gewahlt) erfassten Werte sollen mit einer Speicherrate von 10Hz
(10 Werte pro Sekunde) iiber jeweils 300 Sekunden in eine Log-
datei geschrieben werden. Falls die eingestellte Messrate #1
(StandardMessrate) grofSer ist als die Speicherrate, findet eine
Datenreduzierung statt. Eine Speicherrate grofRer als die Mess-
rate ist nicht zulassig. Jede Datei enthalt 3000 Werte pro Kanal
(300 Sekunden mit 10Hz, Abb. 7-10, Seite 91).

Die Daten werden zunachst auf die SD-Karte geschrieben, dann
auf das Speichermedium an USB1 und zuletzt auf das Speicher-
medium an USB2 (siehe Abb. 4-1, Seite 17). Sind alle verfiigba-
ren Datentrager beschrieben, werden die altesten zwei Dateien
gesucht. Diese befinden sich im Beispiel auf der SD-Karte und
werden dann geloscht. Danach wird die SD-Karte weiter verwen-
det, es werden immer die altesten Dateien dieses Datentragers
geloscht und mit neuen Daten tiberschrieben (es wird immer eine
Datei mehr geloscht als neu geschrieben wird, um eine Reserve
freizuhalten). Sobald alle Dateien einmal uberschrieben wurden,
wird das nachste Speicherziel verwendet, hier das Speicherme-
dium an USBI1.

Alle angegebenen Speichermedien werden mit dieser Option wie
ein einziger grofSer Ringspeicher verwendet. Um den Verlust von
Daten zu verhindern, miissen Sie die Daten vor dem Uberschrei-
ben iiber das Netzwerk auslesen.
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,1\,.,?_ Logger-Einstellungen =NACN X )
Logger3 \ar
| Datenquelle: Loggertyp: Loggername: Loggerstatus:
&j Standardiessrate * | Kontinuierlich v || |Datalogger_1 Iv | aktiviert
werfiigbare Variablen -

= StandardMessrate

R StandardMessrate
R Kraftlinks Speicherrate 10 Hz

R Kraft rechts

=[O0 R Schublinks
W Schublinks_Max

=[O R Schubrechts
%W Schubrechts_Max

m

Grife der einzelnen Datei 300 sec

Speicherart | automatische Laufwerksauswahl -

- Daten werden auf dem ersten verflgbaren Medium in der Liste abgelegt
- Speichermedien sollten niemals entfernt werden
- Daten werden immer Uber das Netzwerk abgeholt

verfiighare Speicherziele a SD-Karte hd
«<- USB1 -
e USB2 -
?( deaktiviert =
-Q' Experteneinstellungen “?P)" DK | ?('Ahhruch

Abb. 7-10 Kontinuierliche Aufzeichnung auf mehrere Datentrdger

Speicherung auf zuletzt angeschlossenem Datentrager, Speiche-
rung mit oder ohne Datenreduzierung

Es soll eine kontinuierliche Aufzeichnung aller Daten stattfinden.
Die mit der Messrate #1 (als Name wurde StandardMessrate
gewahlt) erfassten Werte sollen mit einer Speicherrate von 10Hz
(10 Werte pro Sekunde) tiber jeweils 300 Sekunden in eine Log-
datei geschrieben werden. Falls die eingestellte Messrate #1
(StandardMessrate) grofSer ist als die Speicherrate, findet eine
Datenreduzierung statt. Eine Speicherrate grofer als die Mess-
rate ist nicht zulassig. Jede Datei enthalt 3000 Werte pro Kanal.
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Gantner

instruments

i Logger-Einstellungen

Loggerl

\ar Y

| Datenquelle:
Standardvlessrate

Werflgbare Yariablen
= Standardiessrate
R Standardtessrate
R Kraftlinks
R Kraft rechts
=0 R Schublinks
W Schub links_tax
= [0 R Schubrechts
W Schubrechts_Max

4 Experteneinstellungen

Loggertyp:
~ | Kontinuierlich A

Loggername: Loggerstatus:

Datalogger_1 v aktiviert

Speicherrate 10 Hz

m

Grife der einzelnen Datei 300 sec

Speicherart | suf neu angeschlossenem Datentrager speichern |~

- Daten werden auf dem neu angeschlossenen Speichermedium abgelegt

- Mach dem anschluss wird das speichern auf dem alten Speicher-
medium gestoppt und auf derm neuen weitergefihrt

- Der Yorgang wird mit einer schnell blinkenden blauen LED angezeigt

- Speichermedium kann entfernt werden, wenn die LED nicht mehr blinkt

verfiighare Speicherziele E SD-Karte <

o USB 1 -

-

0K |;<'Ahhruch|

Abb. 7-11 Beispiel fiir eine kontinuierliche Aufzeichnung (USB1 ist
die linke USB-Schnittstelle, siehe Abb. 4-1, Seite 17)

Die Daten werden auf das erste verfigbare Speichermedium
geschrieben (in Abb. 7-11 SD-Karte oder USB-Speichermedium).
Sie mussen daher rechtzeitig das zweite als Speicherziel angege-
bene Medium anschlieSen. Andernfalls werden die altesten zwei
Dateien geloscht und mit neuen Daten uberschrieben (es wird
immer eine Datei mehr geloscht als neu geschrieben wird, um
eine Reserve freizuhalten).

Sobald Sie das zweite Speichermedium (Speicherziel) anschlie-
Ben, wird das Speichern auf das aktuelle Medium beendet, d.h.,
es entsteht in der Regel eine Datei, die weniger als 300 Sekunden
enthalt. Die blaue LED (RUN) an der Q.station blinkt schnell, bis
der Schreibvorgang auf das neue Speichermedium beginnt. Bei
grofSeren Speichermedien kann die Erkennung langer dauern,
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warten Sie daher unbedingt, bis die LED anfangt, schnell zu blin-
ken. Sobald die blaue LED wieder langsam blinkt (das kann auch
langer als eine Minute dauern), konnen und miissen Sie das erste
Speichermedium entfernen. Entfernen Sie den Datentrager erst,
wenn das Blinken beendet ist, sonst konnen die Dateien bescha-
digt werden. Der Wechsel von einem Speichermedium zum
nachsten findet statt, sobald Sie ein neues Medium anschliefsen.

Aufzeichnung eines einzelnen Ereignisses (wiederholt)

Steuerung lber Start/Stopp-Bedingung und Zeitbegrenzung, Spei-
cherung auf einen Datentréger, Verschieben bei Anschluss eines
weiteren

Es soll eine Aufzeichnung stattfinden, sobald die Variable
Start&Stopp Bed. grofSer als 0,5 ist (die Variable ist ein digitaler
Eingang und enthalt den Wert 0 oder 1). Insgesamt soll so lange
gemessen werden, bis die Variable Start&Stopp Bed. wieder
kleiner als 0,5 ist oder bis 30 Minuten aufgezeichnet wurden. Die
Aufzeichnung soll mit 10Hz erfolgen.

Mit den Einstellungen aus Abb. 7-12, Seite 94, startet die Auf-
zeichnung, sobald die Variable Start&Stopp Bed. grofSer als 0,5
ist. Solange dies der Fall ist, wird mit 10Hz uber jeweils maximal
5 Minuten (GrofSe der einzelnen Datei) eine Datei erzeugt und
dann eine neue Datei begonnen. Wenn die Variable
Start&Stopp Bed. kleiner als 0,5 wird oder nach spatestens 30
Minuten (Speicherlange 1800 Sekunden) wird die Aufzeichnung
gestoppt, d.h., die zuletzt erzeugte Datei ist in der Regel kleiner
als 300 Sekunden.

Sobald danach ein neuer Start-Trigger erfolgt, d.h., sobald die
Variable Start&Stopp Bed. wieder grofSer als 0,5 ist, fangt die
Aufzeichnung wieder an.

Die Daten werden auf die SD-Karte geschrieben (Speicherziel).
Sie mussen daher rechtzeitig ein weiteres Speichermedium, z.B.
einen USB-Datentrager anschlielSen. Andernfalls werden die
altesten zwei Dateien geloscht und mit neuen Daten uberschrie-
ben (es wird immer eine Datei mehr geloscht als neu geschrieben
wird, um eine Reserve freizuhalten). Sobald Sie ein weiteres
Speichermedium anschlieSen, beginnt das Verschieben der
Dateien. Die blaue LED (RUN) an der Q.station blinkt schnell, bis
der Schreibvorgang auf das neue Speichermedium abgeschlos-
sen ist. Bei grofSeren Speichermedien kann sowohl dies als auch
die Erkennung des Datentragers langer dauern, warten Sie daher
unbedingt, bis die LED anfangt, schnell zu blinken. Sobald die
blaue LED wieder langsam blinkt, konnen Sie den Datentrager
wieder entfernen (z.B. Auswerfen auf dem Display antippen).
Entfernen Sie den Datentrager erst, wenn das Blinken beendet
ist, sonst konnen die Dateien beschadigt werden.
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Gantner
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i Logger-Einstellungen

Loggerl

\ar Y

| Datenquelle:
Standardvlessrate

Werflgbare Yariablen
= Standardiessrate
R Standardtessrate
R StatiStopp Bed.
R Kraftlinks
R EKraft rechts
=0 R Schublinks
W Schub links_Max
= [ R Schubrechts
W Schub rechts Max

Q Experteneinstellungen

Loggertyp:
< Gefriggert 4

Loggername:

Datalogger_1

Speicherrate 10 Hz

Start Trigger: Bedingung
—| StartStopp_Ped. = 0,5

Loggerstatus:

v aktiviert

Start2Stopp_Bed. < 0,5

Stop Trigger: Bedingung

Pre-
Trigger
Grife der einzelnen Datei 300 sec
|=————— Speicherldnge 1300 sec

Speicherart |ungeschiitztes verschisben

- Daten werden auf dem ausgewshlten Speicher medium abgelegt
- Beim Anschluss eines neuen Speichermediums werden die Daten auf

dieses varschoben

- Der Yorgang wird mit einer schnell blinkenden blauen LED angezeigt
- Speichermedium kann entfernt werden, wenn die LED nicht mehr blinkt

verfiighare Speicherziele a SD-Karte

Past-
Frigger

-

-

o oK |‘><'Ahhmch|

Abb. 7-12 Beispiel fiir eine getriggerte Aufzeichnung mit Zeitbe-

grenzung

Starten und Stoppen einer Messung mit Pre- und Post-Trigger,
Speicherung auf einen Datentrager, Verschieben bei Anschluss

eines weiteren

Es soll eine Aufzeichnung stattfinden, sobald die Variable
Start&Stopp Bed. grofier als 0,5 ist (die Variable ist ein digitaler
Eingang und enthalt den Wert 0 oder 1). Allerdings soll die Auf-
zeichnung bereits vor diesem Ereignisses beginnen, die Aufzeich-
nung soll auch die Messwerte von 30 Sekunden vor diesem Ereig-
nis enthalten. Insgesamt soll so lange gemessen werden, bis die
Variable Start&Stopp Bed. wieder kleiner als 0,5 ist plus einer
Nachlaufzeit von 1 Minute. Die anderen Aufzeichnungsparameter

sind wie im vorherigen Beispiel.
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Werflgbare Yariablen
= Standardiessrate
R
R
R

Standardtessrate
StartkStopp_Bed.
Kraft links
R Kraft rechts

= [0 R Schublinks

W Schub links_Max
= D R Schub rechts

W Schubrechts Max

-Q' Experteneinstellungen

( i Logger-Einstellungen =NACN X )
Loggerl :
| Datenquelle: Loggertyp: Loggername: Loggerstatus:
Ej Standardiessrate ~ | |Getriggert ~|| |Datalogger_1 v aktiviert

speicherrate 10 Hz

Start Trigger: Bedingung
—| StartaStopp_ped. = 0,5

Stop Trigger: Bedingung

Start2Stopp_Ped. < 0,5

Pre- - . Post-

Trigger - Trigger 1
30 sec - 60 sec
Gribe der einzelnen Datei 300 sec
Speicherldnge 1300 sec
Speicherart |ungeschiiztes verschisben <

- Daten werden auf dem ausgewshlten Speicher medium abgelegt

- Beim Anschluss eines neuen Speichermediums werden die Daten auf
dieses verschoben

- Der Yorgang wird mit einer schnell blinkenden blauen LED angezeigt

- Speichermedium kann entfernt werden, wenn die LED nicht mehr blinkt

verfiighare Speicherziele a SD-Karte <

=

o ok |;<'Ahhmch

Abb. 7-13 Beispiel fiir eine getriggerte Aufzeichnung mit Start- und
Stopp-Trigger

Mit den Einstellungen aus Abb. 7-13, Seite 95, werden die zu
speichernden Werte zunachst in einen Zwischenpuffer geschrie-
ben, der 30 Sekunden grof ist, d.h. 300 Messwerte pro Kanal
enthalt. Sobald die Variable Start&Stopp Bed. grofSer als 0,5 ist,
wird dieser Puffer in eine Datei geschrieben. (Falls die Zeit fur
den Pre-Trigger groRer ist als die GroRe der einzelnen Dateli,
werden mehrere Dateien geschrieben.) Danach wird mit 10Hz
uber jeweils maximal 300 Sekunden eine Datei erzeugt und dann
eine neue Datei begonnen. Sobald die Variable Start&Stopp Bed.
kleiner als 0,5 ist, wird die Aufzeichnung noch fir weitere 60
Sekunden fortgesetzt, falls notig, wird dabei auch eine neue
Datei begonnen.
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Nach dem Ende der Messung wird wieder in einen Zwischenpuf-
fer gespeichert und, sobald ein neuer Start-Trigger erfolgt, d.h.,
sobald die Variable Start&Stopp Bed. wieder groRer als 0,5 ist,
fangt die Aufzeichnung wieder an.

I8 wichTic

Die Start-Bedingung wird erst wieder uberpruft, wenn der Post-
Trigger beendet ist. Falls die Startbedingung vor Ablauf des Pre-
Triggers erfullt ist, wird sofort mit der Aufzeichnung begonnen.

Die Daten werden auf die SD-Karte geschrieben (Speicherziel).
Sie mussen daher rechtzeitig ein weiteres Speichermedium, z.B.
einen USB-Datentrager anschlielSen. Andernfalls werden die
altesten zwei Dateien geloscht und mit neuen Daten uberschrie-
ben (es wird immer eine Datei mehr geloscht als neu geschrieben
wird, um eine Reserve freizuhalten). Sobald Sie ein weiteres
Speichermedium anschlieSen, werden die bis dahin erzeugten
Dateien auf dieses Medium verschoben, d.h., sie werden nach
dem Schreiben auf das neue Speichermedium von der SD-Karte
geloscht. Die blaue LED (RUN) an der Q.station blinkt schnell, bis
der Schreibvorgang auf das neue Speichermedium beendet ist.
Bei groBeren Speichermedien kann sowohl dies als auch die
Erkennung des Datentragers langer dauern, warten Sie daher
unbedingt, bis die LED anfangt, schnell zu blinken. Sobald die
blaue LED wieder langsam blinkt (das kann auch langer als eine
Minute dauern), konnen Sie das (zuletzt angeschlossene) Spei-
chermedium wieder entfernen. Entfernen Sie den Datentrager
erst, wenn das Blinken beendet ist, sonst konnen die kopierten
Dateien beschadigt werden. Die Speicherung der aktuellen Mess-
werte wird wahrend des Transfers im Hintergrund fortgesetzt.

Ereignisbasierte Aufzeichnung mit Pre-Trigger und Speicherung
auf ein Netzlaufwerk

Es soll eine Aufzeichnung stattfinden, sobald die Variable

Start Bed. grofSer als 0,5 ist (die Variable ist ein digitaler Ein-
gang und enthalt den Wert 0 oder 1). Insgesamt soll jedes Ereig-
nis mit 10 Sekunden Vorlauf (Pre-Trigger) und 30 Sekunden
Nachlauf (Ereignislange) aufgezeichnet werden. Die Aufzeich-
nung soll mit 1000Hz erfolgen.

Mit den Einstellungen aus Abb. 7-14 wird zunachst der Pre-Trig-
ger-Puffer gefiillt. Sobald die Variable Start Bed. grofier als 0,5
ist, wird dieser Puffer in eine Datei geschrieben und die folgen-
den 30 Sekunden ebenfalls. Es werden also mit 1000Hz jeweils
40 Sekunden aufgezeichnet. Danach wird wieder der Pre-Trig-
ger-Puffer gefiillt und auf das Ereignis gewartet. Sobald die ange-
gebenen 50 Ereignisse aufgezeichnet wurden, wird die Datei
abgeschlossen und eine neue begonnen.
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i Logger Einstellungen =NACN X
Speicherl \ary
Datenquelle: Loggertyp: Loggername: Loggerstatus:
Fast SampleRate - Ereignisbasiert ~ | |Datalogger_1 v aktiviert
Verfiigbare Variablen -
[=- Fast SampleRate (mit Zeitstempel)
R System Time DC
O R Digtal Input Speicherrate 1000 Hz
R Stat_Bed.
R Forceleft
R TensieForce left
R Force right
R TensieForce right Ereignlis
Start_Bed. > 0,5
1
1
1
1
1
nae E
10 sec
Ereignislinge 30 sec
GribBe der einzelnen Datei 50 Ereignisse [
Speicherart | automatische Laufwerksauswahl -
- Daten werden auf dem ersten verfiigbaren Medium in der Liste abgelegt
- Speichermedien sollten niemals entfernt werden |
- Daten werden immer Gber das Netzwerk abgeholt
Speicherziele | =8 Network-drive 1 <DataFiles> -
?( deaktiviert b
?( deaktiviert A
x deaktiviert =
-Q' Experteneinstellungen W/’ DK | 2( Abbruch

Abb. 7-14 Ereignisbasierte Messung

Die Daten werden auf das Netzlaufwerk geschrieben, das Sie in
den Grundeinstellungen iiber Host-Schnittstelle > Netzlauf-
werke angegeben haben. Siehe dazu Kapitel 6, Grundkonfigura-
tion Thres Systems, Seite 37, und Abschnitt 6.1.3.4, Seite 47.

Winkelsynchrone Messung

Nehmen Sie die Grundeinstellung fiir diese Messung tiber das
Kontextmeni Einstellungen des Test Controllers vor (Abb. 7-
15).

Q.series
Gantner Instruments GmbH 97



Gantner

7  Aufzeichnen mit dem Datenlogger — Beispiele instruments
4% Q.station 101 DT 192.168.100.2 [0 B -
ame i'ert

@ Einztellungen

@ Modul-5 chittstele

5 Host-Schnittstelle

= @ Meszrate

[ Anzahl 2
@ Messrate #1
E @ Messrate #2
L& Mame wink.el
[¥ Synchionisationsquells extemn
[ Digitaler Eingang Digitalin 2
[¥ Flanke steigende
[ Ertprellung, snzahl @400Hz 1
[¥ Mindestzeit zwizchen zwei Syncs [ps] 3000
¥ Zeitstempel Zykluzzahler
[¥ Reset Modus fiir Zeitstempel Referenzzignal - steigende Flanke
[¥ ResetEingang fiir Zeitstempel Digital in 3
[¥ Puffergrisse [Bytes]: 21600000
o/ 0K || < Abbruch|

.

Abb. 7-15 Beispiel fiir eine winkelsynchrone Messung

Das Signal des Drehgebers (360 Impulse/Umdrehung) wird in
DI2 eingespeist, der Sensor besitzt ein Nullindex-Signal (impuls-
formig), das in DI3 eingespeist wird. Die maximale Drehzahl liegt
unter 20.000 U/min, d.h., es vergehen mindestens 3 Millisekun-
den, bis der nachste Impuls kommen kann.

Die Einstellungen fiir den Logger erfolgen wie in den anderen

Beispielen gezeigt.
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Zugriff auf Daten in der
Q.station

Sie haben mehrere Moglichkeiten, Daten aus der Q.station aus-
zulesen oder die Q.station remote zu bedienen:

1. Sie konnen an Threm PC iiber Netzwerk und SMB/CIFS auf
die Laufwerke der Q.station zugreifen, z.B. auf den internen
Speicher hdO.

2. Sie konnen tber VNC die Q.station fernsteuern, z.B. iiber
einen VNC-Viewer.

3. Sie konnen die Daten von der Q.station zu einem FTP-Server
ubertragen lassen, siehe FTP-Client in Abschnitt 6.1.3.3,
Seite 45.

Zugriff uber SMB/CIFS

Geben Sie die IP-Adresse der Q.station an Threm PC in das Such-
feld ein (Abb. 8-1) und dricken Sie Return.

m b
- Wieitere Ergebnisse anzeigen

|\\192.168.1EI|].18| x | | Herunterfahren | » |

PRE = O

Abb. 8-1 Eingabe der IP-Adresse

Die Q.station erschient dann mit der IP-Adresse in der Liste der
Netzlaufwerke bzw. PCs (Abb. 8-2 auf Seite 100).
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=HNEEIN[ X
l\:/u\:/- |u-g v Bibliotheken » - | 4 | | Bibliotheken durchsuchen ol
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Extras 7
Organisieren « Neue Bibliothek = 0 @
> 50 Favoriten Bibliotheken
Offnen Sie eine Bibliothek, um Ihre Dateien anzuzei...
4 Bl Desktop
> [ Bibliotheken = Bilder
. A MPC3 '“‘-m__/ Bibliothek
> 1M Computer —

- & Dokurmente
4 ‘iﬂ MNetznerk

Bibliothek
_ ~
> 197.168.100.18 B

- 18 SERVERPC @ N
>l NP CL2 — Bibliothek
> M NP CLS

> B8 Systernsteuerung ﬁ gfﬁoih )
— iohothe
5 Papierkath <>

— 4 Elemente

.

Abb. 8-2 Q.station als Netzlaufwerk

Um auf die Daten zugreifen zu konnen, miissen Sie noch Benut-
zername und Passwort angeben. Offnen Sie dazu den Eintrag (es
wird das Verzeichnis Data angezeigt) und doppelklicken Sie auf
dieses Verzeichnis (Abb. 8-3).

G () o[L « 19216810018 » Data » + [ 45| [ Dato durchsuchen o|

Datei  Bearbeiten Ansicht  Extras ¥

S
4
=
®

Organisieren = Active Directory durchsuchen

- Faworiten | Data

I Freigabe
-t 9

Bl Desktop
- Bibliotheken
3 MPC3
1M Computer
?ﬂ MNetzierk
184 197.168.100.18
o Data
> M SERWERPC
> (M P12

Abb. 8-3 Verzeichnis Data auf der Q.station

Geben Sie im folgenden Dialog Benutzername (data) und Pass-
wort (data) ein.
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8  Zugriff auf Daten in der Q.station — Zugriff Gber SMB/CIFS

= Beachten Sie, dass Windows davon ausgeht, dass Sie sich in der
aktuellen Domane anmelden mochten (falls Sie Mitglied einer
Domane sind). In diesem Fall missen Sie \data angeben, um die
voreingestellte Domane zu umgehen (Abb. 8-4).

Windaws-Sicherheit [

Netzwerkkennwort eingeben

Geben Sie das Kennwort ein, um eine Verbindung herzustellen mit:
192.168.100.18

— |\data |

|D | ....l |
| Domine:

[ Anmeldedaten speichern

'36:3' Das angegebene Netzwerkkennwort ist falsch,

[ ok || Abbrechen

Abb. 8-4 Login-Dialog

Danach wird Thnen der interne Speicher als hd0 angezeigt

(Abb. 8-5).
( =EI]
G e[l « 1921610018 v Data » + [ 42 ][ Dato durchsuchen o]
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Extras 7
Organisieren » MNeuer Ordner FE o« [ E:@}?
* 72 Bibliotheken o | hdl
» A MPC3

/M Computer
J&li_i Metzwerk
48 197.165.100.18
> o Data
- M SERWERPC
- 8 yMPC12
- M YRMPCLS 5

m

1 Element Offlinestatus: Online
; Offline verfiigbar: Nicht verfigbar

-

Abb. 8-5 Interner Speicher der Q.station als Netzlaufwerk

Sie konnen jetzt auf das Laufwerk wie auf jedes andere Netzlauf-
werk zugreifen und Dateien kopieren, verschieben etc.

Alternativ konnen Sie auch in einem beliebigen Explorer-Fenster
das Menu Extras -> Netzlaufwerk verbinden wahlen (Abb. 8-
6).
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w2/ Q;‘; Metzlaufwerk verbinden

Welcher Netzwerkordner soll zugeordnet werden?

Bestirnmen Sie den Laufwerkbuchstaben fir die Verbindung und den Ordner, mit dem die Verbindung
hergestellt werden soll:

Laufwerk: [ Qe - ]

Ordner: '1192.168.100.18\data * |Durchsuchen...

Beispiel: \\Server\Freigabe

[¥] Verbindung bei Anmeldung wiederherstellen

[T] Verbindung mit anderen Anmeldeinformationen herstellen

Verbindung mit einer Website herstellen, auf der Sie Dokumente und Bilder speichern
konnen

[ Fertig stellen ][ Abbrechen

Abb. 8-6 Einbinden der Q.station als Laufwerk Q

Danach erhalten Sie wie im ersten Fall den Login-Dialog (Abb. 8-
4), in dem Sie Benutzername (data) und Passwort (data) einge-
ben missen. Danach wird Thnen der interne Speicher als hd0 bei
den Laufwerken Thres PCs angezeigt.

= | G |-
. L <« 192.168.100.18 » Data » - | + Dotz durchsuchen ,0'
CME ’
Datei  Bearbeiten  Ansicht  Extras 7
Crganisieren = Neuer Ordner # - 0O @
> |l Bibliatheken o hdl
s A MPC3

4 1M Computer

> L__'...‘? Diskettenlaufuerk (A

> ‘&. Lakaler Datertrager (C:)

> 2 DVD-Laufverk (D1

g data (N192,168,100,18) (99
4 ?j MNetznerk

» (M SERVERPC

m

-

1 Element Offlinestatus: Online

- Offline verfigbar: Micht verfagbar

Abb. 8-7 Laufwerk Q enthdlt den internen Speicher hd0

Jetzt konnen Sie (bei beiden Methoden) auch mit test.viewer und
test.node direkt auf die Daten zugreifen. Bei test.node konnen
Sie sogar die Logger-Einstellungen kontrollieren.
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8  Zugriff auf Daten in der Q.station — Fernsteuern tber VNC

Fernsteuern uber VNC

Der folgende Abschnitt erlautert Thnen, wie Sie mit TightVNC
eine Fernsteuerung aufbauen, um das Display einer Q.station D
oder DT uber den PC bedienen zu konnen.

Laden Sie sich das Programm TightVNC (Freeware unter GNU
General Public License Version 2) auf Ihren PC herunter:
http://www.tightvnc.com/download.php.

= Beachten Sie die verschiedenen Installationsprogramme abhan-
gig vom Betriebssystem.

Installieren Sie dann das Programm (Beispiel siehe Abb. 8-8).

Datei &ffnen - Sicherheitswarnung [ﬂ_hJ

Michten Sie diese D atei ausfiihren?

MName: . ADownloadsitightenc2.7,10-setup-32bit,msi
Herausgeber:  GlavSoft LLC.
Typ:  wWindows Installer-Paket
Yono  CUsersyMichaPC3Downloadsitightwne-2.7....

Auzfubren | [ Abbrechen

| War dem Offren disser Dated immer bestatigen

Dateien aus dem Intermet kinnen nutzlich sein, aber dieser D ateityp
[ rql kann eventuel auf dem Computer Schaden anrichten. Fuhren Sie nur
“*/  Software von Herausgebern aus, denen Sie vertrauen. Welches

Bizikao besteht?

Abb. 8-8 Installieren von TightVNC

Um die Q.station fernbedienen zu kénnen, benotigen Sie nur den
TightVNC Viewer. Verwenden Sie dazu den Installationstyp
Custom (Abb. 8-9).
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1 TightVNC Setup = -2 |

Choose Setup Type
Choose the setup type that best suits vour needs

Typical

Installs the most commaon program Features. Recommendad For most users.

Allows users ko choose which program Features will be installed and where
they will be installed, Recommended for advanced users,

Complete

all program Features will be installed. Requires the most disk space.

Abb. 8-9 Custom-Installation

Sie haben dann die Moglichkeit, nur den TightVNC Viewer zu ins-
tallieren (Abb. 8-10).

3] TightVNC Setup = et

Custom Setup
Select the way you want Features to be installzd,

Click the icons in the tree below ko change the way Features will be installed,

B TightVNC Tight¥MC inchudes bwo components,
¥~ | TightwnC Server Server and Wiewer, Both are
- =30 | Tight¥hC Viewer installed by default,

This Feature requires 23KE on wour
hard drive. It has 1 of 2
subfeatures selected, The
subfeatures require S69KE on your
hard drive.

Laocation: C\Program Files) TightyMC),

[ Reset ][ Disk Usage ][ Back ][ et ][ Cancel ]

Abb. 8-10 Viewer installieren

Folgen Sie den weiteren Anweisungen des Installationspro-
gramms.

Starten Sie nach der Installation das Programm und geben Sie
die IP-Adresse der Q.station ein (Abb. 8-11).
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New TightVNC Connection

o= [ [ |

Connection

Reverse Connections

TightYMC Yiewer

Remate Host: 192,165,100,15

Enter a name or an IP address. To specify a port number, -

append it after bwio colons (for exarmple, mypc::5902),
Listening mode aI_IUws pe_ople to att.ach YOUr Wiewer to ([ g
their desktops, Viewer will wait for incoming connections,

Tight¥MC is cross-platform remote control software,

- Conneck

ﬁ Its saurce code is available to everyone, either Freshy
VNC {GMU GPL license)d or commercially {with no GPL restrictions),

['\-'ersion infio... ] [

Licensing ] ’ Configure. .. ]

Abb. 8-11 An der Q.station anmelden

Geben Sie im nachsten Dialog das Passwort master ein (Abb. 8-

12).

Vnc Authentication

===

Connected to! 192.165,100.15

Password: sesses

[ o

] ’ Cancel

)

Abb. 8-12 Passwort eingeben

Danach wird das Display auf dem Bildschirm in einem Fenster
angezeigt und Sie konnen durch Klicken auf die Felder wie beim
Tippen auf das Display die Q.station bedienen (Abb. 8-13).
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Gantner

instruments

IfbVNCserver - TightVMC Viewer

BHER I 9 @ an | a @l

firm

test.con

Network

system overview

— L3

no application @
no information 69 WL,M—F‘—‘W

System Performance

/O Modules 2 Application Realtime &

©76%| > 98 %

ilalk 0 5% |/os 98 %

+ DHCP:
192.168.100.13

L

Abb. 8-13 Display der Q.station in TightVNC

Selbstverstandlich konnen Sie auch andere VNC-Viewer verwen-
den. Geben Sie an den entsprechenden Stellen die oben benutz-

ten Anmeldedaten ein.
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Osterreich

Deutschland

Vertrieb und Service Inter-
national

Die aktuellen Adressen unserer Vertriebspartner finden Sie im
Internet auf unserer Website. Sie konnen aber auch jederzeit
direkt mit uns Kontakt aufnehmen.

Weitere Informationen zu unseren Produkten finden Sie auch im
Abschnitt Technical Information in unserem Wiki auf https://
dev.gantner-instruments.com/dokuwiki. Der Benutzername ist
support, das Passwort ist gins (es sind nicht alle Bereiche
offentlich zuganglich).

Gantner Instruments GmbH
MontafonerstralRe 4
6780 Schruns/Osterreich

Tel.: +43 (0) 5556 77463-0
Fax: +43 (0) 5556 77463-300

E-Mail: office@gantner-instruments.com
Web: www.gantner-instruments.com

Gantner Instruments Test & Measurement GmbH
Heidelberger LandstralRe 74
64297 Darmstadt

Tel.: +49 (0) 6151 95136-0
Fax: +49 (0) 6151 95136-26

E-Mail: testing@gantner-instruments.com
Web: www.gantner-instruments.com
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